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Haftungsausschlusse

Haftungsausschluss

Die Software ,,Firmware_Upgrade_grStudio“ ist Free-
ware (kostenlose Software). Die Software darf fiir
eigene Zwecke benutzt, aber in keinster Weise gean-
dert werden. Eine Weitergabe an Dritte darf nur mit
Zustimmung der Fa. Graupner erfolgen.

Graupner haftet dafiir, dass die Software frei ist von
Schutzrechten Dritter und stellt den Nutzer von etwei-
ligen berechtigten Anspriichen Dritter frei. Macht ein
Dritter Anspriche gegentber dem Nutzer geltend,
weil er durch die Verteilung der Software seine Rech-
te verletzt sieht, ist die Fa. Graupner unverziiglich
schriftlich zu informieren. Der Nutzer verpflichtet sich
in diesem Fall, die weitere Nutzung unverzlglich
einzustellen.

Die Fa. Graupner sichert zu, dass die Software, wenn
diese von der Graupner Downloadseite heruntergela-
den wird, frei ist von Viren.

Die Software befindet sich im Entwicklungsstadium
(Beta-Version) und ist nicht frei von Fehlern. Auch
stehen nicht alle im Handbuch beschriebenen Funkti-
onen zum derzeitigen Zeitpunkt zur Verfligung.

Aus diesen Griinden liegt die Nutzung der Software in
der alleinigen Verantwortung des Nutzers. Der Nutzer
hat sicherzustellen, dass die entsprechenden Kompo-
nenten, auf welche die Software gemaf dieser An-
leitung angewendet wird, einwandfrei funktionieren,
bevor die Komponenten bestimmungsgeméan einge-
setzt werden. Jegliche Anspriche des Nutzers auf
Schadensersatz (wie z.B. Datenverlust, Sach- oder
Personenschéden) sind hiermit ausgeschlossen.

Markenzeichen, Warenzeichen, Handelsnamen:

MS-DOS®, Microsoft®, Windows®, WIN 7/8/10® sind eingetragene
Markenzeichen der Microsoft Corp., Apple®, macOS® und Google
Maps™ sind eingetragene Markenzeichen der Apple Inc. bzw.
Google Inc. Java™ Ist ein Warenzeichen der Sun Microsystems,
Inc. in den U.S und Linux® ein eingetragenes Warenzeichen von
Linus Torvalds
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Vorwort

Graupner Firmware Upgrade grStudio

Graupner Firmware Upgrade grStudio

Mit dem Programm , Firmware Upgrade grStudio® von
Graupner lassen sich alle Produkte der Graupner
HoTT-Serie updaten und verwalten. Ein Update ist
bei bestehender Internet-Verbindung auch ,,online*
moglich, d.h., das am PC angeschlossene Gerat
sucht sich ,automatisch” die zum Produkt passen-
de Firmware und Iadt diese herunter. Das schlief3t
HoTT-Sender, HoTT-Empfanger und Sensoren mit
ein.

Auf einfachste Weise lassen sich Firmware-Updates
oder Sprachpakete aufspielen, Modellspeicher und
Empféngereinstellungen sichern oder die vom Sen-
der gespeicherten Loa-DaTeiEN betrachten.

Als Besonderheit kénnen auch die Sensordaten ver-
schiedener HoTT-Sensoren oder Module, wie z.B.
das GPS-, Vario-, General Air-Modul u.a. teilweise
graphisch am PC ausgegeben werden.

Neu ist die Update-Integration der Graupner Ultra-
mat- und Polaron-Ladegeréateserien sowie elektro-
nischer Fahrtenregler (lesen Sie bitte die Anleitung
Ilhres Ladegerats oder Fahrtenreglers, ob |hr Produkt
updatefahig ist). Auch die Software zum Program-
mieren der Graupner Servos aus der DES-, HVS-,
HGM-und HBS-Serie ist nun integriert (Ausnahme
DES 577).

Die vorliegende Programmbeschreibung ist so ausge-
legt, dass Sie jeweils nur das flr Sie gerade wichtige
Kapitel lesen missen oder sollten, wenn Sie nur eine
bestimmte Option nutzen wollen. Im Bedarfsfall wer-
den Sie auf weitere relevante Abschnitte verwiesen.
Wenn Sie aber erst einmal die eine oder andere

der vielen Méglichkeiten genutzt haben, werden Sie
schnell SpaB finden und das gesamte Programm-
paket in seiner Vielfaltigkeit nutzen wollen.

Sie bendtigen einen Laptop oder Desktop-Rechner
mit einem der (aktuelleren) Betriebssysteme Win-
dows WIN 7/8/10%. Auf einem Apple®-Computer rich-

ten Sie eine virtuelle Maschine mit einem Windows®-
Betriebssystem und/oder Uber ,Boot Camp” eine
Windows-Partition ein.

Damit das HoTT-Produkt oder auch die oben erwahn-
ten Ladegerate, Servos oder Fahrtenregler mit dem
PC kommunizieren kdnnen, bendtigen Sie je nach
Produkt neben dem kostenlosen Programmpaket
~Firmware_Upgrade_grStudio” die auf der nachsten
Seite zusammengestellten Komponenten. Die jeweils
erforderlichen Komponenten sind bei den einzelnen
Programmen aufgelistet.

Achten Sie zu guter Letzt darauf, dass die verwen-
deten Akkus (Sender- und Empféngerakku) geladen
sind, damit nicht wahrend eines Updates die Strom-
versorgung zusammenbricht und alle Mahe ,um-
sonst‘ war ...

Das Software-Paket ,,Firmware Upgrade grStudio*
unterliegt stdndigen Erweiterungen und Verbesse-
rungen. Dieses Handbuch wird entsprechend fort-
laufend angepasst. Achten Sie deshalb auf die Ver-
sionsnummer auf der Titelseite dieser Anleitung.

Zu vielen HoTT-Produkten finden Sie Gbrigens auch
Internet-Video-Anleitungen. Schauen Sie beim ent-
sprechenden Produkt nach.

Die Abbildung auf der néchsten Seite zeigt die grund-
satzliche Programmstruktur der ,,Firmware Upgrade
grStudio*-Software, die im Folgenden ausfihrlich
beschrieben wird.

Zum Zeitpunkt der Erstellung dieses Handbuches
sind noch nicht alle beschriebenen Optionen des
Programmpaketes aktiv nutzbar. Dies betrifft insbe-
sondere die Programmierung von HoTT-Empfédngern
Uber das Programm ,Empféngereinstellung*.

Mit dem kostenlosen Programm ,Data Explorer*
kénnen ebenfalls Telemetriedaten angezeigt werden.
Dieses Programm finden Sie im Downloadbereich
des jeweiligen Produktes. Es ist allerdings nicht Be-
standteil dieses Handbuches.

Neben zahlreichen Bildschirmfotos der ,Firmwa-

re Upgrade grStudio“-Software sind auch weitere
Bildschirmfotos im Handbuch eingefiigt, deren
Erscheinungsbild abh&ngig ist vom verwendeten
Betriebssystem—in diesem Handbuch i.d.R. WIN 7®
bzw. WIN 10°.

Vorwort
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Neuerungen Version 4.9.3.2

Wesentliche Neuerungen in Version 4.9.3.2

Das vorliegende Handbuch wurde von Version

4.6 auf die Version 4.9.3.2 aktualisiert. Neben re-

daktionellen Anderungen werden v.a. folgende

Programmerweiterungen und Verbesserungen be-

schrieben:

¥V Vereinfachte Programm- und Gerdétetreiberinstal-
lation (ber eine einzige exe-Installationsdatei.

¥ In der Programmgruppe ,,Sender” wurde das Me-
ni ,,mz-32 Firmware Download” hinzugef(gt.

¥V Ein,BUS-Firmware Upgrade“Programm wur-

de in der Gruppe ,Gerét” hinzugefigt. (Aktuell fir

das flir GPS / Vario Module Alpha Graupner HoTT,

Best.-Nr. §8437)

¥V Verbesserung Modellspeichersicherung
¥ Die Programmgruppe ,Link” wurde um drei Optio-
nen erweitert:

e Programm zur Generierung von QR-Codes, ge-
eignet flir Polaron-Ladegeréte mit optionalem
WiFi-Modul Best.-Nr. S8503. Mit der WiFi-App
kdénnen Aufkleber fir die Akkus generiert wer-
den, um anschlieBend mittels der App lber das
Einlesen der QR-Codes automatisch die akku-
spezifischen Ladeparameter auf das Polaron-
Ladegerét zu libertragen.

e Beim VDF-Editor (Voice Data Files) handelt es
sich um ein Programm zum Bearbeiten und Er-
stellen von Ansagedateien der Graupner HoTT
Sender. (Kompatibel mit Windows®, macOS® und
Linux®; setzt Java 8™ voraus.)

e ,HOoTT-TTS" (Text to Speech): hiermit erzeugen
Sie aus eingegebenen Texten Audiodateien fiir
System- und Benutzeransagen. (Kompatibel mit
Windows®, macOS® und Linux®; setzt Java 8™
voraus.)

¥V Firmware-Upgrader Slowflyer- & Gyroempfanger:
Diese Software ermdglicht das Updaten von
Slowflyer- und Gyroempfdngern mit Betriebssys-

6 Neuerungen

tem macOS® und Linux®, wenn auf diesen Java
8™ installiert ist.

(Die macOS®- und Linux®-Version steht als ge-
trennte jar-Datei im Downloadbereich zur Verfi-
gung.)

V' mz-32 Downloader 0.9.3.46.jar vom 19.06.2018:
Beta-Software fiir Windows®, macOS® und Linux®
Setzt Java 8 voraus.

¥ Fehlerkorrekturen und redaktionelle Anderungen

Anmerkungen:

Java 10 wird noch nicht untersttitzt, da einige der
verwendeten Bibliotheken fir Java 10 noch nicht
zur Verfiigung stehen. Dies betrifft auch die Java-
Programme Data Explorer, Gyro-Empfdngerupdater,
HoTT-TTS und VDF-Editor.

Viel Freude winscht lhnen nun Ihr Graupner-Team.
Kirchheim-Teck, im August 2018




Besondere Symbole

Achtung!

Dieses Symbol hebt folgende Hinweise
hervor, welche durch den Anwender un-
bedingt beachtet werden missen! Jeg-
liche Missachtung der nebenstehenden
Hinweise, kann die sichere Funktion wie
die Sicherheit des Betreibers selbst beein-
tréachtigen.

A

Warnung!

Dieses Symbol hebt Verbote hervor, wel-
che unbedingt durch den Anwender einge-
halten werden mussen! Jegliche Missach-
tung der nebenstehenden Verbote kann die
Funktionsféhigkeit des Gerates sowie die
Sicherheit des Betreibers beeintrachtigen.

Hinweis(e)!

Dieses Symbol hebt Hinweise hervor,
welche durch den Betreiber unbedingt be-
achtet werden sollten, um einen sicheren
Betrieb der Software und des Gerates zu
gewahrleisten.

/\ Tipp!

Dieses Symbol hebt Tipps und Erfahrun-
gen hervor, wie Sie mégliche Schwierig-
keiten oder Beschadigungen vermeiden
kénnen und gibt Hilfestellungen zur L6-
sung moglicher Probleme.

A Erst lesen, dann updaten ...

Im Folgenden werden die Update-Ablaufe
detailliert beschrieben. Dennoch sind Fehler, wie

falsche Zusammenstellung erforderlicher Komponen-

ten, Nichtbeachten einer bestimmten Vorgehenswei-

se, wie z.B. den ,richtigen* Einschaltzeitpunkt von

HoTT-Komponenten beim Updaten wahlen etc.,

sicher nicht immer auszuschlieBen. Beachten Sie

daher folgende Anmerkungen:

¥V WICHTIG: Lesen Sie unbedingt die Beschreibun-
gen und beachten Sie die Reihenfolge bestimmter
Abldufe genau.

¥V Verwenden Sie keine Netzgeréate bei Verwendung
der hier beschriebenen Programme, sondern nur,
wie jeweils angegeben, geeignete Akkus.

¥ Schalten Sie HoTT-Geréte nicht zu friih ein.
Ein Fortschrittsbalken innerhalb der jeweils sicht-
baren Fenster weist Sie darauf hin bzw. im Text
wird darauf hingewiesen, wann das upzudatende
Produkt einzuschalten ist.

¥V WICHTIG: Fihren Sie Updates erst durch, wenn
der Sender betriebsbereit ist und keinerlei Warnun-
gen, wie ,,Gas zu hoch” 0.4., anzeigt.

¥V Sollte bei HoTT-Sendernund POLARON-Ladege-
rdten—aus welchem Grunde auch immer—ein Up-
date wiederholt versagen, ,,verzweifeln“ Sie nicht.
Ein spezielles ,Wiederherstellungsprogramm*
steht zur Verfigung. Achten Sie hier aber insbe-
sondere darauf, dass der Sender bzw. das Lade-
gerét zunéchst unbedingt auszuschalten ist, bevor
die Software wiederhergestellt wird. Beachten Sie
bei Fehlversuchen die jeweiligen Hinweise in den
Abschnitten ,,Fehlermeldungen®.

¥ Bei allen Updates muss ein bestimmter COM-Port
festgelegt werden. Dennoch kann es vorkommen,
dass trotz einer einwandfreien USB-Verbindung
zwischen PC und HoTT-Komponente dieser nicht
erkannt wird. In diesem Fall trennen Sie die USB-
Verbindung fiir ein paar Sekunden und starten das
Programm neu.

¥V Eine jede Programmbeschreibung endet mit einer
Zusammenstellung méglicher Fehlermeldungen.
Beachten Sie die Hinweise, bevor Sie den Update-
Vorgang wiederholen.

¥V Beachten Sie auch die Anleitungen der jeweiligen
Produkte.

¥ WICHTIG: Uberpriifen Sie nach Verwendung der
Programme die Geréte vor Inbetriebnahme sorg-
féltig auf einwandfreie Funktion und fiihren Sie
Reichweitetests am Boden durch.

¥ Vor der Nutzung der Software sollten Sie alle sons-
tigen Programme wie insbesondere Mail-, Internet-
und weitere Kommunikationsprogramme beenden,
sodass dem Computer ausreichend Ressourcen
fur das Firmware-Update-Programm zur Verfligung
stehen.

¥V Sollten bei einem automatischen Update aus dem
Internet wiederholt Fehlermeldungen auftreten,
deaktivieren Sie ggf. kurzzeitig Firewall-Program-
me. Vergessen Sie aber nicht, diese anschlieBend
wieder zu aktivieren.

¥ Vorschriften fiir 2,4-GHz-Funkkomponenten
Fir alle HoTT-Fernsteuerkomponenten, die ab
dem 01.01.2015 in Verkehr gebracht werden, tritt
eine neue ETSI-Norm in Kraft (EN 300328 1.8.1).
Die Koexistenz von Funkkomponenten soll dadurch
verbessert werden. Flir die bisherigen Graupner
HoTT-Fernsteueranlagen gilt ein Bestandsschutz.
Dennoch wird empfohlen, soweit bereits verfligbar,
Firmware-Updates durchzufiihren. Zu welchen
HoTT-Komponenten die aktuellen Updates geman
EN 300328 1.8.1 vorliegen, entnehmen Sie dem
Link ,Update- Revisions-History GRAUPNER
HoTT-Komponenten® von der Startseite www.
graupner.de.
Es wird empfohlen, die Bindung eines HoTT-
Empfédngers an einen HoTT-Sender zuerst zu
I6schen und dann den Empfanger neu an den
Modellspeicher zu binden.
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Erforderliches Zubehor
Auf das jeweils erforderliche Zubehor wird bei den Update-Anleitungen hingewiesen

Best.-Nr. | Beschreibung Best.-Nr. | Beschreibung Best.-Nr. | Beschreibung
7168.6 Schnittstelle inkl. USB-Kabel und 5-ad- 3936.11 2 Stuck Y- (oder V-) Kabel erforderlich 33565.1 Adapterkabel fir Slowflyer-Empféanger
rigem Verbindungskabel zur Verbin- fur das Updaten von Fahrtenreglern Best.-Nr. 33565/33575 mit SH-Stecker
dung von HoTT-Komponenten mit oder fiir die Sensoren ,,General-
einem PC Module” Best.-Nr. 33610 / 33611 und -;gg"’ﬂ
+Electric Air Module“ Best.-Nr. 33620,
siehe hierzu FuBnote (***) am Ende -
dieser Tabelle. 33002.3 HoTT Bluetooth® V2 Modul fiir Best.-Nr.
33112 (MX-12), 33116 (MX-16), 33124
(mMXx-20)
! J
Best.-Nr. | Beschreibun 0
7168.5* | Adapterkabel USB-Schnittstelle HoTT estr. | Beschrelbung — 33002.4 | Hott Bluetootff® v2.1 +EDR Modul fur
Empfanger/Sensoren/Fahrtenregler 33700.1 Kann anstelle eines Y—Kabe‘l‘s fur die nc-3e
Sensoren ,General-Module® Best.-Nr.
-_— 33610/ 33611 und , Electric Air Modu-
%‘ le“ Best.-Nr. 33620 verwendet werden,
wenn kein Empfangerakku zur Hand ist.
Das eine Ende wird mit der Telemetrie-
6466.5* Adapterkabel nur far Updates von Buchse des MOdUIS, das andere mit
Graupner-Servos und bestimmten der Buchse des Adapterkabels Best.-
Graupner-Ladegeraten erforderlich Nr. 7168.S verbunden.
/ Beachten Sie aber die FuBnote () am 33002.5 | HOTT Bluetooth®v2.1 +EDR Modul fiir
Ende dieser Tabelle. nMC-1G6 / NNC-20
S8363+ Servo-USB-Programmierkabel. Ersetzt
das Adapterkabel Best.-Nr. 6466.S.
Das Pluskabel (rot) muss nicht mehr B
herausgezogen werden. S8351 HoTT Bluetooth®v2.1 +EDR Modul fur
mz-10/12/18/24, XN-8
23048 Adapterkabel fur Slowflyer-Empféanger

Best.-Nr. 33505, 33566 mit ZH-Stecker

8 Erforderliches Zubehor




Auf das jeweils erforderliche Zubehor wird bei den Update-Anleitungen hingewiesen

Bestimmten Fernsteuersets der mX-, NC- und
M2z-Serie liegen sowohl der Schnittstellenadapter,
Best.-Nr. 7168.6, als auch das Adapterkabel mit der
Best.-Nr. 7168.S serienmaBig bei.

Fir den Sender mz-32 wird lediglich das dem Sen-
der beiliegende USB-Kabel (USB-A-Stecker auf
Micro-USB-B-Stecker) bendétigt.

*

Alternativ kann das altere, 2-adrige Kabel mit der Best.-Nr.
7168.6A verwendet werden. An den betreffenden Stellen wird
darauf hingewiesen. Aufgrund der gréBeren Flexibilitat wird
aber das genannte Adapterkabel mit der Best.-Nr. 7168.S
empfohlen.

Fir das Zusatzprogramm , Servoeinstellung‘ benétigen Sie
das Servo-USB-Programmieradapterkabel Best.-Nr. S8363
(anstelle Best.-Nr. 7168.S) fir die meisten DES Servos, flr alle
HBS, HVC und HCM Servos. Es ersetzt das Adapterkabel mit
der Best.-Nr. 6466.S. Dieses Kabel wird auch fir ein Firmware-
Update bestimmter Digitalservos tber das Menu ,,HoTT-Gerét"
benétigt.

Abhéngig von der USB-Stromversorgung Uber den PC kann
eine separate Stromversorgung Uber einen Empfangerakku
erforderlich sein. In diesem Fall benétigen Sie anstelle des hier
beschriebenen Kabels Best.-Nr. 33700.1 ein Y-Kabel (Best.-Nr.
3936.11).

*k

Erforderliches Zubehor
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Wo sind Firmware-Updates zu finden?

Download Firmware-Updates

Laden der Firmware-Updates

Laden der Firmware-Updates

Mit dem Programm ...
~Firmware_Upgrade_grStudio_Ver-XX.exe"

... haben Sie die Méglichkeit, HoTT-Produkte bei
bestehender Internetverbindung ,automatisch” upzu-
daten. Dennoch ist es sinnvoll, die Firmware-Dateien
auch separat auf einem PC bzw. Laptop zu hinterle-
gen, z.B. wenn Sie aus irgendeinem Grunde auf eine
Vorgangerversion zuriickgreifen wollen.
Sie finden aktuelle Software-Pakete, Update-Dateien
und Informationen zu den HoTT-Produkten(!) an
folgenden Stellen:
Wéhlen Sie von der Startseite www.graupner.de tber
den Button @ service/Hilfle ~  Up- oo
date”. Klicken Sie dann auf:

»,PC Software & Apps“ e Firmware :

Upgrade Studio  Mehr lesen®, SEN Hevee

um das Software-Paket ,PC-Soft- ar...—.
ware_4.9.3.2“ bzw. die ,HoTT_Software _V4“ herun-
terzuladen ...

Gravgner

GRAUPHER UPDATES

Sensoren & Module Regler

Grovpner

10 Firmware-Updates downloaden

@ service [Hlte ~  Wner

Bl _Softween_vd

... oder wahlen Sie rechts unter ,Tags" das entspre-
chende Produkt aus.
Laden der Programme ,,PC_Software _4.9.3.2“
Diese Datei enthélt das zum Updaten von HoTT-
Produkten erforderliche Programm sowie den
Gerdtetreiber.
Klicken Sie auf den Link ,,PC_Software_4.9.3.2" und
speichern Sie die zip-Datei ,grstudio_4-9-3-2_se-
tup-exe.zip” in einem Verzeichnis Ihrer Wahl auf dem
PC. Entpacken Sie die Datei mit einem Rechtsklick
auf die Maus und wéhlen ,Alle extrahieren ..."
im nachiolgenden |
Fenster kdnnen e ——
Sie den Pfad nach .
eigenem Ermessen
andern. Klicken Sie
dann auf den Button
[ exieen |
Sofern Sie das Hak-
chen vor ,Dateien [ | [ d
nach Extrahierung anzeigen“ nicht geléscht haben,
werden Sie sogleich zur Installationsdatei

& grstudio_4-9-3-2_setup.exe”,
gefiihrt. Die komplette Installation—incl. Treiberin-
stallation—erfolgt automatisch Uber die diese Instal-
lationsdatei, siehe weiter unten.

Duackachan

At

173

Laden der Firmware-Dateien ,,HoTT_Software_V.
Dieses Paket enthélt aktuelle Firmware-Versionen
(Version V4) nach Best.-Nrn. sortiert, die Uber das
Firmware-Update-Programm auf die Hott-Komponen-
ten Ubertragen werden.

Ordner-Struktur

Hott-Firmware: Zum Zeitpunkt der Erstellung dieses

Handbuches liegt die Version ,4“ vor: ,HoTT-Software
V4. Wenn sich das letzte durchgefiihrte Update noch auf
die Version ,,VV3“ oder éalter bezieht, MUSSEN Sie ALLE
Komponenten des Fernsteuersystems auf die Version ,V4*
updaten. Ansonsten kann es zu Fehlfunktionen einzelner
Komponenten kommen. Falls sich innerhalb der Version V4
einzelne Firmware-Dateien &ndern, reicht es aus, lediglich
die neuere Firmware-Version des entsprechenden Produk-
tes zu installieren.
Ob Firmware-Aktualisierungen innerhalb dieses Paktes V4
vorliegen, erkennen Sie am Einstellungsdatum der Down-
load-Datei. Dartiber hinaus dndern sich die Versionsnum-
mern der betreffenden V4-Firmware-Dateien.

Speichern Sie nun die zip-Datei in einem Ordner Ih-
rer Wahl und entpacken Sie die Datei wie zuvor tber
einen Rechtsklick mit der Maus: ,Alle extrahieren ..."
Im Unterordner ,,Official Version® finden Sie nach
Artikelnummern sortiert die Firmware-Dateien. Das
Verzeichnis ist tbersichtlich strukturiert, sodass Sie
schnell die erforderlichen Dateien finden werden:

Sie finden die HoTT-Firmware-Updates auch im

Download-Bereich des jeweiligen Produktes, das Sie
liber den Button RC ELEKTRONIK auf der
Graupner-Startseite erreichen, siehe nachfolgende Abb.

Groupner




Software- und Treiber-Installation

Installationsdatei starten

Installationsdatei starten

Weder die USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 noch

ein anderes ,HoTT-Gerét diirfen per USB-Kabel mit
dem PC verbunden sein. Starten Sie zuerst die Installa-
tionsdatei wie nachfolgend beschrieben.

Klicken Sie auf die Installationsdatei

. & grstudio_4.9.3.2_setup.exe"”
Abhangig von den Einstellungen des verwendeten
»Benutzerkontos®, kann es vorkommen, dass beim
Programmestart eines der nachfolgenden Fenster—
hier am Beispiel von WIN10® gezeigt—gedffnet wird:

Michten Sie rulassen, dass durch diese App
von ginem unbekannten Herausgeber

U
Machten Sie gulsssen, dass durch dete App
von einem unbekannten Herausgebes

A an T o an [hewen Gatdt vorg
werden? werden?

Ueekarn

links: Konto mit Administratorrechten
rechts: Konto ohne Administratorrechte
(Admin.-Passwort erforderlich)

Hinweis: Auf dem Administrator-Benutzerkonto
kdénnen Sie diese Abfrage (ibergehen, wenn Sie im
folgenden Pfad ...

~Systemsteuerung ¢ Benutzerkonten ¢ (noch-
mals) Benutzerkonten e Einstellungen der
Benutzerkontensteuerung &ndern*

... die Sicherheitseinstellungen wie folgt &ndern:

Beachten Sie aber die Hinweise @ zu den Einstellun-
gen!

Bestétigen Sie die Installation mit ,,Ja“—ggf. unter
Eingabe des Admin.-Passwortes.
Wahlen Sie die Programmspra-
che (Deutsch, Englisch, Franzo- 7=
sisch, Italienisch) aus und folgen
Sie den Installationsschritten.
Der Installationspfad lautet:
~Lokaler Datentrdger (C:) * Programme (x86) *
Graupner * grStudio*

i
[ [T

AnschlieBend wird der fiir die Firmwar
erforderliche CP210-Treiber auto-
matisch installiert, sobald Sie den
Button | Weter | gnklicken. Folgen
Sie auch hier den weiteren
Installationsschritten und schlie-
Ben Sie die grStudio-Installation

abschlieBend Uber den Button
ab.

Das Programm ,Firmware Up-
grade grStudio” startet anschlie-
Bend automatisch. !
Uber (® uninst.exe kénnen Sie das Programm wieder
deinstallieren. Das Programm ,Firmware_Upgrade_
grStudio muss zuvor beendet werden.
Die Programmsprache verbirgt sich in der Datei ,,Data.
mdb*“. Falls Sie die grStudio-Programmsprache nach-
trdglich &ndern méchten, starten Sie das Setup-Programm
erneut. Den Treiber miissen Sie nicht erneut installieren.
Klicken Sie bei den entsprechenden Abfragen bei Bedarf
auf den Button - #st= |,

Autoupdate-Check

Autoupdate Check
Nach dem Start des Programms
~Firmware_Upgrade_ grStudio.exe*
wird bei bestehender Internetverbindung im Hinter-
grund automatisch nach
Programm-Updates gesucht. s
(Alternativ wahlen Sie Uber =)
den MenUpunkt Ueer  Ayf
Updates tberpriifen®.) Der
Update-Vorgang kann abhan-
gig von der Geschwindigkeit
des Internetzuganges einige
Zeit in Anspruch nehmen. Falls Sie das Programm
zu schnell wieder beenden, kann der Update-Check
eventuell auch ausbleiben.
Vorhandene Updates werden aber erst beim Schlie-
Ben des Programms herunter%eladen. Bestatigen Sie
ggf. den Download Gber %€
Neue Programm-Updates werden heruntergeladen:
Erscheint nebenstehendes Fenster, dann R—
klicken Sie auf [__o< ], | : ‘
Gegebenenfalls werden

Auf Update dberpriifen

Auf Update aberpriffen

Abbrechen

weitere Teilprogramme aus —
der Programmgruppe ,Link, [ e
siehe Seite 102, wie z.B. e

»Graupner_Servo_Setup.exe®, |!
heruntergeladen, sofern neu-
ere Versionen vorliegen.

Gristaner_Chages_Mantnmng_Sute e

Solite eine Fehlermeldung ein Autoupdate verhindern,
deaktivieren Sie ggf. eine Firewall-Software auf Ihrem
PC nur wéhrend des Autoupdates. Vergessen Sie aber

nicht, die Firewall anschlie3end wieder zu aktivieren.

Graupner (ibernimmt keine Gewéhr fiir den ord-
nungsgeméBen Betrieb der Software.
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Aktualisierung Geratetreiber

Geratetreiber-Aktualisierung

Geratetreiber aktualisieren

Falls Sie das Firmware-Upgrade-Programm mittels
der obigen Installationsdatei installiert haben, kén-
nen Sie diesen Abschnitt iberspringen, da mit der
Installationsdatei auch der erforderliche Geratetreiber
automatisch eingerichtet wird.

Der aktuelle Treiber steht aber auch getrennt zur
Verfligung. Sie finden ihn ebenfalls auf der Download-
Seite unter USB-Treiber.

Softworw | Firmwore Upgrode Studio

Firmware Upgrade Stidio
PC_Soltware_4.9.3.1
HoTT_Soltware_V4
080 _PC_Soltware
VDF-Fekilor
Fisrrmwos : Upg

Showllyen - & Gyronmyg fin O, Linux

oo silabs eam/peotucta/mewPage s USEROUARTEdGeVCP Divets asie

Unter dem aufgefuhrten Link wéhlen Sie den zu
Ihrem Betriebssystem passenden Geréatetreiber.
Innerhalb der jeweiligen zip-Datei befinden sich zwei
Installer-Dateien:

¥V CP201xVCPiInstaller_x64.exe fiir 64-Bit-Systeme,

¥V CP201xVCPInstaller_x86.exe fiir 32-Bit-Systeme.
Die USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 darf noch nicht
mit dem PC verbunden sein. Installieren Sie zuerst
den Treiber.

Folgen Sie allen Bildschirmanweisungen wahrend der
Installation.

Nach Abschluss der einmaligen Treiber-Installation
MUSS der PC neu gestartet werden.

SchlieBen Sie die USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6
Uber das mitgelieferte USB-Kabel am PC an. Bei
ordnungsgemafer Treiberinstallation sollte auf der
Schnittstellenplatine eine LED rot aufleuchten, die

je nach Betriebssystem evil. auch nach einiger Zeit
erlischt.
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wichtige Hinweise vor Inbetriebnahme

A Allgemeine wichtige Hinweise:

¥ Beachten Sie bitte, dass eine stérungsfreie Kom-
munikation zwischen den eingesetzten HoTT-
Komponenten nur bei kompatibler Firmware
gewdéhrleistet ist. Die zum Updaten aller HoTT-
Komponenten erforderlichen Programme und Da-
teien sind deshalb zu einer Datei zusammen-
gefasst, welche aktuell als ,HoTT_Software_V4.zip
“bezeichnet ist.

¥ Nutzen Sie Ihren Sender immer nur mit der jeweils
aktuellen Firmwareversion.

¥ Uberpriifen Sie vor jedem Update unbedingt den
Ladezustand des angeschlossenen Akkus bzw. la-
den Sie diesen vorsichtshalber. Sichern Sie vor ei-
nem Sender-Update alle belegten Modellspeicher,
um diese ggf. wiederherstellen zu kénnen.

¥ Die Verbindung zum PC darf wihrend ei-
nes Updates nicht getrennt werden! Das ent-
sprechende Gerét kann u.U. dabei zerstért
werden. Achten Sie deshalb auf einen sté-
rungsfreien Kontakt zwischen Computer und
dem HoTT-Gerit.
Im Falle einer Ubertragungsstérung zu einem
HoTT-Sender mit integrierter Sprachausgabe kann
mit dem Programm ,Wiederherstellung®, siehe Sei-
te 41, die Firmware libertragen werden.

¥ Uberpriifen Sie nach dem Updaten unbedingt
alle upgedateten Komponenten auf korrekte
Funktion, bevor Sie das entsprechende Geriét in
Betrieb nehmen!

Hinweise fir die Betriebssysteme WIN
7/8/10° und Apple® (ab Version OS X 10.7):

Sollte sich das Programm ,Firmware_Upgrade_gr-

Studio._Ver-X.Y* in einem Benutzerkonto ohne Ad-

ministratorrechte nicht starten lassen, gehen Sie wie

folgt vor ...

¥ Unter WIN 7/8/10° klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf die Datei ,Firmware_Upgrade_
grStudio_Ver-X.Y.exe” an und wéhlen ,Als Adminis-
trator ausfihren®.

¥ Unter WINS® klicken Sie ebenfalls mit der rech-
ten Maustaste auf die exe-Datei, wéhlen ,Eigen-
schaften”, dann ,Kompatibilitit“ und setzen ein
Hékchen vor ,Programm als Administrator ausfiih-
ren”,

¥ Das Programm ,Firmware_Upgrade_grStudio*
kann auch auf einem Apple®-Computer in Betrieb
genommen werden, sofern eine BootCamp-Parti-
tion mit einem der oben aufgefiihrten Windows-Be-
triebssysteme installiert ist und/oder eine virtuelle
Maschine (VM) parallel zum Apple®-Betriebssys-
tem eingerichtet worden ist.

¥ Einzelne Unterprogramme des grStudio-Paketes
kénnen unter macOS® oder LINUX® gestartet wer-
den. Der Dateityp ist dabei von *.exe nach *.jar zu
andern. An den entsprechenden Stellen wird in
dieser Anleitung darauf hingewiesen.

Da das Programm bei einigen optionalen Update-

Vorgéngen eine aktive Internetverbindung bendtigt,

kann es u.U. erforderlich sein, beim Betrieb des Pro-

gramms unter einer VM auf einem Apple®-Computer

die Netzwerkeinstellung abzuéndern. Beachten Sie

dazu die jeweilige Anleitung des verwendeten Pro-

gramms, das Sie flr die Einrichtung einer VM parallel

zum Apple®-Betriebssystem verwenden.
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Bluetooth®

Einrichtung Bluetooth®-Adapter* unter WIN 7/8/10°

Einrichtung Bluetooth®-Adapter
Einrichtung £j Bluetooth®-Adapter*

Das Bluetooth®\V2-Modul ibertragt die Telemetrie-
Daten des Graupner-HoTT-Systems mittels drahtloser
Bluetooth®-2.0 Technologie auf ein Android-Gerat
bzw. auf einen PC oder die Sprachausgabe Uber ein
A2DP/HSP Bluetooth®-Headset. Die erforderlichen
Android-Programme sind separat downloadbar.
Abhangig vom Graupner-HoTT-Fernsteuersystem
sind unterschiedliche Bluetooth®-Module erhaltlich,
siehe Zubehortabelle auf Seite 8. bzw. im Internet
unter www.graupner.de.

Einbau und Inbetriebnahme der Bluetooth®-Module
sind in den jeweiligen Bluetooth®-Anleitungen aus-
fuhrlich beschrieben. Stellen Sie aber ZUVOR sicher,
dass der Sender auf die neueste Firmwareversion
upgedatet wurde.

In Kombination mit der ,Firmware_Upgrade_grStu-
dio“-Software kénnen per Bluetooth®-Modul die Sen-
der mit integrierter Sprachausgabe, alle neuen Sen-
der der Serie mz sowie die neueren CAR-Sender an
einen PC gebunden werden, um die Programme der
beiden Programmgruppen ,,Sender* und ,Live Log"
nutzen zu kénnen. Der Sender kommuniziert drahtlos
mit dem PC, sodass Sie Updates durchfiihren oder
auch ,/ive" Telemetrie-Daten zu einem PC Ubertra-
gen, sichten und speichern kdnnen. Lesen Sie die
entsprechenden Sender-Handbiicher, um zu erfah-
ren, ob der jeweilige Sender Bluetooth®-fahig ist.

Die Anbindung der Bluetooth®-Module an einen PC
oder Laptop ist abhéngig vom Betriebssystem. Uber-
prifen Sie zuvor, ob der verwendete Computer mit
der Bluetooth®-Technologie ausgestattet ist.

* The Bluetooth word mark and logos are owned by the Bluetooth
SIG, Inc. and any use of such marks by Graupner is under
license. Other trademarks and trade names are those of their
respective owners.

14  Bluetooth-Einrichtung

Einrichtung Bluetooth®-Adapter unter WIN 7/8°?

Bluetooth®-Einrichtung unter WIN 7/8° fiir PCs
mit integriertem Bluetooth®-Modul

Wenden Sie sich ggf. an eine Fachperson. Die bis-
herige Anleitung zu den Bluetooth®-Modulen be-
schreibt die Anbindung an das Windows®-Betriebs-
system XP®,

Beachten Sie, dass das Bluetooth®-Modul im Sender
innerhalb des ,*VERSTECKTEN MODUS*" zu ini-
tialisieren ist. Lesen Sie hierzu die Bluetooth®-Modul-
und Senderanleitung.

Anbindung an einen PC mit WIN 7/8-Betriebssystem
Schalten Sie den HoTT-Sender mit eingebautem
Bluetooth®-Modul ein. Klicken

Sie auf das Dreieck [& rechts

in der Taskleiste (@), dann

auf das Bluetooth®-Symbol &

(®) und wahlen ,Bluetooth-
Netzwerkgerdte anzeigen » Gerét
hinzuftigen“oder auch direkt
»Gerét hinzuftigen®.

Alternativ bei WIN 7® auch uber:
JEd START » Gerite und Dru-

E_ﬁ < Gerate und Drucker

Das Gerat wird nun ,konfiguriert®.

Im Hintergrund lauft eine Treiberinstallation, die Sie
mit einem Klick auf l= unten rechts in der Taskleiste,
dann auf @ einblenden kénnen. Die Installation kann
einige Zeit in Anspruch nehmen. Warten Sie die Ins-
tallation ab.

[

|
T 9 =

A £ @ |
fpassen. ¥

SchlieBen Sie noch gedffnete Fenster tiber den But-
ton L_sehicken | Die Anbindung ist damit abgeschlossen.
Unter Umsténden erscheinen = =

nachfolgende Fenster.

Klicken Sie bei diesem Fenster auf
Abbrechen

Datei Bearbeiten Ansicht Extras

Gerat hinzufugen E Drucker hinzuf

Bei erfolgreicher Anbindung wird das Modul ,,Graup-
ner HoTT BT3* angezeigt. (Wiederholen Sie ansons-
ten den Vorgang Uber ,Gerét hinzuftigen). Klicken
Sie das Logo mit der linken Maustaste an und gehen
Sie anschlieBend auf = Weitsr

Falls auf diesem Wege eine Anbindung zum PC nicht

mdglich ist, sollten Sie bei einem erneuten Start von
,Gerdt hinzufligen” gleichzeitig das Modul im Sender ge-
mdf Modul- und Senderanleitung (nochmals) ,initialisieren*.
Wébhlen Sie dazu die Zeile ,BLUETOOTH INITIALISIEREN“
im sogenannten VERSTECKTEN MODUS“des HoTT-
Senders, siehe Senderanleitung. Nach erfolgreicher
Anbindung verlassen Sie vor dem nédchsten Schritt den
,VERSTECKTEN MODUS" und kehren zur Sendergrund-
anzeige zurtick.

cker e Gerét hinzuftigen':

... wadhlen im nédchsten Fenster
~Kopplungscode des Gerétes ein-
geben”,

g |
-~

...klicken auf = Wst=r . und geben
anschlieBend den ,,Kopplungs-
code” 0000 ein.

Klicken Sie abschlieBend auf
Weiter

=

Das ,Gerét wird hinzugeftgt ...“ heiBt es am unteren
Fensterrand.




Bluetooth®

Einrichtung Bluetooth®-Adapter* unter WIN 7/8/10°
Einrichtung Bluetooth®-Adapter unter WIN 7/8°®

Bei erfolgreichem Abschluss erscheint das ,,Graupner
HoTT BT3*Logo anschlieBend in der Systemsteue-
rung unter ,Gerdte und Drucker”. Dieses Fenster
erreichen Sie z.B. bei WIN 7® Gber:

,,ﬂ START e Geréte und Drucker”,

% « Gerd... » Bluetooth-...

Gerat hinzufiigen

Drucker hinzufigen

4 Gerate (2)

J’j

Gra e HTr Logitech
Curd\ass

= w) Graupner HoTT BT3

..,.,I Kategorie: Unterhaltungsgerdt

Die COM-Port-Auswahl erfolgt weiter unten, siehe
Seite 17.

Die Bluetooth®-Module kénnen (aus Sicherheitsgriin-

den) nicht in Kombination mit dem Programm ,Wie-
derherstellung”, siehe Seite 41 in der Programmgruppe
,Sender”, verwendet werden.

Bluetooth®-Einrichtung unter WIN 10®
Bluetooth®-Einrichtung unter WIN 10®

Geben Sie ,Bluetooth- und andere Geréte* unten
links neben dem Windows-Logo ® 0 e
ein und klicken Sie dann auf
»Bluetooth Einstellungen — Sys-
tem-Einstellungen®. Alternativ
klicken Sie auf Il unten rechts in
der Taskleiste, dann auf das Bluetootht-Symbol 8.
Bluetooth®-Gerate suchen:
Klicken Sie auf
das ,+“-Zeichen
vor ,,Bluetooth-
der anderes Ge-
rat hinzuftigen*
und im nachfolgenden ,,Gerédte hinzufligen“-Fenster
auf E Bluetooth®.
Schalten Sie den Sender (mit eingebautem Blue-
tooth®-Modul) ein.
Nach einer gewis- o | Sietosthoder an
sen Zeit wird ein
Bluetooth®-Gerat
erkannt: ,Unbe-
kanntes Gerét”,
,Graupner HoTT
BT* oder auch ,WT-32A".

Falls auf diesem Wege eine Anbindung zum PC nicht

mdglich ist, sollten Sie bei einem erneuten Start von
,@erdt hinzufiigen” gleichzeitig das Modul im Sender ge-

Sieshuts Urrrmtimeg

deres Gerat hinzufigen

hinzuflg

md3 Modul- und Senderanleitung (nochmals) ,initialisieren®.

Wéhlen Sie dazu die Zeile ,BLUETOOTH INITIALISIEREN*
im sogenannten ,VERSTECKTEN MODUS“des HoTT-
Senders, siehe Senderanleitung. Nach erfolgreicher
Anbindung verlassen Sie vor dem nédchsten Schritt den
~VERSTECKTEN MODUS" und kehren zur Sendergrund-

anzeige zurtck.

Warten Sie, bis der Typ ,Graupner HoTT BT ange-
zeigt wird. Im Einzelfall erfolgt zunachst die Aufforde-
rung, die Verbindung herzustellen oder sogleich das
Eingabefenster fir einen PIN-Code, und zwar ,0000“

Verbindungsanfrage von: Graupner HoTT BT
U gend Verbindung 2u dem Oerit harzustellan, kicke 2um
AbschiieBen des Verbindungsvorgangs aul Merbinden.

Kibche guf _Anbrechen”, um keing Verbindung zum Gerdt herzusietien.

Abbrechon Verbinden

| Ciasas Garkt ignoriaren

Klicken Sie auf den Button (, Verbinden®). Das
Gerat wird anschlieBend im Fenster ,,Bluetooth- und
andere Geréte” gelistet.

Falls Sie die Bluetooth®-Verbindung Ioschen mochten,
klicken Sie auf das Bluetooth®- P

Gerat ,,Graugner HoTT BT*und
dann auf Gerdt entfemen -

Nach erfolgreicher Bluetooth®-Anbindung mussen Sie
dem Programm , Firmware-Ugrade grStudio” noch

den richtigen COM-Port zuweisen, siehe dazu ab
Seite 17.

Gt emtterren

Bluetooth-Einrichtung 15




Programmubersicht
Version 4.9.3.2

Programmiibersicht

Programmiibersicht Version 4.9.3.2

Starten Sie das Programm ,%E Firmware_Upgrade_
grStudio.exe” aus dem Programmordner

~Lokaler Datentrdger (C:) * Programme (x86) *
Graupner * grStudio*

[ Freigesen  Anuient L]
T [ DserPC o Loksier Ostentriger|C) + Programene () » Graupner » gritusio ~ 8] [ gritedio" wcmuchen s
v [ Gravgner A Hame -
=== ot o
&) Datamdb.
B St bl e
] Mg e
< Farare Upgrade_gritudsc.ese
T Grouprer Charges Moritering Sute exe
7| Gusupres Chargar Profilescpl
B8] Graupnes_Serve_ Setup ene.
s, gy swloader.cxr.
[ GRCodeGenentar.ae

-

beliebige andere Stelle kopieren wollen, achten Sie
darauf, dass sich alle darin vorhandenen Dateien im selben
Ordner befinden, da sich Unterprogramme des ,Firmware_
Upgrade_grStudio”-Programms ansonsten nicht starten
lassen!

Beachten Sie die ,Autoupdate“-Funktion wie weiter
oben beschrieben.
Dieses Handbuch beschreibt die Version 4.9.3.2
Wie alle Windows-Programme besteht das Graupner
wFirmware_Upgrade_grStudio®-Programm aus den typi-
schen Windows®-Fenstern. Manch ein Windows-spezifi-
sches Fenster erscheint abhdngig vom Betriebssystem
etwas unterschiedlich. Dieses Handbuch bezieht sich auf
die Betriebssysteme ,,Windows 7 bzw. 10°“
In der nachfolgenden Abbildung sind die einzelnen
»Programmgruppen” sowie die darin enthaltenen
Unterprogramme aufgelistet.

In den folgenden Abschnitten wird immer wieder auf
die im Bild aufgefihrten Bezeichnungen verwiesen.

16 Programmiibersicht

Kurzbeschreibung Programmfenster

© Mendi logProfokoll  Monitesing  Oberiicht  Ober

= " update
' Patwitien P|n-Symb0|
o W, Sender
%ﬁ.mrruwam | Funkt|onsmenUS

3 32 lrmware dewnload
ﬁ Henutzer Sprach-Paket
3 Speachdatel laden

(L Zeiteinstellung

+‘| Modellspeicher

"q Wicderherstellung

Programmfenster

& i_ Gerit
!‘ HoTT-Gerkt
2 rahreareqier
&2 BUS Firmware Update
C] m Ladegerit
’.'ﬂ Ultramat Ladegerst Update
S Pataren ACC Sports Uptate
'. Palnran Flrmware-Update
M Potaran Stave-Bonrd-ipane
g Potoron Resoure-Update
'q Polaron Wicderherstellung
= Live Log
b Lonasten speichern
[0 tog anhatien
o [E] vatei Log
P Datei Lag-Darstel
- fad Link

aud : 115200

Statusleiste

Live Log Status

Port : Cam3 [l 00:00:00.00 (+0.00)

gen Sie den Mauszeiger Uber die vertikale
Schaltflache ,Mendis* links oben im Pro-
grammfenster, um das Menifenster aufzu-
klappen. Sie kdnnen das Menu anschlie-
Bend durch Klicken auf das ,,Pin-Symbof
[, siehe obige Abbildung, dauerhaft &ff-
nen oder auch wieder =l schlieBen.

Das Programmfenster kénnen Sie beliebig liber die

Maus in der GréB3e anpassen. Flihren Sie die Maus
liber den Rand des Fensters bzw. in eine der vier Ecken.
Sobald der Mauszeiger in einen Doppelpfeil libergeht,
ziehen Sie das Fenster bei gedrlickter linker Maustaste auf
die gewlinschte GréBe. Die einmal eingestellte GréBe wird
beim Beenden des Programms gespeichert, sodass beim
nédchsten Neustart das Programmfenster diese Gré3e
annimmt.

i Mends Co

Programmgruppen
(spezielles MS-DOS-Programm ab Seite 141)

rgrade grStudio

: Menis Log-Protokoll Monitoring  Ubersicht  Uber

=] '!' Update

llJ Port wihlen

I E& Sender

% Firmware-Update

% mz-32 firmware download
s % Benutzer Sprach-Paket
3 % Sprachdatei laden

@ Zeiteinstellung

)’-ll Modellspeicher

;) :
e q Yiederherstellung
I []----L Gerdt

s—

S1gg HoTT-Geriit

. :u Fahrtenregler

- nﬂ] BUS Firmware Update

I =58 @ Ladegerst

iﬂ Ultramat Ladegerét-Update

. ” Polaron ACJDC Sports Update
3 '. Polaron Firmware-Update
3 ” Polaron Slave-Board-Update

” Polaron Resource-Update
: 'q Polaron Wiederherstellung

I Ep Live Log

I} Logdaten speichern

II Log anhalten

Datei Log

2 g Datei Log-Darstellung

I &£ Link

I‘ Servoeinstellung

s m Empfangereinstellung

- [F] Slowflyer-}Gyro-Empfinger
[l Ladegerst Monitoring-Programm
[ ESC-Programm
]

7. QRCode G t
g ode Generator

- [£] YDFEditor

f4 HOTTTTS

Port: Com4

Baud : 115200 [BER 00:00:00.00 (+0.00)




COM-Port-Anbindung bei

Verbindung tGiber USB und Bluetooth herstellen

USB- bzw. Bluetooth®-Anschluss wéahlen

Wenn Sie, wie weiter zuvor beschrieben, die Pro-
gramm-Installation abgeschlossen bzw. Bluetooth®-
Verbindung hergestellt haben, missen Sie nunmehr
innerhalb des Firmware-Upgrade-grStudio-Program-
mes den zugehdrigen COM-Port auswahlen, um das
jeweilige Gerat mit dem Programm zu verbinden.
HardwaremaBige Verbindung PC-HoTT-Gerét ...
V ... nur dber USB-Kabel
SchlieBen Sie das USB-Kabel (USB-A auf mini-
B- USB 5-polig) an den Computer an und verbin-
den es anschlieBend bei ausgeschaltetem Sen-
der oder Ladegerét mit der Mini-USB-Buchse des
Senders oder Ladegeréates—sofern vorhanden,
wie z.B. bei der \NC-32 oder den POLARON-La-
degeréten. Die Schnittstelle wird automatisch bei
ausgeschaltetem Gerét erkannt. Schalten Sie das
betreffende Gerét erst anschlieBend ein.
V ... Uber USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6.
Wenn Sie ein HoTT-Produkt ohne Mini-USB-
Buchse updaten wollen, wie z.B. Empfdnger, Sen-
soren oder Sender mit nachgertistetem HoTT-
Modul, verbinden Sie die USB-Schnittstelle,
Best.-Nr. 7168.6, und das Schnittstellenkabel,
Best.-Nr. 7168.S (bzw. Best.-Nr. S8363 fiir Servos
oder 6466.S fiir Servos und bestimmte Ladege-
réte), mit dem USB-Kabel, ansonsten wird der
COM-Port nicht erkannt.

Achten Sie immer auf eine einwandfreie Steck-

verbindung zwischen den einzelnen Komponen-
ten. Wéahrend eines nachfolgenden Updates darf diese
nicht unterbrochen werden!

Verbindung liber Bluetooth®

Hierbei wird lediglich eine funktionierende drahtlose
Verbindung zwischen PC und HoTT-Gerét, wie weiter
oben beschrieben, bendtigt.

Starten Sie in der Programmgruppe ,Update” das
Programm ,,Port wéhlen".
(Alternativ wahlen Sie in

‘i~ Firmware Upgrade grStudio {Version-4.9.3.2)

Mends Log-Protokoll  Monitoring  Ubersicht  Uber

der MendUleiste unter

=] "i‘; Update
»Menis* den Eintrag ) ‘l’
»Port wéhlen®.) -8, Sender

- *_és, Firmware-Update

Bei angeschlossenem
Schnittstellenadapter Best.-Nr. 7186.6 wird ,Silicon
Labs CP210x USB to UART Bridge* angezeigt. Sollte
bereits eine Bluetooth®-Verbindung bestehen, siehe
weiter oben, erscheint auch hierzu der betreffende
Port: ,Graupner HoTT BT".

Die COM-Port-Nummer ist abhangig von der Konstel-
lation des PCs.

Part Geratename

coms Silicon Labs CP210x USE to UART Eridge (COM3)
com4 Graupner HOTT BT [00:07:80:5D:52:EF] (com)%

_

Wahlen Sie mit der Maus den gewtiinschten Port und
klicken Sie auf [_a<__|.

Wird kein COM-Port angezeigt, Uberprifen Sie in der
Windows-Systemsteuerung unter ,,Gerédte-Manager",
ob der Treiber korrekt installiert wurde.

Der gewahlte COM-Port wird anschlie3end in der
Statusleiste unten links angezeigt.

COM-Port Port: Com3  Baud : 115200 =

USB- bzw. Bluetooth®-Ankopplung

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen zum USB-Anschluss

¥ Sollten Sie die COM-Port-Zu-
ordnung ,vergessen“ haben, er- b e pregrtmpont.
scheint bei den nachfolgend be- )
schriebenen Firmware-Updates
die Fehlermeldung: ,,Wéhle ge-
eigneten Port* oder ,Port 6ffnen
fehlgeschlagen®.
Eine COM-Port-Zuordnung ist
nur méglich, wenn der zugeho-
rige Treiber installiert ist (Seite
12) und der PC mit dem Schnittstellenadapter
Best.-Nr. 7186.6 bzw. direkt Uber ein USB-Kabel
mit dem HoTT-Gerét verbunden ist.

¥ Sollten die vorstehende Fehlermeldung trotz ord-
nungsgemaBer USB-Verbindung mehrfach er-
scheinen, trennen Sie die USB-Verbindung zwi-
schen HoTT-Geréat bzw. Schnittstellenadapter und
PC flr ein paar Sekunden und stellen Sie die Ver-
bindung wieder her. Im Einzelfall kann es erforder-
lich sein, das grStudio-Programm zu beenden und
neu zu starten.

Fehlgeschlagen ]

Port ffnen fehlgeschlagen

COM-Port- und Bluetooth-Anbindung 17
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1 Programmgruppe ,,.Sender*
Nur fir Sender mit integrierter Sprachausgabe

Ubersicht Programmgruppe ,,Sender*

Programmgruppe ,,Sender*

Diese Programmgruppe ist nur fiir Sender der
neueren Generation mit integrierter Sprachausgabe
(ohne Sender mz-32) vorgesehen. Flir Sender, die mit
einem HoTT-Modul nachgertistet wurden und HoTT-Sender
ohne integrierte Sprachausgabe (z.B. mxs-8 (Best.-Nr.
33200), mz-10 (Best.-Nr. §1001), mx-10 (Best.-Nr. 33110),
X-4S (Best.-Nr. 33400), X-8N (Best.-Nr. S1018)) wéhlen Sie
bitte das Programm ,,HoTT-Gerét", siehe Seite 46.
Fur den Sender mz-32 rufen Sie bitte das Programm
, & mz-32 Firmware Download“ auf (siehe Seite 27ff)

oder das Programm ,Beta_mz-32 Downloader 0.0.3.46.
Jjar®, macOS® und Linux®, siehe ab Seite 30.

In der Programmgruppe ,Sender” sind diejenigen

Programme zusam- = Sender

mengefasst, die zum

Updaten des Senders u mz-32 firmware download
. &

Oder der DatenSIChe- ﬁj Benutzer Sprach-Paket

rung bzw. Modell-

speichersicherung des

Senders bendtigt

werden.

gg*a, Firmware-Update

ﬁ} Sprachdatei laden
{\_I.—) Zeiteinstellung
ﬁ Modellspeicher

g- Wiederherstellung

Im Folgenden wird beschrieben, wie Updates uber
eine USB-Kabel-Verbindung zwischen HoTT-Sender
und PC bzw. Laptop durchgefliihrt werden. Alternativ
kénnen Updates innerhalb dieser Programmgruppe
aber auch drahtlos iber das optionale Bluetooth®-
Modul durchgefiihrt werden. Lesen Sie in diesem Fall
zuvor den Abschnitt ., Einrichtung Bluetooth®-Adapter*
auf Seite 14 und COM-Port Bluetooth® Seite 17.

Updates fiir neue CE-Norm EN300328 1.8.1

Sofern Sie die aktuellen HoTT Sender-Updates
gemdn genannter Norm verwenden, wird empfohlen,
die Bindung des Empféngers zuerst zu lI6schen und
dann den Empfénger neu an den Modellspeicher zu
binden.

20 Programmgruppe "Sender"

Firmware-Update HoTT-Sender

Firmware-Update Sender (ohne Sender mz-32)

Lesen Sie bitte auch die Anleitung des Senders, um

ergédnzende Informationen zu erhalten!

Die Firmware kdnnen Sie auch Uber eine SD-Karte

auf den HoTT-Sender Ubertragen. Speichern Sie zu-

vor die aktuelle Firmware-Version in der gewiinschten

Sprache auf die SD-Karte in das Verzeichnis ,,Firm-

ware". Weitere Informationen finden Sie im jeweiligen

Sender-Handbuch.

Erforderliches Zubehér:

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel vom
Typ USB-A auf mini-B-USB, 5-polig,

e je nach Sender mini-USB/PC-USB-Kabel oder
Micro-USB OTG Kabel,

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.

Allgemeine Vorbereitungen

1. Programm ,,Firmware-Update” starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,,.Sender* das
Programm , Firmware-Update“.
(Alternativ wahlen Sie unter ,Ments* in der Menu-
leiste den entsprechenden Eintrag.)

=S

C:\Users\GraupnerDesktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\Offical Version\33112_33116_33124_33020_33032_mx-xx_mc_>

= HoTT Senderfirmware Update

[Produkt Info]
Produktname :

Produktinfo lesen | | Automatisch laden

Datei offnen

Bootversion

[Prozessschri

tt]

3| Verbinden Sie das USB -Kabel mit dem PC-Anschluss auf der Riickseite des Senders.
Driicken Sie "Automatisch laden® oder 'Datei tffnen’ und wihlen Sie die Update-Datei (*.bin)

[ProzessLog]
standby

No Zeit Log

Nach dem Programmaufruf signalisiert die rot blin-
kende , 7 der Zahlenreihe 1 ... 7 im Kopf des sich
6ffnenden neuen Fensters, dass sich das Pro-
gramm derzeit im ,[Prozessschritt] 1“ befindet.

Die Bedeutung des aktuell blinkenden Steps wird
jeweils unmittelbar unterhalb der Zahlenreihe an-
gezeigt:

LrrouusLime 1

Produktinfo lesen | | Automatisch laden

Datei offnen

Yy Verbinden Sie das USB -Kabel mit dem PC-Anschluss auf der Riickseite des Senders.
Driicken Sie "Automatisch laden’ oder 'Datei éffnen’ und wihlen Sie die Update-Datei [*.bin)

[ProzessLog]
standby

Beispielsweise beim hier abgebildeten Step 1:
,Verbinden Sie das USB-Kabel mit dem PC-An-
schluss auf der Riickseite des Senders.

Driicken Sie ,Automatisch laden” oder ,,Datei 6ff-
nen“und wéhlen Sie die Update-Datei (*.bin).




Allgemeine Vorbereitungen

Sie kénnen die Erkldrung jedes einzelnen Steps
jederzeit auch in Form einer Quick-Info abrufen,
indem Sie den Mauszeiger (iber einer Zahl platzieren.

Die beiden genannten Auswahimdglichkeiten wer-
den weiter unten, im Abschnitt ,Firmware laden",
erlautert.

2. Sender mit PC verbinden
Schlieen Sie also das USB-Kabel an den Com-
puter an und verbinden es anschlieBend mit der
Mini-USB-Buchse des noch ausgeschalteten Sen-
ders.

3. COM-Port wahlen liber ,,Port wiahlen*
Wabhlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

Firmware-Version auslesen: ,,Produktinfo*

4. Schalten Sie den Sender ein.

5. Firmware-Version auslesen

Wenn Sie bei eingeschaltetem Sender
den Button ,,Produktinfo lesen” anklicken,
erscheint im Programmfenster neben eini-
gen anderen Informationen zum Sender auch die
aktuell gespeicherte Versionsnummer der Firmwa-
re in der Zeile ,,Programmversion“—im gezeigten
Beispiel Version ,,1(v)041“.

Produkentis lesen

“I" HoTT Senderfirmware Update

C:\Users\Graupner\DesktopiHoTT_Software_V4'\HoTT_Software_v\Offical Version\3

[ Produkt Info ]

Produkiname : MC-32 2,4G Radio
Hersteller : Graupner
Produktcode @ 16004100

Programmversion : 1041

Bootversion ; 2001

Produktinfo les

[ Prozessschritt ]

Bei einem Kommunikationsfehler zwischen PC

und Sender erscheint nach geraumer Zeit eine
entsprechender Meldung. Brechen Sie den Vorgang
nicht vorzeitig ab.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Port 6ffnen fehigeschlagen

Falls ein falscher COM-Port zuge-
wiesen oder der Treiber noch nicht
installiert worden ist, erscheint nach
geraumer Zeit die Fehlermeldung:
»Wéhle geeigneten Port* oder
»Die Verbindung mit dem Gerét
ist fehlgeschlagen. ...". Der

Silicon Labs COM-Port wird
Ubrigens nur mit einem ange-

Farmware Upgeade geStudio

. Wahle getigneten Pont

schlossenen Sender angezeigt, da sich das USB

Interface im Sender befindet. Ohne angeschlossenen
Sender kann der richtigen COM-Port gar nicht
ausgewahlt werden.
¥ Produktinfo lesen fehlgeschlagen
Falls Sie den Sender nach Anklicken von ,,Pro-
duktinfo lesen” nicht rechtzeitig eingeschaltet
haben, erscheint in der Tabelle des Programms
die Fehlermeldung ,,Produktinfo lesen fehlgeschla-

gen . [Process Log]

standby

No Time Log
1 2012-10-04 (17:03:03)
2 2012-10-04(17:03:12)

Produktinfo lesen Start
Produktinfo lesen fehlgeschlagen

Erscheint ein Popup-Fenster mit
gleichlautendem Text, klicken Sie
auf und wiederholen den
Vorgang wie zuvor beschrieben. o]

¥V Sender(display) lasst sich nicht ausschalten
Wenn Sie den Sender nicht rechtzeitig eingeschal-
tet haben, kann es vorkommen, dass das Display
aufleuchtet, auch wenn der Sender ausgeschaltet
wird. Ziehen Sie in diesem Fall den Stecker des
Senderakkus flr ein paar Sekunden heraus und
stecken ihn bei ausgeschaltetem Sender wieder
ein. AnschlieBend wiederholen Sie das Auslesen
der Produktinfo.

Produktinfc lesen fehlgeschlagen

Programmgruppe "Sender" 21
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Méoglichkeiten eines Firmware-Updates

Firmware laden

Firmware-Update (iber Internet

zu A) Firmware-Update liber ,,Automatisch laden

Sie haben nun zwei Moglichkeiten, die Firmware-Da-
tei zu laden:

A) ,,Automatisch laden*
In diesem Fall wird die zum Sender pas-
sende *.bin-Datei bei aktiver Internetver-
bindung automatisch heruntergeladen.
Uber das Internet heruntergeladene Update-Datei-
en werden immer in einem automatisch generier-
ten Unterverzeichnis mit Namen ,FTP_Download” im
Firmware-Upgrade-grStudio-Hauptverzeichnis abgelegt,
sodass Sie das Updaten zu einem spéteren Zeitpunkt
ggf. manuell, also (ber ,Datei 6ffnen”, wiederholen kén-
nen.

B) ,,Datei 6ffnen*

Sollten Sie, wie weiter vorne beschrie-
ben, die ,HoTT_Software_VX“-Datei“ pasete
heruntergeladen und auf einer Festplat-

te gespeichert haben, kdnnen Sie die erforderliche
*.bin-Datei auch aus dem entsprechenden Unter-
verzeichnis laden.

@ Hinweise:

V' Modellspeicher werden automatisch tibernommen bzw.
auch von élteren Firmware-Versionen direkt umgewan-
delt. Es wird aber dennoch empfohlen, zuvor eine
Sicherheitskopie der Modellspeicher anzulegen,
siehe Abschnitt Modellspeicher, Seite 39. Die Fa.
Graupner (ibernimmt keine Gewéhr bei evtl. Datenverlust.

¥ Wenn Sie von Version ,,V3“ oder einer alteren Version
auf ,V4“ (oder eine spétere neuere Version ,V5° ...)
updaten, wird automatisch das Programm ,,Wiederher-
stellung” (siehe Seite 41) gestartet. Verwenden Sie
dieses auch, wenn das Update hier fehlschlédgt und der
Sender nicht mehr ,normal” startet.

Erforderliches Zubehér

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig),

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.

Automatisch laden

22 Programmgruppe "Sender"

(1 ... 3 siehe weiter oben.)
4. Schalten Sie den Sender ein.
5. Update uber Internet

e DFUCKeN Sie bei aktiver Internetverbindung
den ,Automatisch laden“-Button.

Je nach Geschwindigkeit der Verbindung dauert
es eine gewisse Zeit, bis sich ein weiteres Fenster,
~Firmware Select’, 6ffnet. Darin gelistet sind die
aktuellen Firmware-Versionen des jeweiligen Sen-
ders in verschiedenen Sprachen. Klicken Sie die
gewinschte Update-Datei (*.bin-File) an—im nach-
folgenden Beispiel Dateien fir eine 1C-32:

[ Preduct Info ]

Brochaet : M(-16 HoTT Rindies

Fie Transder 385 | 467

= (o ]| s

Sobald Sie den , Datei 6ffnen“-Button
anklicken, werden die Daten zunachst aus dem
Internet heruntergeladen—erkennbar an dem fort-
schreitenden Balken.

Nach dem Downloaden folgt ein Warnhinweis,
dass die HF-Abstrahlung abgeschaltet wird und
der Empfanger ausgeschaltet werden soll.

Warnunge Sender HE wird abgeschalet - schalten Sie daher petzt Ihaen
Ernglanges sus! Fortfahrent

[

Sie diirfen niemals wahrend des Modellbetriebs
updaten!

Klicken Sie auf s (,Ja").

Falls Sie den Vorgang abbrechen, erscheint das
nebenstehende Popup-Fenster.

HF ausschalten - Abbeechen

o]

Achten Sie darauf, dass wédhrend der Ubertra-

gung die USB-Verbindung nicht unterbrochen
wird, siehe ansonsten im Kapitel ,,Fehlermeldun-
gen“im Anschluss.

[ Prochukt Infa |

Prochktriame : MC-32 2.4G Radia
Hersteler : Grauprer
Produktcode : 16004100
Programmuerson : 2041
Bootversion : 2001

[ Prazessschritt ]

(1]203]af:s]6]7]

Anderenfalls kann sich die Sendersoftware
»aufhdngen“ und/oder im Senderdisplay er-
scheint die Meldung:

,,Miss match product number*.
In diesem Fall lesen Sie weiter im Abschnitt
,»Wiederherstellung“, Seite 41.
Die ordnungsgeméBie Datenubertragung zum
Sender zeigt ein Fortschrittsbalken an ...

Firmware Update lduft...

USB-Kabel nicht entfernen

(B2 Bl =)

C:\Users\Graupner \Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\0ffical Version\33112_33116_33124_33020_33032_mx-xx_mc_»

F HoTT Senderfirmware Update

Firmware Update lauft...

e USB-Kabel nicht entfernen

[Proze

01
ozessschritt |
(1]203]4a]5]6]7

a" Anwendungs-Firmware herunterladeni
o

[ProzessLog]
Update [

Anwendungs-Firmware herunteriaden  139/331

Fumware Update beendet

No Zeit

7 2012-12-14 (16:10:27)
r:] 2012-12-14 (16:10:27)
o A19-1714 150107

...am Ende angelangt, folgt eine Bestatigung der
Ubertragung: ,,Firmware-Update beendet".
Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten

Inbetriebnahme die Funktionsféhigkeit des
upgedateten HoTT-Gerétes!




Stérung

6. Was ist im Falle einer Stérung zu tun?
Sollte der Update-Vorgang abbrechen, wiederho-
len Sie die Prozedur. Beachten Sie ggf. erschei-
nende Fehlermeldungen, siehe nachsten Ab-
schnitt. Sollte ein Update wiederholt fehlschlagen,
lesen Sie im Abschnitt , Wiederherstellung* weiter.

Dennoch: Achten Sie beim Updaten immer dar-
auf, dass die USB-Verbindung nicht unterbro-
chen wird.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen zu ,,Automatisch laden*

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen

Falls ein falscher
COM-Port zugewiesen DieVesbendu i e G o ehlescaen,

Uberpeiden Sl dir USB-Verhindung, oder wahlen Sie

oder der Treiber noch SRR AR s

nicht installiert worden ist, =
erscheint die Fehlermel-

dung ,,Die Verbindung mit dem Gerét ist fehige-
schlagen. ... Der Silicon Labs COM-Port wird tb-
rigens nur mit angeschlossenem Sender erkannt.
Sollte der USB-Port wiederholt nicht erkannt wer-
den, trennen Sie die USB-Verbindung zum Sender
fur ein paar Sekunden.

¥ Sender nicht eingeschaltet
Der Sender muss, bevor ,Automatisch laden
angeklickt wird, eingeschaltet sein, ansonsten
erscheint die Fehlermeldung ,Produktinfo lesen
fehlgeschlagen®.

¥ Sender(display) ldsst sich nicht ausschalten
Wenn Sie den Sender nicht rechtzeitig eingeschal-
tet haben, kann es vorkommen, dass das Display
aufleuchtet, auch wenn der Sender ausgeschaltet
wird. Ziehen Sie in diesem Fall den Stecker des
Senderakkus fur ein paar Sekunden heraus und
stecken ihn bei ausgeschaltetem Sender wieder
ein. AnschlieBend wiederholen Sie den Update-
Vorgang.

” Fehlende Serververbindung bei autom. Update
Bei einer nicht funktio- Update X |
nierenden Server-Verbindung |
erscheint nebenstehendes ’
Popup-Fenster. Méglicherwei-
se verhindert eine Firewall
die Verbindung. Deaktivieren Sie diese vorlberge-
hend. Nicht vergessen, diese anschlieBend wieder
einzuschalten!

¥V Zeitiiberschreitung bei automatischem Update
Sie haben zwar genligend Zeit fir die Datei-

auswahl aus einer Liste, die aus dem Internet
heruntergeladen wor- vpae |
den ist, aber wenn Sie

mit der Entscheidung zy | " febeengbeterinding
lange warten, wird der —
Update-Prozess dann e
doch beendet und muss wiederholt werden. M6g-
licherweise verhindert auch eine Firewall die
Verbindung, siehe zuvor.

USB-Verbindung PC—Sender unterbrochen
Sollte wahrend der Updates die Verbindung zwi-
schen PC und Sender unterbrochen werden,
wechselt ,,[Prozessschritt] 5 zu ,,[Prozessschritt]
7¢. Im Tabelleneintrag heif3t es nach mehr-
maligem Fehlereintrag , Paket-Rlickmeldung
Zeittiberschreitung®: ,Firmware-Update fehlge-
schlagen Update anhalten”.

vEnErEvE e < un
34 Wz Anwendungsdster-information senden
s 0121214 anmendungs Frmunre hermserladen Start
Wir12-14 :56) Pakel-Aldkmeltuny Ietiberschreitng
3 11214 Pabet-Start Kennzeichenfiehler. Empfangen - 0vd
kL] 20121214
0121214
% 0121214

Update fehlgeschlsgen

===

Programm erst nach Erscheinen des
Popup-Fensters ,,Firmware-Update fehige-
schlagen“ schlieBen!

In diesem Fall kann es sein, dass sich der Sender,
wie z.B. die lNC-32, nicht einmal mehr abschal-
ten lasst. Bei anderen HoTT-Sendern erscheint im
Senderdisplay die Fehlermeldung ...

»,Miss match product number".
Lesen Sie in diesen Fallen das Kapitel , Wieder-
herstellung®. Mit Hilfe dieses Programms kénnen
Sie eine auf der Festplatte des PCs gespeicherte
Firmware auf den Sender ibertragen und die
Funktionsféhigkeit des HoTT-Senders wieder-
herstellen. Ist eine ,,Wiederherstellung” hiermit
jedoch nicht méglich, wenden Sie sich bitte an den
GRAUPNER-Service.
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Nur fir Sender mit integrierter Sprachausgabe

Firmware-Update manuell

zu B) Firmware-Update lber ,,Datei 6ffnen“.

Alternativ zu der zuvor beschriebenen Up-
=== date-Methode wahlen Sie die Update-Datei,
die Sie mit dem Gesamtpaket ,HoTT_Soft-
ware_VX* auf Ihren PC geladen haben.
Gehen Sie wie folgt vor (1 ... 3 siehe weiter oben):
4. Sender einschalten
5. Datei 6ffnen
Klicken Sie auf den Button ,Datei 6ffnen” und su-
chen Sie im sich 6ffnenden ,Datei 6ffnen“-Dialog
die zu Ihrem Sender passende Firmware-Update-
Datei im Verzeichnis ,HoTT_Software_VX\Official
Version\[Produktnummer]‘ mit der Endung ,,bin“
aus, z.B. ,mc-32_1VXXX_German.bin“ (oder ,,...
English.bin" etc.) fur die NC-32.

Die hier gezeigten MNC-32-Dateien befinden sich

im Unterordner ,Official Version\33112_..._33032_

mx-xx_mc-xx\SD card\Firmware".

6. Ubertragung starten
Falls der Sender noch nicht eingeschaltet ist,
wechselt die Anzeige zum ,[Prozessschritt] 2
~Stellen Sie sicher, dass der Sender eingeschal-
tet ist*:

Firmware tbertragen

7. Firmware Ubertragen

Nach Auswabhl der ,richtigen Datef* wechselt das
Programm zu ,,[Prozessschritt] 4 ...

P
o HoTT Transmitter Firmware Upgrade Sleln

Ciisers¥araupner iDeskteoHoTT Software W4HOTT Software v4\0fcsl verson\I3112 33116 T3124_ X020 T2 moc-ioc_me_»

[Product infa |
Py e . Firmware Update lauft...
Produkioode ;
Peoge e son § USB-Kabel nicht entfernen!

Beatversion :
[ Proxess Step |

@ Flrmware
[ProcessLog ]
starchy

me Loy
1] Uinlate starien

System Verson uberprufen - 0K
Systemednten Sichenung - richt erforderich
Boulicader Upxdate Start

“§* HoTT Senderfirmuware Updste = =

Ca\Uwers\Gr suprer Deskion HuTT_Software_V4\HTT Software_v4\Official Version\33112_33116_33124_33020_33032_mx-xx_m<_p

[ Prachet Info |
Produktname © - .-

i Firmware Update lauft...
Procuktcode :

Frograeamern USB-Kabel nicht entfernen
Soabversion @

[ Prozesssctritt |

6 Slellen Sie sicher, dass der Sender gingeschallel ist.
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.. und ein Warnhinweis erscheint, dass die
HF-Abstrahlung abgeschaltet wird.

arnung: Sender HF wi .1 sbgeschaltet - schalten Sie daer jett fren
Ew:! er sus! Fortfahres
| ] e

Sie diirfen niemals wéahrend des Modell-
betriebs updaten!
Bestéatigen Sie mit L= ] (,Ja"), wird zunachst
die Firmware-Version im Sender ermittelt, ande-
renfalls erscheint das Popup-Fenster ,HF aus-
schalten—Abbrechen’:

HF ausschalten - Abbrechen

=]

Falls die im Sender vorhandene Firmware-Datei
aktueller ist als die ausgewahlte Firmware, werden
Sie darauf hingewiesen ...

Sie kdnnen mit (,Nein“) und im nachsten
Fenster mit zurtickkehren und eine ande-
re Datei auswahlen.

Klicken Sie stattdessen [ | beginnt die Uber-
tragung zum Sender.

Unter ,[Prozessschritt] 5 zeigt ein Fortschritts-
balken die ordnungsgeméaBe Ubertragung zum
Sender an.

“f* HoTT Sendediermware Update =R R ===

C:\vers \Graupnes Deskiop HTT_Software_V4'HOTT Software_V4\Offcal Version\33112_33116_33124_33000_33032_mx-xx_mc_»

[ Produkt Info |

Prochuktn + MC-32 2.4G Rad = =
o Firmware Update liuft...
Precuktonde @ 16004100

D USB-Kabel nicht entfernen
g verson : 2001

[ Prazessschritt ]

gs-Firmware h

[Frazessiog]
Arrwendungs Frmwre herunterladen 139/331

2et Log
2012-12-14 (16:10:27) * Frodubiname:MC-J2 2.9G Rado, Hersteler Graupner
20121214 {16 10:27) ackr: w&rmmmm lesen

2012-12-14 (16:10:27) 0200, Dx204, B

121214 (16:10:27) wod.imfoa.s_\abe.leur
131214 (160 100271 e 16004100 ch

Wéhrend des Update- Vorgangs darf dle UsB-

Verbindung nicht unterbrochen werden. Ach-
ten Sie auch darauf, dass die USB-Stecker am
Sender und PC guten Kontakt
haben und nicht wackeln. Ande-

T

renfalls kann sich die Sendersoft-  rmwevpinciigeiigen
ware ,, aufhdngen®. In diesem Fall
lesen Sie weiter im Abschnitt e

,»Wiederherstellung“, Seite 41.

. Ende der Ubertragung

Eine Signalmelodie des Senders und die Meldung
~Firmware-Update beendet—Update anhalten” in
der Tabelle signalisieren das erfolgreiche Ende
des Update-Prozesses.




Stérung

4= HoTT Senderfiemware Update = [E]=

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen zu ,,Datei 6ffnen*

' bsers e proer Yesk b HOTT_Boftware_VATHSTT_Softmane V400l Version|33112_33116_33124_33020_33032_ma-xx_me_)

[ Produkt Ino |
Produktname : MC-32 2.4G Radio
Hesateler ¢ Grauprer
Produktcode @ 16004100
Programmyerson : 1041
Buotversion : 3001 | |

[ Proesssctitt |

(1]1203)a]5]6]

@ Firmware Update beendet

[Frozessiog]
ArrwendungsFrmware henunterladen 272

Loy
= Produktcode: 16004100, Verson: 1041, Spescherversion: 1000
Prdukicode verglehen - 0K
ersermurrgineh | OF
Aermerungsdste-dnformaton sersen Update i

34

] Anmendungs+ rmwere herunterisden Start

* Ammwendungs Frmuee Temp. Laten hennteriaden St

37 Forwrenungs-Frmmare berunterladen beerdet Famwiare Update beendet
» 001218 (16 12T Firmwaré Update beendst

] 2012-12-14 (161220 Lipdate achaiten |

o v

AuBerdem wird im Senderdisplay wieder die
Startanzeige —in diesem Falle ,,Graupner \NC-32
HoTT*“ mit der aktuellen Firmware-Version ange-
zeigt.
Im Popup-Fenster ,Firmware-Update beendet
bestatigen Sie den erfolgreichen Firmware-Update
mit (,OKY).

9. Verbindung zum PC trennen
Schalten Sie den Sender aus und entfernen Sie
das USB-Kabel.

10.Was ist im Falle einer Stérung zu tun?
Sollte der Update-Vorgang abbrechen, wieder-
holen Sie die vorangegangenen Schritte. Beach-
ten Sie ggf. erscheinende Fehlermeldungen, siehe
auch nachste Spalte. Sollte ein Update wiederholt
fehlschlagen, lesen Sie im Abschnitt ,Wiederher-
stellung* weiter.

Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten
Inbetriebnahme die Funktionsfdhigkeit des
upgedateten HoTT-Gerétes!

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen

Falls ein falscher COM-
Port zugewiesen oder
der Treiber noch nicht
installiert worden ist, er-
scheint die Fehlermel- o
dung ,Die Verbindung mit dem Gerét ist fehige-
schlagen®. Der Silicon Labs COM-Port wird tbri-
gens nur mit angeschlossenem Sender erkannt.
Sollte der USB-Port wiederholt nicht erkannt wer-
den, trennen Sie die USB-Verbindung zum Sender
fur ein paar Sekunden.

Sender nicht eingeschaltet

Falls Sie doch vergessen haben sollten, den Sen-
der ,rechtzeitig” einzuschalten, werden Sie im
~[Prozessschritt] 2‘ daran erinnert.

Die Verbinclung mit dem Gerat ist fehlgeschlagen.

Uberpriifen Sie die USB-Verbindung, eder wéhlen Sie
einen anderen Port im Mend "Port wahlen”.

“§* HoTT Senderfirmuware Updste o=

Ca\Uwers\Gr suprer Deskion HuTT_Software_V4\HTT Software_v4\Official Version\33112_33116_33124_33020_33032_mx-xx_m<_p

[Predut Info ]

g Firmware Update lauft...
Prochuktcode

st B USB-Kabel nicht entfernen
[ Prozesssctritt |

(1] >§3]afs5]6]7]

6 Slellen Bie sicher, dass der Sender singeschallel ist.

AnschlieBBend wird der Update-Vorgang abgebro-
chen. Zunachst finden Sie nach geraumer Zeit
im ,[Prozessschritt] 4* die Meldung ,,Paketrtick-
meldung Zeitiberschreitung” ...

LrrouEs v
@ Firmware
| Process Log |
standby
Log
Uste starten
Produktinfio lesen fehigeschiagen
System Vrrsien Cherpriifen - Frhigeachiagen
Boutioader Update Start
4 Fropess Pause
Paket-

... und anschlieBend die Meldung ,HF Prozess
Kommando senden ist fehlgeschlagen®:

s "

=)

Warten Sie, bis diese Meldung erscheint. Brechen
Sie den Vorgang keinesfalls vorher ab.
Wiederholen Sie die Update-Schritte.
Falsche Firmware-Datei
Die Firmware-Dateien sind produktspezifisch co-
diert, d.h., sollten Sie aus Versehen eine nicht
zum Produkt passende Datei auswahlen, er-
scheinen die Fehlermeldungen ,Firmware-Da-
tei kann nicht gelesen werden. Uberpriifen Sie die
heruntergeladene Dater"...

[E=8{Hon =)

C:\users\Graupner \Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\Official Version\33112_33116_33124_33020_33032_mx-xx_mc_>

= HoTT Senderfirmware Update

[Produkt Info ]
Produktname :
Hersteller :

Produkicode :

Produktinfo lesen | | Automatisch laden | | Datei &ffnen
Programmversion :

Bootversion :

[Prozessschritt ]

\ Verbinden Sie das USB -Kabel mit dem PC-Anschluss auf der Riickseite des Senders.
Driicken Sie "Automatisch laden' oder 'Datei iiffnen’ und wihlen Sie die Update-Datei [*.bin)

[Prozess Log]
standby

Mo Zeit Log

! '
Firmmwane-Diaten karn nuchl geleen wengen.
Uberprifen Sie S henantergeladens Dute.

|

... oder unter ,[Prozessschritt] 7 die Meldung
»Firmware-Update fehlgeschlagen“ oder das Pop-
up-Fenster ,,Produktcode Zuordnungsfehler".
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Fehlermeldungen

"of HoTT Senderfnmmare Updute =3 150 E=all

C:llivers\Graupres Deskion HoTT_Software_VHoTT_Software_V4\0ffuial Version|33112_33116_33124_33020_33032_mu-nx_mc_p

e

[ Prozessscbritt |

(1]2]3]4)5]6]7]

0 Firmware Update fehigeschlagen

[ Prozess Log |
standiy
™ Pt Log .

& 20121315 (19:00211) Procukins um Sender lesen

9 2012-12-15 (19:00:11) 3 e + Bowlorodubluad

w 012-12-35 (19:00:11) 3 Produliname:MC-12 2.4G Rado, Her:

i popsen e

2 2012-12-15 (19:00: 1) 2 Anwendungs-produitoode Adresseclhii,

13 2012-12-15 (19:00217) Produinfo am Date lesen

4 2012-12-15 (19:00:13) > Produkicede: 16004300, Verson:2002, 5{ Produlicode Luord ehter

% 121215 (19:00:28) Froduktoode Zuordnungsfihler

1% 20121218 {1900217) Uipdate anhalten

e = e ]

Der Update-Vorgang I&sst sich in diesen Fallen

nicht starten und muss mit der richtigen Datei wie-
derholt werden.
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Nur fir Sender mz-32

mz-32 Firmware-Download

Firmware-Update mz-32

Allgemeine Vorbereitungen

Firmware-Update Sender (nur fiir Sender mz-32)

Getrennt von dem bisher beschriebenen Update-
Vorgang fur HoTT-Sender benutzen Sie bitte fur den
Sender mz-32 nachfolgendes Update-Programm aus
dem grStudio-Paket; ‘™= tmsrc downisad

Im Download-Bereich befindet sich in der Rubrik
»Firmware Upgrade Studio“ fur den Sender mz-32 ein
vom grStudio-Programm getrenntes mz-32 Update-
Programm: ,Beta_mz-32 Downloader 0.0.3.46.jar",
das unter den Betriebssystemen WIN®, macOS® und
Linux® gestartet werden kann. Dieses *.jar-Programm
erfordert aktuell (Stand 06/2018) Java 8™.

Eine Anleitung erfolgt im Anschluss an das im grStu-
dio-Programm implementierte Update-Programm.

Lesen Sie bitte auch die Anleitung des Senders, um
ergdnzende Informationen zu erhalten!

Die Firmware kénnen Sie auch drahtlos per WLAN
auf den HoTT-Sender Ubertragen, allerdings dauert
ein WLAN-Update deutlich langer und die sogenann-
ten mz-32 ,,Ressourcen-Dateien” werden nicht aktua-
lisiert. Dabei handelt es sich um zusétzliche Dateien,
die neben der eigentlichen Firmware-Update-Datei
erforderlich sind, wie Konfigurationsdateien,Voice-
Dateien, Hilfetexte, ... aber auch die mz-32-Anleitung
und andere mehr.

Die jeweils aktuelle mz-32 Firmware-Version steht

nicht als getrennte Datei zum Download vor einem
Update zur Verfligung, sondern wird direkt beim Starten
des Update-Vorganges zunéchst auf den Sender mz-32
Ubertragen und in einem zweiten Schritt, siehe Abschnitt 5,
installiert.

Erforderliches Zubehbr:
e Das dem Sender beiliegende Micro-USB-Kabel

Update-Programm starten

1. Programm ,, Firmware-Update* starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Sender” das
Programm ,mz-32 Firmware-Download®.
(Alternativ wéhlen Sie unter ,Mends" in der Mena-
leiste den entsprechenden Eintrag.)

[ L - T ——— —

dittne
- - n n n n R e

sg.llieﬂmsh:dﬁrmﬂnb‘: den USH-Amschbiss an den PC an.
Schalten She das Gerdt e

Der Firmwre- Dwmlhilllwl rd gestartes, sobakd der Herumterladen-Knopf
angeklickt wird.

Frodubt Informasien

Nach dem Programmaufruf signalisiert die rot blin-
kende ,, 1“ der Zahlenreihe 1 ... 7 im Kopf des sich
6ffnenden neuen Fensters, dass sich das Pro-
gramm derzeit im ,[Prozessschritt] 1 befindet.
Die Bedeutung des aktuell blinkenden Steps wird
jeweils unmittelbar unterhalb der Zahlenreihe an-
gezeigt. Beispielsweise beim hier abgebildeten
Step 1:

~SchlieBen Sie das Gerét (iber den USB-An-
schluss an den PC an. Schalten Sie das Gerét ein.
Der Firmware-Download wird gestartet, sobald der

,Herunterladen“-Knopf angeklickt wird.

Sie kénnen die Erkldrung jedes einzelnen Steps
jederzeit auch in Form einer Quick-Info abrufen,
indem Sie den Mauszeiger in ein Zahlfeld platzieren.
2. Sender mit PC verbinden

SchlieBen Sie also das Micro-USB-Kabel an den
Computer an und verbinden es anschlieBend
mit der Mini-USB-Buchse auf der Riickseite des
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Nur fir Sender mz-32

Sender mz-32 einschalten

noch ausgeschalteten Senders. (Abhangig vom
Ladezustand des Senderakkus blinkt die Umrah-
mung des EIN-/AUS-Schalters in unterschiedli-
chen Farben und unterschiedlicher Sequenz (kon-
stant grin bedeutet: ,Akku voll geladen*.)

3. Sender einschalten
Schalten Sie den Sender nun ein. Die Basisan-
zeige wechselt bei ord- )
nungsgeman angeschlos-
senem USB-Kabel ins
Meni ,,USB*. Wahlen Sie
dort per Fingertip ,Mas-
sen-Speicher”.
Sie kénnen nun den mz-32-Speicher wie ein
externes Speichermedium im Dateimanager auf-
rufen oder aber im Fenster ,mz-32 Firmwa-
re-Download* den Button ,Offne Verzeich- |, 2
nis* anklicken:

Help el

Image Image

Leg Log

Manuas Marsasl

Modei

MPY

Sereenshot . 2 oedne

Sersenshat

Syem . Ssacng |
Sistom Syttem Valume Infamstion 2 teicedne |
System Yehume Infermation Update

Updte usl 205201 evdne |
i oien p—_— |

Graupneak.cfg
v < >

Vemte

13 Elemente

Speichern Sie sicherheitshalber den Inhalt des

Massenspeichers auf Ihrem PC, insbesondere die
Modellspeicherdaten, die sich im Verzeichnis ,MZ-
32(X:) e Model « mz-32“ befinden.

@ Hinweise:

e Eine ggf. auf dem PC oder Laptop erscheinende Mel-
dung des Betriebssystems ,,Méchten Sie ,MZ-32 (X:)*
Uberprifen und reparieren?” kann ignoriert oder wahl-
weise auch bestétigt werden.

e Unter ,Port wdhlen” wird in diesem Fall kein Port ange-
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Firmware- und Ressourcen-Dateien herunterladen

zeigt und ist auch nicht erforderlich.

e Im Verzeichnis ,MZ-32 (X:)  Util » befindet sich das
grStudio-Installationsprogramm. Sie kénnen es nutzen,
sollten Sie es nicht bereits anderweitig auf Ihrem PC
installiert haben.

4. Firmware- und Ressourcen-Dateien herunterla-
den
Sofern nicht nur ein Firmware-Update erfolgen
soll, sondern auch die Ressource-Dateien aktua-
lisiert werden sollen, setzen Sie ein Hakchen vor
sHerunterladen inklusive Ressource-Dateien”.

P i1 frmare dowaload

(1]2]:]afs]e]

Ladt die Firmwaredatei herunter,

Produld Inlarmaion

Produkt Bezeichnung : MZ-32 HoTT Radio
Produkt Version : 1017
Firmware-Version herunterladen : 1019

Trennen Sie das USB-Kabel nicht und schalten Sie das Gerit nicht aus!

Startet den Download der Firmware-Dated. [mz-32_v1019.bin]

6%

Unterbrechen Sie den Download nicht. Der Fort-
schrittsbalken zeigt an,wie weit der Download
fortgeschritten ist.

Unter ,Produkt-Information“ sind der angeschlos-
sene Sendertyp, die ak-
tuell installierte Versions- | Wi s i btz s de
nummer sowie die zu e e S e ien,
installierende Versions-

nummer aufgeflhrt.
Wabhlen Sie im neben- .
stehenden Fenster die T
gewUlinschte Sprache(n) —=|
unter ,Voice" und

»Help“. Der Download startet nach einem Klick auf

o]

In den beiden nachfolgenden Prozessschritten
4 und 5 werden nun nacheinander Ressour-
cen-Dateien heruntergeladen und auf dem
Massen-Speicher des Senders mz-32 gespei-
chert. Der Speicherpfad wird oberhalb des
Fortschrittsbalkens eingeblendet.

S -2 e downisadd = e

Lidt die Ressourcendateien herunter,

Herunterladen inkushe Ressouree
Dateien

Pradult Inbsimstion

Produkt Bereichnung : MZ-32 HoTT Radic
Produkt Version : 1017
Firmware-Version herunterladen : 1019

Trennen Sie das USB-Kabel nicht und schalten Sie das Gerét nicht aus!

Startet den Download von Ressourcendateien,

8 - 12 Frrrwace downlesd

HHEDED

Kopiert die Ressourcendateien aul das Gerit.,

Pradult Inbsimstion
Produkt Bereichnung : MZ-32 HoTT Radic

Produkt Version : 1017
Firmware-Version herunterladen : 1019

Trennen Sie das USB-Kabel nicht und schalten Sie das Gerét nicht aus!

Startet den Download von Ressourcendateien,
E:\Woice\en\09_Warn\039_60m.way B8 %

Warten Sie, bis beide Prozessschritte abgeschlos-
sen sind. Ein weiteres Fenster zeigt das Ende an.




mz-32 Firmware-Installation

AbschlieBend wechselt das Download-Fenster
zum Prozessschritt 6:

P g 12 firrmeaes downisad

Die Firmware- und Ressourc wurde

Tippen Sie im Sender-
display auf ,Massen-
speicher”, im nach-
folgenden Fenster
»,Massenspeichermodus
beenden® auf ,,OK" und
verlassen Sie das Mend, indem Sie links oben auf
,USB" tippen. Das Display kehrt zur Basisanzeige
zurlck.
Das USB-Kabel kénnen Sie (bei Bedarf) vom Sen-
der trennen.

5. Firmware-Installation
Das Firmware-Update muss
nun senderseitig vom Mas-
senspeicher installiert wer-
den. Klicken Sie dazu auf die
JMenditaste“ P, wahlen »System”
und tippen in der Liste auf
»Info & Update®. Das Display
wechselt zu folgender Anzeige:

Tippen Sie auf den mittleren, blauen Button
~SD-Karten Update” ...

... und wéhlen Sie die gewunschte Firmware-
Version. Bestéatigen Sie nun die Auswahl durch
Tippen auf das Symbol @. Das Logo wird ersetzt
durch ®.

Tippen Sie auf @, um die Auswahl zu andern
oder den nachfolgenden Installationsprozess ab-
zubrechen. (Die Installation kann auch zu einem
spateren Zeitpunkt erfolgen.)

Soll die Installation fortgeflihrt werden, tippen Sie
auf das Tiir-Symbol @ oben rechts im Display. Im
nachfolgenden Display-Fenster wird die Installa-
tion bestétigt ,Jetzt installieren” oder verschoben
LSpdter installieren*:

Tippen Sie auf ,Jetzt installieren” schaltet sich der
Sender aus, wechselt in die Installationsroutine ...

TN

... und schaltet sich anschlieBend wieder ein.
Falls die Installation verschoben werden soll und
der Sender zwischendurch ausgeschaltet worden
ist, wiederholen Sie die Vorgehensweise, wie in
diesem Abschnitt beschrieben.

Update schlagt fehl

6. Update schlagt fehl

Sollte ein Firmware-Update des Senders fehl-

schlagen oder sich im Zuge dessen die Sender-

software ,aufhdngen“ und sich der Sender evitl.
auch nicht mehr Uber den zentralen EIN-/AUS-

Schalter ausschalten lassen, dann ziehen Sie

die Stecker des Senderakkus ab, warten einige

Sekunden und schlieBen dann den entnommenen

Akku wieder an.

Gehen Sie anschlieBend so vor, wie in der Anlei-

tung des Senders mz-32 unter ,Forciertes Update*

beschrieben:
1. Die beiden oberen Tasten links und rechts des
Displays driicken und halten und wéhrenddes-
sen den Sender einschalten.
2. Sobald die Einfassung des zentralen EIN-/AUS-
Schalters orange leuchtet, die beiden mittle-
ren Tasten links und rechts des Displays dri-
cken und halten. Leuchtet die Einfassung des
zentralen EIN-/AUS-Schalters griin, kbnnen die
Tasten losgelassen werden.
3. Kurz darauf startet das Zwangsupdate mit der
neuesten der im Verzeichnis ,,Update” des Sen-
ders vorhandenen Firmware-Versionen.
¥ Sobald das Update erfolgreich beendet ist,
startet der Sender neu und kann wieder ver-
wendet werden.

¥ Scheitert das forcierte Update an einer feh-
lenden Update-Datei, dann ist zu verfahren,
wie in der mz-32-Anleitung weiter beschrie-
ben.

Programmgruppe "Sender" 29




Nur fir Sender mz-32: Update unter macOS® und Linux®

Beta_mz-32 Downloader 0.0.3.46.jar

separates Firmware-Update Sender fiir mz-32

Mit einem separaten mz-32-Update-Programm ist
eine Firmware-Installation sowie Aktualisierung der
Ressource-Dateien auch auBerhalb des ,Firmware
Upgrade grStudio“-Paketes mdglich, das darlber
hinaus unter den Betriebssystemen ,WIN®, macOS®
und Linux® lauffahig ist.

Aktuell steht eine Beta-Version im Download-Bereich
namens ,Beta_mz-32 Downloader 0.0.3.46.jar‘ zur
Verfligung. Dieses *.jar-Programm erfordert (aller-
dings) Java 8™ (Stand 08/2018).

Firmware Upgrade Studin
19.0618 07:00 51 Kommentare (s1)

Software | Firmware Upgrade Studio

Version: Firmware Upgrade Studio
PC_Software_4932
HolT_Software_v4
0SD_PC _Software
VDF-Editor

Upg yer- & Gy

F
Beta_mz-32 Downloader 0.9.3 46 jar

fur 05, Linux

USB Treiber: httos:/fwww silabs.com/products/meu/Paces/USBtoUARTBridaeVCPDrivers.a
Das Programm wird als *.zip-Datei heruntergeladen
(mz32-Downloader-0-9-3-46.zip) und muss durch
einen Rechtsklick mit der Maus Uber ,Alle extrahie-
ren” zundchst entpackt werden. Speichern Sie die
* jar-Datei auf der Festplatte (z.B. im grStudio-Ver-
zeichnis ,,Programm (x86) ¢ Graupner ¢ grStudio®).
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Sender einschalten und Programm starten

1. Sender mit PC verbinden und einschalten
SchlieBen Sie das Micro-USB-Kabel an den Com-
puter an und verbinden es anschlieBend mit der
Mini-USB-Buchse auf der Rlckseite des Sen-
ders. Schalten Sie den Sender nun ein. Die Basis-
anzeige wechselt bei
ordnungsgeman ange-
schlossenem USB-Kabel
ins Menu ,USB*“. Wah-
len Sie dort per Fingertip
~Massen-Speicher”.

2. Programm ,,Beta_mz-32 Downloader 0.0.3.46.
jar* starten
Starten Sie das Programm Uber einen Doppelklick.
Sofern ,Massen-Speicher‘ im Senderdisplay aus-
gewahlt wurde, erscheint der mz-32-Sender als
Laufwerk in der Kopfzeile des Programmfensters.
Wabhlen Sie die gewlinschte Sprache unter ,Se-
lect Languages® und setzen links Hakchen vor den
Dateien, die upgedatet werden sollen.

mz-32 Downloader (v0.9.3.46)

| Re-index files on radio Drive:

Update resource files E\ (MZ-32 HoTT Radio [16008200] v1.019) -

/| Update help pages.

Select L 3
¥| Update voice files. SlectLangusges

German -
V| Update firmware

Messages:

Download

Ein Hakchen vor ,Re-index files on radio” ermit-
telt die Priifsumme und Grof3e jeder einzelnen Da-
tei nach einem bestimmten Algorithmus (Mes-
sage-Digest Algorithm 5). Spater werden dann nur
noch die Files upgedatet, die sich gedndert ha-

ben, wéhrend das grStudio-Programm immer ein
Komplettupdate durchfiihrt, wenn ,,Ressource-Da-
teien* angeklickt ist.

Das erstmalige Erstellen dieser ,,Re-index“-Da-

tei dauert etwas, danach spart es aber Zeit. Bei
spateren Updates entfernen Sie das Hakchen vor
dem Download-Start.

Wurde zwischenzeitlich ein Update liber das
grStudio-Programm durchgefiihrt, muss die
Re-index-Datei u. U. neu erstellt werden.

Klicken Sie auf den Button | % | Zuerst werden
die Prifsummen ermittelt ...

mz-32 Downloader (v0.9.3.46)

| Re-index files on radio Drive:

/| Update resource files E\ (MZ-32 HoTT Radio [16008200] v1.019) =

V| Update help pages.

Select L .
/| Updste woice files. Slect angusges

German -
v/| Update firmware

Messages:

Calculating checksums for all file

Cancel

... anschlieBend die Dateien heruladen. (Mit
einem Mausklick auf den Button kénnen
Sie den Prozess abbrechen.)

Sobald der direkt anschlieBende Download der
Dateien abgeschlossen ist, wird dies im Fenster in
der letzten Zeile mit ,all done“ angezeigt (ggf. den
vertikalen Scroll-Balken nach unten ziehen), und
der Button wechselt wieder zu | 2o |

Bei einem erneuten Update I6schen Sie das
Hakchen vor ,Re-index files on radio“. Anhand

der Prufsummen wird Uberpruft, welche Datei-

en erneuert werden missen und nur diese her-
untergeladen. Im nachfolgenden Beispiel wurden




Firmware-Installation

einige Voice-Dateien vom Massen-Speicher ge-
I6scht. Bei einem erneuten Download-Start wer-
den nur diese Dateien heruntergeladen:

mz-32 Downloader (v0.9.3.46)

Re-index files on radio Drive:

| Update resource files E:\ (MZ-32 HoTT Radio [16008200] v1.019) -

v/| Update help pages.

Select L. ]
¥| Update voice files. S aiage

German -
V| Update firmware

Messages:

Checking for latest online versions ... ok

Found resources mz-32_rl0ll.lzma ...
Downloading remote mdSsum.txt from server ... ok
Checking for new or updated resource files ...
Downloading E:\Voiq KBEEP].wav from serve
Downloading E:\Voi EEP2.wav from ser
Downleading E:\Voi EEP3.wav from serve
Downloading E:\Voi KHIGE.wav from server
Downlcading E:\Voi E

KSEC.wav from server ...

done

Found firmware mz-32_vw101%.bin ...
E:\Update\mz-32_v101%.bin is uptodate

done

all dene 4

3. Firmware-Installation
Die nachfolgende Installation der Firmware vom
Massen-Speicher des Senders mz-32 erfolgt wie
zuvor im Abschnitt 5 ,,Firmware-Installation®, Seite
29 beschrieben.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

¥ Fehler ,,Massen-Speicher*
Sofern der Sender mz-32 mit dem PC verbunden
ist und im Sender-Display auf ,Massen-Speicher"

getippt wird, kann eine Fehlermeldung erscheinen.

Unter WIN10® z.B.:

g Méchten Sie “MZ-32 () Gberpriifen und reparieren?

s bektaht unter U e sin Probben it siigren D » i
Dutertrager. Méghiche Ursache: Das Gerdt oder der Datentrager wurde entfems, bevor e
Diteien darsed geschrieben wurden.

Die Fehlermeldungen kénnen ignoriert werden.
SchlieBen Sie das untere Fenster oder klicken Sie
auf ,Ohne Uberpriifung fortsetzen".

” Download-Fehler
Wird die USB-Verbindung wéhrend eines Down-
loads unterbrochen, erscheinen je nach verwen-
detem Update-Programm folgende Fehlermel-
dungen:
- mz-32 Firmware Download (innerhalb grStudio)

Firmware-Datei konnte nicht heruntergeladen werden. Bitte versuche

es ermneut.

- mz-32 Downloader (separates Download-Pro-

| EibelgigeB0151001_B0151_DLbmp (Das System kann den angegebenen Plad nicht finden)
~ Detaits arsegen o

Wurde der Sender wéahrend eines Downloads
ausgeschaltet, wird auch hier eine Fehlermeldung
ausgegeben

X Der Datentrager einer Datei wurde exter so geandert, dass die
gecfinete Datei nicht mehr galtig ist

©) e i

SchlieBen Sie das jeweilige Update-Programm
und starten es neu.

Im folgenden Fall ist méglicherweise die Internet-
verbindung aus anderen Grinden unterbrochen
worden:

- mz-32 Firmware Download (innerhalb grStudio)

Fehler beim Herunterladen der Ressourcendatei. Bitte versuche es
erneut,

Der Fehler wird auch im Download-Fenster im
Prozessschritt 4 angezeigt.
S E————— |

Vi e Rrsaarcemdsneien hevanter.

I re—
[y

TS
Prombakt i ormmeg £ W21 Ho T i
Pesabakt Version 1 LO10

Firmesrs Version heramterloden : 1819

5]

- mz-32 Downloader (separates Download-Pro-
gramm)

x E\Update\mz-32_v1019.bin (Die Datei oder das Verzeichnis ist
beschadigt und nicht lesbar)

§)beas i

Uberpriifen Sie, ob eine Verbindung zum Internet
besteht.
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Nur far Sender mit integrierter Sprachausgabe

Benutzer Sprach-Paket

Benutzereigene Sprachdateien installieren

Ubertragen Sie vorgefertigte Sprachdateien, wie z.B.
far Trucks o.4.: Fernlicht ein/aus, Handbremse an/
aus, Hupe an/aus, Hydraulikdruck niedrig, ..., von der
dem Sender beiliegenden SD-Karte auf den Sender
oder generieren Sie eigene, kurze(!) Audiodateien
vom Format *.wav, *. wma, *. mp3, *.0gg. Sie kénnen
diese Dateien dann bestimmten (Schalter-)Funktio-
nen zuordnen und Uber den internen Lautsprecher
ausgeben lassen. Lesen Sie dazu die Anleitung lhres
Senders. Eine Reihe vorgefertigter Audio-Dateien
finden Sie im Downloadbereich des Senders mz-24
PRO oder im Update-Verzeichnis unter ,,Voice Files
HoTT Viewer App".

Eigene Audiodateien kénnen Sie innerhalb des grStu-

dio-Programms Uber die Option ,HoTT-TTS", siehe

Seite 139, erstellen.

Vorgesehen ist dieses MenU aktuell fur folgende

Sender, siehe Auswahlfenster im Menu ,,Benutzer

Sprachpaket":

V' mx-12 HoTT, mx-16 HoTT, mx-20 HoTT,

¥ mc-16 HoTT, mc-20 HoTT, mc-28 HoTT,

mc-32 HoTT,

V' mz-12 Pro, mz-18 Pro, mz-24 Pro..

Erforderlich ist dazu das jeweils aktuellste Sender-

Update, welches zum Zeitpunkt der Erstellung dieses

Handbuches noch nicht fur alle Sender zur Verfligung

steht.

Die zur Verfiigung stehende Speicherkapazitat ist

senderabhangig und wird im ,Benutzer Sprach-Paket"

angezeigt unter ,,System verfiligbar”. Die Sprachaus-
gabe vorgefertigter Dateien liegt typischerweise zwi-
schen 1s und 3s.

Erforderliches Zubehdr:

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig),

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.
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Allgemeine Vorbereitungen

1. Sender mit PC verbinden
SchlieBen Sie das USB-Kabel an den Compu-
ter an und verbinden Sie das andere Ende mit der
Mini-USB-Buchse des Senders.

2. USB-Treiber installiert?

Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Dann machen Sie weiter mit dem nachsten Schritt.
Ansonsten lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation" auf Seite 12.

3. COM-Port wahlen lber ,,Port wiahlen‘

Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

4. Schalten Sie den Sender ein.

5. Programm ,,Benutzer Sprach-Paket* starten
Starten Sie in der Pro-
grammgruppe ,Sender*
das Programm ,,Benutzer
Sprach-Paket. (Alterna-
tiv wahlen Sie unter ,Me-
nis* den entsprechenden
Eintrag.)

6. Benutzer Sprach-Paket auslesen
Im rechten Fensterteil ,[Sender]“ werden
durch Anklicken des Buttons (,Dateiliste”)
die auf dem Sender gespeicherten benutzereige-
nen Sprachdateien ausgelesen werden. Sobald
die Datei vollstandig ausgelesen
ist, erscheint das Popup-Fenster
y,Dateiliste lesen beendet".

Auch beim Auslesen der Sprach-

datei wird die HF-Abstrahlung
abgeschaltet, d.h., auch das Auslesen darf niemals
im Modellbetrieb erfolgen.

Warnung: Semder HF wird abgeschaitet - schalten S daher jetrt theen
Empfinger sut! Fortfahaent

“i‘ Sprachdatei laden
[PC]
System verfugbar
Mutzer verfligbar

Sprach-Version

No  Typ Name

Dateiliste

Dateilute lesen beendet

o]

4= Benuter Sprach-Paies
(4]
System varfigher T30S
Mutrer verfigper 780
Sorachuoersn 00

Mt

ADPCM 9. Dateinfo lesen starten
Nk Karmmuands g Fegen

Verpang anhalten

ADPCM 28, Dabeinto lesen 0K Dasename - Oremse_sus_1 Dabegrode : 7506 Dateiadresse : fu1%be

Im Kopf des Fensters werden unter ,[Sender[*
neben dem verflgbaren Speicherplatz (,,System
verfligbar”), der noch freie Speicherplatz (,Nutzer
verfligbar”) sowie die Sprachversionsnummer
unter ,Sprachversion” eingeblendet.

Unterstlitzt dieses Me-
nu den anges.c:hlosse- 1 Das sngeschiossene Gerst wird nicht unterstitzt.
nen Sender nicht,

erscheint die nebenste- |

hende Meldung.

. Benutzer Sprach-Paket vom PC laden

Sie kénnen *.wav-Beispiel-Sprachdateien von der
Downloadseite des Senders mz-24 Pro herunter-
laden oder eigene Dateien erstellen. Die Dateien

mussen im *.wav-, *. wma-, *. mp3-, *.0ogg-Format

vorliegen.
Wiéhlen Sie zu-
néchst den be-
treffenden Sender
aus.
Klicken Sie anschlie-
Bend auf Datei . Wech-
seln Sie hernach in
dasjenige Verzeichnis,

T Benutrer Sprach-Paker

(5]

Systemverfighar I8
Mutrer erkiher TGk
Soradhverson E

[

[Come ) voomn || stomn |[a




Sprachdateien abspielen

in welchem die (benutzereigenen) Sprachdateien
hinterlegt sind. Wéhlen Sie eine oder meh-

rere Dateien aus. Da die Speicherkapazitat
senderspezifisch begrenzt ist, sollten Sie nicht
mehr als etwa 10 Dateien wéahlen, ansonsten er-
halten Sie die Meldung:

Firmware Upgrade grStudio X
| Datei abgeschlossen, da max. Kapazitit erreicht ist

Die ausgewahlten Dateien werden in einer Tabelle
im linken Teil des Menus gelistet:

[E=3E=R ===

“§= Benutzer Sprach-Paiet

(3] [Serder ]
Systn varfighar  17I3S
Muter verfigher S

T arbensschermtrie_mn 1
4 Aebeitcherm i _en 2% 8z
5 Auegerstustren susfohren 23 54354

D S (9]

Wenn Sie das Fenster vergréf3ern, werden
weitere Spalten sichtbar: Ldnge der Audiodatei in
Sekunden (,Zeit") sowie die Abtastrate.

. Sprachdateien abspielen

Um die Sprachdateien vor der Ubertragung auf

den Sender bei Bedarf abzuspielen, wéhlen Sie

Uber die Maus oder die Pfeiltasten [*//¥ die ent-

sprechende Datei aus und klicken auf den Button
wsen | Nachfolgendes Fenster wird gedffnet:

Sprachdateien auf Sender libertragen

[ W Pl b |
[E s e atrer. v Aoyt e, _otabren_TK mire i Fie Cpen

{ volume |
- - ! e l:l

[Play Pesitoin ]

TollPayTme = Om 2408
Cumertfoston:  Gmis

Klicken Sie auf "~ (,Play”), " (,Pau-
se“)oder! == (Stop“), um die Datei abzuspie-
len, das Abspielen anzuhalten oder zu beenden.
Auch Uber den Button | ™% kdnnen Sie
hochgeladene Dateien auswéhlen.
Die Wiedergabelautstérke regeln Sie Uber den
seitlichen Schieber ,,[Volume[’, die Wiedergabe-
position ggf. iber den horizontalen Schieber.
» lotal Play Time“ steht fur die Gesamtlange und
~Current Position” fir die aktuelle Position des un-
teren Schiebers.

Die Original Benutzer-Sprachdateien werden von

den eingangs genannten Formaten beim Hoch-
laden konvertiert (Umwandlung in das *.wav-Format,
Anpassung der Abtastrate) und in einem gesonderten
Verzeichnis namens ,....\.grStudio\udf\[Name].wav* auf
der Festplatte zwischengespeichert. Sobald das Men(i
,Benutzer Sprach-Paket” beendet wird, werden die
Dateien innerhalb dieses Ordners wieder geldscht.

. Sprachdateien auf Sender iibertragen

Klicken Sie nun auf den [ ]-Button (,Update).
Sicherheitshalber erscheint die Meldung, ...
~Warnung: Sender HF wird abgeschaltet - schalten
Sie daher jetzt Ihren Empfénger aus! Fortfahren?*

Wisrminge Sevdier HF wird abgeichaltel = schallen Ses dshes jotst Thisr
Emgfinges aus! Fordiahren?

i

... um Sie nochmals darauf hinzuweisen, dass das
HF-Teil des Senders wahrend des Updates abge-
schaltet wird. Sofern noch nicht geschehen, schal-
ten Sie den Empfénger, aus.

Sprach-Paket auf SD-Karte kopieren

10.Ubertragung beendet

11

Sie diirfen niemals wéhrend des Modellbetriebs
updaten!
Klicken Sie anschlieBend auf[_%__J, um die Da-
teien auf den Sender zu Ubertragen.
Der Update-Fortschritt wird Updste %]
durch den fortlaufenden Balken | .. .
und die Log-Eintrage in der
Tabelle ,Datei senden Start*
angezeigt.

[E=3E=R ===

“§= Benutzer Sprach-Paiet

MZ-24 R0 HoT Syesn verfighar 203

D St (9]

Lt ke e o okt
Dt seveden Stet

Uber den Button ===~ (,Vorgang anhalten"), der
nach dem Start der Ubertragung eingeblendet
wird, kann die Ubertragung vorzeitig abgebrochen
werden.

Die Meldung ,Vorgang angehal-
ten” in der unteren Tabelle und
ein Popup-Fenster signalisieren
das erfolgreiche Ende des Up-
date-Prozesses. Warten Sie die-
se Meldung ab, bevor Sie den Sender ausschalten
und das USB-Kabel entfernen.

.Alternativ: Sprach-Paket auf SD-Karte kopieren

Alternativ kopieren Sie die Sprachdatei(en) auf die
Micro-SD-Karte, um diese von dort zu installieren
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Nur fir Sender mit integrierter Sprachausgabe

Sprach-Paket exportieren

(siehe dazu im Handbuch des betreffenden Sen-
ders).

12.Sprach-Paket exportieren

Wenn Sie sich fur bestimmte Funktionen eigene
Sprachdateien hochgeladen haben, kénnen Sie
diese auch wieder zu einem Paket ,zusammen-
schniren® und in einer neuen *vdf-Datei auf dem
PC hinterlegen.

Klicken Sie auf den Button === (, (Sprach-)Paket
exportieren®) und speichern Sie die Datei mit eige-
nem Namen als vdf-Datei in einem frei wahlbaren
Verzeichnis.

Diese vdf-Sprachpaket-Datei l&sst sich Uber den

»Datei 6ffnen“-Button im MenU ,,Sprach-

13.Sprachdateien aus ,,[PCJ-Liste I6schen

34

datei laden“ hochladen und auf den Sen-
der als Benutzer Sprach-Paket getrennt

von den System-Audiodateien laden.

Um neue Audio-Dateien hochzuladen, missen zu-
nachst im linken Fenster ,/[PCJ‘ Dateien geldoscht
werden. Klicken Sie die zu I6schende Datei mit der
Maus an oder wahlen Sie jene Uber die Pfeiltasten
4 aus. Klicken Sie anschlieBend auf den But-
ton Laschen A

= Benutzer Sprach-Paket

[Pc] [Sender]
System verfiighar 1732kb System verfiighar 1832kb

Nutzer verfligbar 96kb Mutzer verfiighar 96kb
Sprachversion 2500 Sprachversion 2500

MZ-24PRO HoT ~

ExportDatei

No  Mame Grofle ™ No  MName

2 Abblendlicht_ein_22k 36108

3 Arbeitsscheinwerfer_gin_22k 449942

4 Aufiegerstuetzen_ausfahren_22k 54354

5 Aufiegerstuetzen_einfahren_22k 52898

&  Blinker_Links_ 22k 32776

7 Blinker_rechts_22k 33748

8 Bremse_aus_22k 31824 ¥

< >
I —— <

79Kb/ 96kb (82%)

Datei Laschen Alles laschen A | ¥ Abspielen

File Download : Dateinto (2] 2)
I ——
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Sprachdateien im Sender (iberschreiben

Sie kdnnen auch alle Sprachdateien in der Lis-
te gleichzeitig 16schen, indem Sie den Button
Al=teschen | anklicken.
Die Sprachdateien im Senderspeicher werden

nicht geldscht. Diese kénnen Sie (nur), wie im
Folgenden beschrieben, (iberschreiben.

14.Sprachdateien im Sender liberschreiben

Léschen Sie wie zuvor beschrieben einzelne oder
alle Sprachdateien aus der ,,[PC[-Liste und laden
Sie Uber den Button Datei neue Sprachdateien
hoch. Wenn Sie nur einzelne Sprachdateien neu
Ubertragen wollen und senderseitig der Speicher-
platz bereits belegt ist, werden dort hinterlegte Da-
teien beginnend bei ,No 1“ Uberschrieben.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

7 Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher Fetlpsechiagen x|
COM-Port zugewiesen | o
oder der Treiber noch
nicht installiert worden
ist, erscheint die Fehler-
meldung ,,Die Verbindung mit dem Gerét ist fehige-
schlagen®. Der Silicon Labs COM-Port wird bri-
gens nur mit angeschlossenem Sender erkannt.
Sollte der USB-Port wiederholt nicht erkannt wer-
den, trennen Sie die USB-Verbindung zum Sender
fur ein paar Sekunden.

¥ Sender nicht eingeschaltet
Sollten Sie vergessen haben, den Sender vor
dem Auslesen der Audiodateien Uber
den Button , Dateiliste“ bzw. vor der
Ubertragung auf den Sender Uber den
,Update“-Button einzuschalten, erscheint
in der Tabelle nach geraumer Zeit (durchaus 1 ...
2 min) wiederholt (3x) der Ein-
trag ,,Fehler—Paketdaten Antwort
Zeitiberschreitung® mit einer ab-
schlieBenden Fehlermeldung.

Warten Sie auf jeden Fall ab, bis diese Feh-
lermeldung erschienen ist, bevor Sie das

Programm beenden.

¥ USB-Verbindung PC-Sender gestort
Sollte der Update-Vorgang abbre- s
chen, z.B. aufgrund einer Unter-
brechung der USB-Verbindung,
erscheint in der unteren Tabel-
le der Log-Eintrag ,Datei senden
fehlgeschlagen®.
Das Programm versucht, die Ubertragung zu wie-
derholen: ,ADPCM Download wiederholen".
Achten Sie auf die Fehlermeldungen in der unte-
ren Tabelle:

g mit dem Gerat ist f

ie )
Uberpriffen Sie die USB-Verbindung, oder wahlen Sie
einen a

nen anderen Port im Menii "Port wahlen”

Dateiliste

Flaskrverion leven fehlgeschlagen

Datei senden fehlgeschlagen




Fehlermeldungen

| Sender |
Sysmmverfighy 148
Nt verfigher D Datiute

Seracherrsen 00

L7 15560 (BEW)  system 00 user oj0

Beted herurieriaden | ACFEM DM (16 ] 6581

Uodate
[ |
Tut L ~
—

Warten Sie, bis das Popup-Fenster ,Datei sen-
den fehlgeschlagen” eingeblendet wird und wie-
derholen Sie in diesem Fall die zuvor beschriebe-
ne Ubertragung.

Bei einem vorzeitigen Abbruch der Dateniibertra-

gung MUSS die ,Voice“-Datei in jedem Fall erneut
liberspielt werden, da ansonsten nicht nur alle Sprach-
informationen, sondern auch alle Piep-Téne des
Senders geldscht sind. Uberpriifen Sie zuvor die
USB-Verbindung.

¥V Falsche Senderauswahl
Vor einem Update des Benutzer Sprach-Pa-
ketes mlissen Sie die
Senderauswahl treffen. Bei ei-
ner falschen Senderauswahl ||, Sprachdatel Versionsfenler
erhalten Sie ansonsten die
nebenstehende Fehlermel-
dung.

Sprachausgabe (Sprache wechseln)

Sprachausgabe (Sprache wechseln)-,,Sprach-
daten laden*

Mit diesem Programm laden Sie die System-
Sprachdatei mit Namen ,VoiceX_[Sprache].vdf*

(z.B. ,Voice2_German.vdf“ oder ,Voice3_IlI_mz24_
DE.vdf“ fir die mz-24) vom PC, z.B. wenn Sie keine
Micro-SD-Karte zur Hand haben sollten.

Die System-Sprachdateien finden Sie auf der dem
Sender beiliegenden SD-Karte. Aktuelle Voice-Datei-
en finden Sie im Download-Bereich des Senders
oder im ,HoTT Software Updates VX“-Paket (aktuell
,V4"), siehe Seite 10. In der Regel stehen System-
Sprachdateien in verschiedenen Sprachen zur Aus-
wahl.

Es kann aber nur jeweils eine Sprachdatei im Sender
gespeichert werden, d.h., die vorhandene Sprach-
datei wird Gberschrieben und muss dann gegebenen-
falls erneut Uber die Software oder SD-Karte in den
Sender eingespielt werden.

Das Ubertragen der Sprachdatei (iber eine SD-Karte
geht deutlich schneller vonstatten. Deshalb sollten
Sie diesen Weg gehen. Die Sprachdateien miissen
sich auf der SD-Karte im Verzeichnis , VoiceFile" be-
finden. Kopieren Sie aktuelle Sprachdateien in dieses
Verzeichnis. Néheres finden Sie im Handbuch des
entsprechenden Senders.

Erforderliches Zubehor:

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig),

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.

Allgemeine Vorbereitungen

1. Sender mit PC verbinden
SchlieBen Sie das USB-Kabel an den Compu-
ter an und verbinden Sie das andere Ende mit der
Mini-USB-Buchse des Senders.

2. USB-Treiber installiert?

Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Dann machen Sie weiter mit dem nachsten Schritt.
Ansonsten lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation” auf Seite 12.

3. COM-Port wahlen tiber ,,Port wahlen*

Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

4. Schalten Sie den Sender ein.

5. Programm ,,Sprachdatei laden* starten
Starten Sie in der Pro-
grammgruppe ,Sender*
das Programm ,Sprach-
datei laden®. (Alternativ
wahlen Sie unter ,Mendis*
den entsprechenden Ein-
trag.)

6. Sprachdatei auslesen
Im rechten Fensterteil ,[Sender[* kann
durch Anklicken des Buttons (,Dateiliste")
die auf dem Sender gespeicherte Sprach-
datei ausgelesen werden. Sobald
die Datei vollstdndig ausgelesen
ist, erscheint das Popup-Fenster
,Dateiliste lesen beendet. [ ]

Auch beim Auslesen der Sprachdatei wird die
HF-Abstrahlung abgeschaltet, d.h., auch das
Auslesen darf niemals im Modellbetrieb erfolgen.
T

Warnunge Sender HE wird abgeschalet - schalten Sie daher petzt Ihaen
Ernglanges sus! Fortfahrent

“f‘ Sprachdatei laden
[rc]
System verfiigbar
Mutzer verfligbar

Sprach-Version

Mo Typ Mame

Dateiliste

Dateilute lesen beendet

[
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[ee] [sandar ]

Systen verfigher 18330

Mutzer verfiigher Stk Datedste
e 0

8 %
7 5 ORBEER_CLEHIGH @
B 5 DEBEER CLGIEC 7
9§ [R.BEER TAMCEN E
W £ R TOMMOWE an™

070 | sestem  L62ADS 13K (B wer

ADFCM #3. Datein lesen OK. Datename : Eremse_aus_i. Daseigrofe : 7936. Datsacresse : (x 1505
ADFCM 5. Dateinfo lesen starten

Hack Kommando empfangen

Deteliste lesen beendet

Vargang anhalten

Im Kopf des Fensters werden unter ,[Sender[*
neben der DateigréBe unter ,,System verfligbar”
und ,Nutzer verfiigbar* auch die im Sender ge-
speicherte Sprachversionsnummer unter ,Sprach-
version® eingeblendet.

Die Tabelle enthalt neben der fortlaufenden Num-
merierung (,No“) den Dateityp ,,S* fiir System-
Audiodateien bzw. ,,U* (User) fir benutzereigene
Sprachdateien, siehe Menli ,Benutzer Sprach-
Paket‘, den Dateinamen, die Gro3e, die Lange der
Audiodatei in Sekunden sowie die Abtastrate.

Das Fenster ist ggf. zu vergréBern, sofern alle
Spalten sichtbar werden sollen.

[ Sender ]
System verfugbar  1832kb
Nutzer verfugbar 96kb

Sprachversion 2500

[ e Tvp name GréBe Zeit
T SLEEER START T Ta 1o

Die beiden grinen Balkenanzeigen unterhalb der
Tabelle stehen fiir die im Sender gespeicherten
~Systemdateien” (,system", links) und ,,Benutzer
Sprach-Dateien” (,user”, rechts) unter Angabe des
belegten und zur Verfligung stehenden Speicher-
platzes, jeweils in kb.

Sie kdnnen den Auslesevorgang zwischenzeitlich
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Sprachdatei vom PC laden

ggof. auch Uber den von ,Dateiliste” in ,Vorgang
anhalten* wechselnden Button anhalten.

7. Sprachdatei vom PC laden
Driicken Sie im linken Teil des Fensters
»[PC[ den Button ,Datei éffnen” und su-
chen Sie im ,Offnen“-Fenster die ge-
winschte Sprachdatei ,,VoiceX_[Sprache].vaf-.
Sie finden diese Datei im Verzeichnis des entspre-
chenden Senders unter ,,Official Version\...\SD\
VoiceFile“.
(Die ,[Sprache]_Mikrokopter_VX.vdf‘-Dateien sind
mit speziellen Sprachausgaben nur fir den Be-

trieb mit einem ,Mikrokopter* geeignet, siehe unter
www.mikrokopter.de.)

+* STEa

™ Tt Leg
L HIED507 (1842 Sperchdatsiverson - 2000, Anashi Srachdateien 1 250

Ubertragung starten

Der Fortschrittsbalken zeigt das Einlesen des
,VoiceX.vdf*Files vom PC an.

Die Datei wird aber noch nicht auf den Sender
Ubertragen!

Der Fortschrittsbalken bewegt sich abhédngig von

der DateigréBe nicht unbedingt immer bis zum
rechten Ende: in diesem Beispiel bis 86 %. D. h. von der
zur Verfliigung stehenden Speicherkapazitdt werden
86% bendtigt—hier: 1371 kb von 1584 kb.

9 5 09.BEEP_TRMCEN 593 11025
mn s 10.RFFP_TRMMOVF 471 110725
< >

1371kby/ 1584kb (36%6)

]

7. Ubertragung starten

Driicken Sie nun den| = [-Button (,Update”), um
die Ubertragung zum Sender zu starten. Ein Pop-
up-Fenster ...

,Warnung: Sender HF wird abgeschaltet - schalten
Sie daher jetzt Inren Empfdnger aus! Fortfahren?"

Warnunge Sender HE wird abgeschalet - schalten Sie daher petzt Ihaen
Ernglanges sus! Fortfahrent

[

... 6ffnet sich, um Sie nochmals darauf hinzuwei-
sen, dass das HF-Teil des Senders wahrend des
Updates abgeschaltet wird.

Sofern noch nicht geschehen, schalten Sie den
Empfanger, aus. Klicken Sie anschlieBend auf
= ]

Sie diirfen niemals wéahrend des Modellbetriebs
updaten!




Ubertragung beenden

4 tpracndatei laden [ ]
el [Sender |

Systemverfigher L5040 Systemverfighr 1504

Motrer verfiher kb Woteer verfigher kb

Sprach-ersion 2000 Sprach-¥erson 200

Mo Trm Mame Grde Abtasy Mo T Mame rodle
1

z

O1BEEP_START i 1025
02865 _SETR s 1025
03_BEEP_TIMER, GO 201 11025
04 BEEP_CLVZEEPT 08 11025
058657 _CLIBEEPT 74 1075
06.8EEF_CLIBEEPL 1 1035
OTHEEP_CLIIGH 830 B1025
08.00EF_CLISEC %7 11035
09.B0LP_TRMCEN 5 1z
19 TR am LU
>

s
&
[l
E

LI7Hb] 15986 (35%)  avstem 840 wer LI

Dutel herunteriaden ; ADPCM Data (122 ] 606)
Troe St

M et Log
FIB0507 (1H: M)

z 118-0507 {18: ¥4 bherige: version kesens. z 3 <0 190000, Anrshl

3 E058T (18: 440 Lpelabearmeurg sevden. Flash rnfisksicren

4 0160587 (18:49:45) Diakei sendes Start

Der Download-Fortschritt wird durch den fortlau-
fenden Balken und die Log-Eintrage in der Tabelle
,Datei senden Start* angezeigt.
Uber den Button === (, Vorgang anhalten"), der
nach dem Start der Ubertragung eingeblendet
wird, kann die Ubertragung vorzeitig abgebrochen
werden mit anschlieBender Mel-
dung: ,Datei senden fehlgeschla-
gen®. Sie laufen dabei ,,Gefahr”,
dass auf dem Sender vorhandene
Sprachinformationen und Pieptdne geldscht wer-
den. Sie mussen die Sprachdatei dann erneut
installieren.

8. Ubertragung beendet

Dates semden fehigeschiagen

: =
Die Meldung , Vorgang angehal-
ten” in der unteren Tabelle und Datef heruntelden beendet
ein Popup-Fenster signalisieren

das erfolgreiche Ende des Up-
date-Prozesses. Warten Sie die-
se Meldung ab, bevor Sie den Sender ausschalten
und das USB-Kabel entfernen.

9. Alternativ: Voice-Datei auf SD-Karte kopieren

Voice-Datei auf SD-Karte kopieren

Alternativ kopieren Sie die Sprachdatei(en) auf die
Micro-SD-Karte, um diese von dort zu installieren
(siehe dazu im Handbuch des betreffenden Sen-
ders). Dieser Vorgang geht deutlich schneller.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher
COM-Port zugewiesen
oder der Treiber noch
nicht installiert worden
ist, erscheint die Fehler-
meldung ,,Die Verbindung mit dem Gerét ist fehige-
schlagen®. Der Silicon Labs COM-Port wird tbri-
gens nur mit angeschlossenem Sender erkannt.
Sollte der USB-Port wiederholt nicht erkannt wer-
den, trennen Sie die USB-Verbindung zum Sender
fur ein paar Sekunden.

¥ Sender nicht eingeschaltet
Sollten Sie vergessen haben,
den Sender vor dem Auslesen
der Voice-Datei vom Sender bzw.
vor der Ubertragung auf den
Sender einzuschalten, erscheint u.U. das Popup-
Fenster ,Flashversion lesen fehlgeschlagen* oder
»FlashgréBe unbekannt‘ und der Prozess
wird abgebrochen. Schalten Sie den Sen-
der ein und wiederholen Sie den Vorgang.
Sollten Sie den Sender beim Auslesen der Voice-
Daten nicht eingeschaltet haben, erscheint in der
Tabelle nach geraumer Zeit (durchaus 1 ... 2 min)
wiederholt (3x) der Eintrag ,,Fehler—Paketdaten
Antwort Zeitliberschreitung” mit einer ab-
schlieBenden Fehlermeldung.

Warten Sie auf jeden Fall ab, bis diese Feh-
lermeldung erschienen ist, bevor Sie das

Programm beenden.

¥ USB-Verbindung PC-Sender gestort
Sollte der Update-Vorgang abbre- [l
chen, z.B. aufgrund einer Unter-
brechung der USB-Verbindung,
erscheint in der unteren Tabel-
le der Log-Eintrag ,Datei senden
fehlgeschlagen®.
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Fehigeschlagen

Die Verbindung mit dem Gerat ist fehlgeschlagen

Uberprifen Sie die USB-Verbindung, oder wahlen Sie
cinen anderen Port im Meni "Port wahlen"

Flastreersaon lesen fehlgeschlagen

Dateiliste

Datei senden fehlgeschlagen
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Fehlermeldungen

Das Programm versucht, die Ubertragung zu wie-
derholen: ,ADPCM Download wiederholen".
Achten Sie auf die Fehlermeldungen in der unte-
ren Tabelle:

Dateiste

Warten Sie, bis das Popup-Fenster ,Datei sen-
den fehlgeschlagen® eingeblendet wird und wie-
derholen Sie in diesem Fall die zuvor beschriebe-
ne Ubertragung.

Bei einem vorzeitigen Abbruch der Datenciber-

tragung MUSS die ,,Voice*“-Datei in jedem Fall
erneut lberspielt werden, da ansonsten nicht nur alle
Sprachinformationen, sondern auch alle Piep-Téne des
Senders geléscht sind. Uberpriifen Sie zuvor die
USB-Verbindung.
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Uhrzeit und Datum einstellen

Uhrzeit und Datum einstellen—,,Zeiteinstellung*“

Mit dem Programm ,Zeiteinstellung‘ kénnen Sender-
Uhrzeit und Datum einfach per Computer eingestellt
werden.

Erforderliches Zubehdr:

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig),

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Falls nicht, lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation* auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Sender mit PC verbinden

SchlieBen Sie das USB-Kabel an den Compu-
ter an und verbinden Sie es anschlieBend mit der
Mini-USB-Buchse des Senders. Schalten Sie den
Sender anschlieBend ein.

4. Programm ,,Zeiteinstellung* starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,,.Sender* das
Programm , Zeiteinstellung“. (Alternativ wahlen Sie
unter ,Mends" den entsprechenden Eintrag.)
(o] ® (e
I

"I’ Senderzeit einstellen

Senderzeit

[Zeit]

Jahr Stunde aktuelle PC-Uhrzeit schreiben
ot Lo Senderzzit auslesen

schreiben

5. Uhrzeit und Datum einstellen
Sie kdnnen entweder unter ,[Zeit[ die Uhrzeit
und das Datum manuell einstellen und dann per
Klick auf den Button sdveten (,schreiben”)
auf den Sender laden oder rechts Utber den But-
ton | wesercweavee | (| Aktuelle PC-Uhrzeit liber-
nehmen®), die am Computer eingestellte Zeit
direkt an den Sender Ubermitteln. Mit dem But-
ton ,Senderzeit auslesen” | kann die
Senderzeit ausgelesen werden.

Senderpeit aunlesen




Datum und Uhrzeit einstellen

Generell werden die Zeiten, der Wochentag und
das Datum im oberen Fensterteil angezeigt:

e oben die Computerzeit ,,PC Zeit",

e unten die im Sender gespeicherte Senderzeit
L~Senderzeit”.

Hierbei wird das ,englische” Datumsformat ver-

wendet, also Jahr-Monat-Tag.

Die Uhrzeit hingegen wird im tblichen 24-Stun-

den-Format angezeigt.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen (siehe auch Abschnitte zuvor)

Modelispeicher sichern

Sichern der Modellspeicher—,,Modelispeicher*

¥V Lesefehler

Bei ausgeschaltetem Sender kénnen natrlich
keine Senderdaten ausgelesen werden. In der
Anzeige sehen Sie daher ,Read Fail* (Lesefehler)

& Senderzeit einstel o= |=)

PC-zeit 2017-02-16 Donnerstag (17:06:37)
Senderzsit Lesefehler

[Zeit]
s [207 |

Stunde | 17 | aktuelle PC-Uhrzeit schreiben

Monat |2 | Mn s | |

¥ Schreibfehler
Bei ausgeschaltetem Sender kann die Uhrzeit
ebensowenig auf den Sender
Ubertragen werden. Auch hier T ———
macht Sie eine Fehlermeldung
darauf aufmerksam.

Senderzeit auslesen

Mit diesem Programm koénnen Sie die Modellspeicher
des HoTT-Senders auf einem PC sichern.

Diese Programm ist nicht flir den Sender mz-32
vorgesehen. Die Modellspeicher der mz-32 finden Sie
auf dem Massenspeicher im Ordner ,Model".

Erforderliches Zubehor:

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig),

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.
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Modellspeicher auf PC sichern sichern

Allg. Vorbereitungen, Modellspeicher auslesen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Falls nicht, lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation” auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Sender mit PC verbinden und einschalten
SchlieBen Sie das USB-Kabel an den Compu-
ter an und verbinden es anschlieBend mit der
Mini-USB-Buchse des Senders. Schalten Sie den

Sender ein.

Programm ,,Modellspeicher* starten

Starten Sie in der Programmgruppe ,,.Sender* das
Programm ,Modellspeicher”. (Alternativ wéahlen
Sie unter ,Mendis* den entsprechenden Eintrag.)

o |

| votebsarsson |

“f‘ Modellspeicher

[ wesbpsrer s

[rc]

No Dateiname

Dateipfad

T Modelspeicher B2 B )|
l Modellspeicher sichern l [ Modellliste anzeigen ]

[rC]

Mo Dateiname Dateipfad

< - | b

[ Sender ]

No Modelname &
1 Flache - Junior Plus 5 3
2 Fléche - Vortex Mach 1

3 Flache - ASH 31 MI

4 Flache - ASG 29

5 Flache - EPIC Victory

6 Heli - Taifun 200

7 ok P ot Eluser i
No Zeit Log

1 2014-06-29 (08:08:32)  Modelliste lesen beendet

2 2014-06-29 (08:08:32)  Modelinfo lesen/schreiben angehalten

Modellspeicherdateien werden im oberen Fenster
-[PCJ angezeigt, siehe nachste Abbildung.

Die Namensgebung erfolgt automatisch. Das Pro-
gramm ordnet jeder Modellspeicherdatei den
Modellnamen zu—beginnend, mit ,a“ (ACRO) flr
Flachenmodelle und ,h“ (HELI) fir Helimodelle
und endend mit der Modellspeicherplatznummer
XX im Sender, also ,,a[Modellname]XX.mdF bzw.
~h[Modellname]XX.mdlF.

6. Modellspeicher auf PC sichern

Dricken Sie nun den Button ,Modellspeicher si-
chern® | msesesen | um den Sicherungsprozess zu
starten. Wahlen Sie zunachst im sich 6ffnenden
Fenster den gewiinschten Speicherort auf lhrem

PC und klicken Sie auf [ o],

< [ »

[ Sender ]

Mo Modelname

No Zeit Log

I Modelispeicher BN Eoh(xT
[ Modellspeicher sichern J | Modelliste anzeigen J
[rc]
Mo Dateiname Dateipfad &
1 alunior Plus 501.mdl c: v.lsars\Grauuner\Deskmu\HoTr,SoFMare,u4\r-|u1'r75uﬂware,v4\||
2 aVortex Mach 102.md| C:\Users\Graupner\Desktop \HoTT_Software_V4\HoTT _Software_V4Y|=
3 aASH 31 MI03.mdl C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4)|
4 8ASG 2904.mdl C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4Y
5 aEPIC Victory05.mdl C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4Y
e T =i AN medl o leare\ZrainnariNask i HATT Safhuara UAHATT Snfhosrs V20
o . | v
[Sender ]
No Modeliname =
|
1 ACRQ - Junior Plus 5 L
2 ACRO - Vortex Mach 1
3 ACRO - ASH 31 ML
1 ACRO - ASG 29
5 ACRO - EPIC Victory
6 HELI - Taifun 200
7 LI T _ Az Bluar i
Mo Zeit Log =
11 2014-06-29 (08:08:32)  Modellspeicher sichern beendet I:\
12 2014-06-29 (08:08:32)  Modelinfo lesen/schreiben angehalten -
< M I

Im mittleren Fenster [Sender] werden die Modell-
speicher des Senders nochmals aufgelistet, wo-
bei ,ACRO" fir Flachen-, ,HELI fir Hubschrau-
bermodelle und ,None* flir einen freien
Modellspeicherplatz steht.

[Sender ]

Na Modeliname

ACRO

ACRO

- Junior Plus 5
- Vortex Mach 1
- ASH 31 ML

- EPIC Victory

5. Modellspeicher auslesen
Drlicken Sie rechts oben den Button ,Modellliste

anzeigen“ | === | Die Modellspeicher des Sen-
ders werden ausgelesen und im mittleren Fenster
S[Sender[ aufgelistet:
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HELI - Taifun 200

»

F odelspeicher Eoies
[ Modellspeicher sichern ] [ Modellliste anzeigen ]
[rc] =
No  Dateiname Ordner suchen =
Target Directory
4 HoTT_Software_V4 -
4 Graupner_PC_Softw
FTP_Download
ol gullh Graupner_PC_Softn '_
[ Sender ] Modelspeicher 'il
NONAME 1=
No Modeliname 7 =
- Official Version B
1 Flache - Junior Plus 5 Receiver Setup ™
2 Flache - Vortex Mach 1
Servo Setup
3 Flache - ASH 31 MI . ¥
= sonstige Firmware
4 Flache - ASG 29 USB Treib -
5 Flache - EPIC Victory = -
3 Heli - Taifun 200 - —— -
¥ bl - O iard Eluar el
e
No Zeit Log
1 2014-06-29 (08:08:32)  Modelliste lesen beendet
o 2014-06-29 (08:08:32)  Modellinfo lesen/schreiben angehalten

Die auf der Festplatte angelegten

1
2
3
4 ACRO - ASG 29
5
6
el

LEIT _ Furzd Shusr

No Zeit Log

Im unteren Fenster werden Programmaktionen ge-
listet, z.B.:




Modellspeicher vom PC aus Sender libertragen

Fehlermeldungen

ozt - Fehlermeldungen (siehe auch Abschnitte zuvor)

T nkmmeD R ¥ Sender bei Klick auf ,,Modellliste anzeigen“

3 2014-06-29 (08:44:20)  Modellspeicher auslesen Start

4 2014-06-29 (08:44:21)  Modellspeicher auslesen - OK :#1 ausgeSChaltet

§  PiedemDoensn  Moddopsiher maken O 17 Sollten Sie vergessen haben, den Sender einzu-

7 2014-06-29 (08:44:23)  Modellspeicher sichern beendet . .

& 210529 (06:4929)  Modelinfo esen/schveben cngehaltzn schalten, erscheint im unteren Fenster der Log-
Eintrag ,Produktinfo lesen fehlgeschlagen“ und

Modelispeicher vom PC aus auf den Sender
tiberspielen

Um die Modellspeicherdaten wieder auf den
Sender zu Uberspielen, missen diese auf eine
micro-SD-Karte kopiert werden. Naheres hierzu
siehe im jeweiligen Handbuch des Senders.

& Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten

Inbetriebnahme, ob auch wirklich alle Einstel-
lungen korrekt iibernommen worden sind!

der Prozess wird abgebrochen.

No Zeit
1 2016-05-08 (09:55:13)

Log
Produktinfo lesen fehigeschlagen

Schalten Sie den Sender ein und wiederholen Sie

den Vorgang.

¥ Sender beim Sichern der Modellspeicher auf
PC ausgeschaltet
Sollte der Sender beim Anklicken des Buttons
»Modellspeicher sichern nicht eingeschaltet sein,
gibt es eine analoge Fehlermeldung:

Mo Zeit Log @
5 2016-05-08 (09:57:39)  LCD-Display Daten senden fehlgeschlagen

3 2016-05-08 (09:57:39)  Modellspeicher sichern fehlgeschiagen

7 2016-05-08 (09:57:39)  Modelinfo lesen/schreiben angehalten v

¥ USB-Verbindung unterbrochen
Sollte Die USB-Verbindung wéhrend des Aus-
lesens bzw. Speicherns von Modellspeichern un-
terbrochen sein, werden in der unteren Tabelle
entsprechende Fehlermeldungen ausgegeben.

) Zeit Log @

2016-05-08 (10:00:35)  Serieller Flash belegt. Wiederholen

2016-05-08 (10:00:45)  Serieller Flash belegt. Wiederholen

2016-05-08 (10:00:46)  Serieller Flash belegt. Wiederholen

2016-05-08 (10:00:56)  Serieller Flash belegt. Wiederholen

2016-05-08 (10:01:06)  Serieller Flash belegt. Wiederholen

2016-05-08 (10:01:14)  Produktinfo lesen fehigeschlagen

2016-05-08 (10:01:14)  Modellspeicher sichern fehlgeschlagen

2016-05-08 (10:01:14)  Modelinfo lesen/schreiben angehalten &

“ oo ob o

o
=]

Schalten Sie den Sender aus und Uberpriifen Sie
die USB-Verbindung.
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Sendersoftware wiederherstellen

Sendersoftware wiederherstellen— ,, Wiederher-
stellung*

Sollte ein Firmware-Update Uber das Programm
~Firmware Update“ des Senders fehlgeschlagen
sein, z.B. durch Unterbrechung der USB-Verbindung,
und/oder sich die Sendersoftware ,aufhdngen*
oder sich der Sender evtl. nicht einmal mehr Gber
den ,POWER*-Schalter ausschalten lassen bzw. im
Senderdisplay die Meldung

»,Miss match product number*
erscheinen, dann kénnen Sie die Firmware mit die-
sem Programm wiederherstellen.

Sollte trotz vermeintlich ausgeschaltetem Sender das

Senderdisplay weiterhin eingeschaltet sein, dann
ziehen Sie bitte in der Schalterstellung ,POWER = AUS*
den Senderakkustecker ab, stecken diesen nach minimal
flinf Sekunden wieder an und belassen aber den POWER-
Schalter weiterhin in der Position ,,AUS"!

Das Programm ,,Wiederherstellung“ kann NICHT

mit einer drahtlosen Bluetooth®-Verbindung,
sondern nur liber eine USB-Kabelverbindung benutzt
werden.

Das Programm ,,Wiederherstellung“ ist nicht fiir
den Sender mz-32 HoTT vorgesehen.
Erforderliches Zubehor:
e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig).
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Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Falls nicht, lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation“ auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Programm ,,Wiederherstellung“ starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,,Sender* das
Programm ,Wiederherstellung”.

(Alternativ wahlen Sie unter ,Mendis* den entspre-
chenden Eintrag.)

= Wiederherstellung

L= e ]

Wiederherstellung ’ Updatestarten “ patei ffren

[Prozesss chitt]

’%‘ Verbinden Sie das USB -Kabel mit dem PC-Anschluss des Gerites.
Driicken Sie 'Datei dffnen' und wihlen Sie die Update-Datei (*.bin)

[ProzessLog]
standby

Nach dem Programmaufruf signalisiert die rot
blinkende ,, 7“ der Zahlenreihe 1 ... 5 im Kopf des
Fensters, dass sich das Programm derzeit im
~[Prozessschritt] 1“ befindet.

@ Sie kénnen die Erkldrung jedes einzelnen Steps

jederzeit auch in Form einer Quick-Info abrufen,
indem Sie den Mauszeiger (iber einer Zahl platzieren.

4. Sender mit PC verbinden
HoTT-Sender unbedingt erst ausschalten!
SchlieBen Sie das USB-Kabel an den PC oder
Laptop an und verbinden Sie das andere Ende mit
der USB-Anschlussbuchse des Senders.

5. Firmware laden i _
Driicken Sie den Button ,Datei Offnen® | ===
und suchen Sie im sich 6ffnenden Programm-
fenster die aktuelle Firmware.

,» Wiederherstellung” bei fehlerhaftem Update

Diese finden Sie, wie bereits weiter oben erwahnt,
im Verzeichnis , Official Version" unter der jeweili-
gen Artikelnummer—im Beispiel der 1C-32 un-
ter ,,Official Version\33112_..._33032_mx-xx_
mce-xx\SD card\Firmware“ der entpackien Datei
,HOTT_Software_VX*“:

| Cen o

KL/ | = Offcis Verien » T3LLL_TIL06 35024 3000 30 mm-is e o 5D caed b Frmmmtre =4y 2

- Upiess Bt S

Cfinen[v] | Abbrachn

Die zum Sender MNC-32 passende Datei lautet:
»mc-32_1VXXX_German.bin® (oder ,,...English.
bin“ etc.).

6. Wiederherstellung

Nach Auswahl der *.bin-Datei blinkt ,[Prozess-

schritt] 2.
Stellen Sie sicher, dass der Sender ausge-
schaltet ist!
- Wiederherstellung (E=8 BB
C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\Official Version\33112_33116_33124_33020_33032_m

Wiederherstellung

[ Prozessst chritt ]

@ Stellen Sie sicher, dass das Gerit eingeschaltet ist,

klicken Sie dann auf 'Update starten'.

Update starten

[ Datei 6ffnen

Klicken Sie nun den Button | === (,Update star-
ten“) an, um den Wiederherstellungsvorgang zu
starten.

Zuvor wird eine Sicherheitsabfrage eingeblen-

det. Uberpriifen Sie deshalb nochmals, ob die
»richtige” Datei ausgewéhlt wurde. Eine automati-
sche Datei-Uberpriifung wie im reguldren Update-
Fall ist nédmlich bei ,,Wiederherstellung“ nicht




Sender einschalten

méglich. Im schlimmsten Fall ist bei einem Ubertra-
gungsversuch einer nicht zum Sender passenden
Firmware-Datei eine Wiederherstellung nicht mehr
moéglich. Wenden Sie sich dann an den GRAUPNER-
Service.

Lesen Sie die Hinweise im Abschnitt ,,Fehlermel-
dungen auf der néchsten Seite.

ACHTUNG I

Beevor Sir die Wiedesherstellung starten, vergewisseen Sie sich
dass Sie die komekte F for dis Gerst hit haben.

Ansonsten kann das Gendl zerstort werdent

e

Nur wenn Sie sicher sind, die richtige Datei ausge-
wabhlt zu haben, klicken Sie auf[_ = |.

. Sender einschalten

Warten Sie kurz, bis der Statusbalken angelaufen

ist, und schalten Sie erst jetzt den Sender ein.

Sie haben daflir Zeit, bis der Fortschrittsbalken im

~[Prozessschritt] 3 das rechte Ende erreicht hat.

o Witdecharetellung =2 EcE =

Vipafiriore DieskionHoTT_Saftwore,_¥4-350305/0#80al ersion|35112_35136_35124_330020_X3092_ror-xx_me_xx S cord Frmmare e 52_iv 167_Germ

Firmware-Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Progessatnit ]

(1]2]:]4])5

&'3 Wiihrend dic Statuslciste "Waden aul Hardware® ldult . Gerbil cinschalten.

[ProzessLeg ]
warten | % [ 100%

A ——

o Log
0160508 (16:01:17) Update starten

Nach dem Einschalten des Senders werden die
Daten Ubertragen. Der Fortschrittsbalken zeigt im
[Prozessschritt] 4 die ordnungsgemaBe Ubertra-
gung an.

(Seien Sie z.B. im Falle einer WMNC-32 aber nicht
irritiert, wenn nur das obere Display anzeigenlos
leuchtet, wahrend das untere dunkel bleibt.)

Ende der Ubertragung

I Wiedetherstelung =5 |EcE =

Sedtrare VA 52 53156 T334 33020 0TI mros-vce_ms_xx 5D cord Frrmare e -32_tw 107 Germ

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Promessschrit]

g Firmware-Uptate

[Frazess Log ]
Dotei ibertragen 45/ 720

" =t e
160508 (360005 Update starten
Hctuggal mhen

Lintatm g e

Satet s Bille warben
Daterss sensen seendet
Datel (beriragen Start

Wéhrend des Update-Vorgangs darf das

USB-Kabel nicht entfernt werden: ,,Firmware-
Update lauft ... USB-Kabel nicht entfernen! Achten
Sie auch darauf, das die USB-Stecker am Sender
oder PC guten Kontakt haben und nicht wackeln.
Siehe auch Abschnitt ,,Fehlermeldungen®.

. Ende Ubertragung

+* t sEa
e —y f 331 6_33134_30020 39333, ov-on_oc_on 60 cand Prrmvare 32 437._erm
=
[
(1§2]3]4] -]

Q Firmware-Update beendet

[ Prevesslog]
Daitel (bertragen 720 | T20

[ 28t Leg

1 01505 o)

2 201605
20160508 [

Uxdate sharten
Seotsgnal ehaen

Updateamves.ng senden

o - Enpéh finenng anfragen
Duieind senden - Bitte warten

ez

W16-05-08 (36

4
®

1l P
5 160308 {3 J
1 1640508 (2608 1)

< 3

Die Firmware-Ubertragung ist beendet, sobald der
Fortschrittsbalken das rechte Ende erreicht hat,
und die Meldung , Firmware-Update beendet im
[Prozessschritt] 5 die erfolgreiche Ubertragung
signalisiert.

Im Falle der MNC-32 ertdnt eine Signalmelodie.
AuBerdem wird im Senderdisplay dann wieder die

Startanzeige mit der aktuell geladenen Firmware-
Version angezeigt.

Klicken Sie abschlieBend im Popup-Fenster ,Da-
tei tibertragen beendet* auf [ 9], Schalten
Sie den Sender aus und trennen Sie die USB-
Verbindung zum PC bzw. Laptop.

Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten
Inbetriebnahme die Funktionsfdhigkeit der
,wiederhergestellten“ HoTT-Sender-Software!
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Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher T
COM-Port zugewiesen
oder der Treiber noch
nicht installiert worden
ist, erscheint die Feh- o
lermeldung ,Die Verbindung mit dem Gerét ist
fehigeschlagen®. Der Silicon Labs COM-Port wird
Ubrigens nur mit angeschlossenem Sender er-
kannt. Sollte der USB-Port wiederholt nicht er-
kannt werden, trennen Sie die USB-Verbindung
zum Sender fir ein paar Sekunden.

¥ Sender nicht rechtzeitig eingeschaltet
Wéhrend der Fortschrittsbalken
im ,[Prozessschritt] 3* anlauft,
sollte der Sender eingeschaltet
werden. Ansonsten erscheint o]
nebenstehende Fehlermeldung:
~Bootsignal empfangen fehlgeschlagen”.

¥ Falsches Dateiverzeichnis gewahlt
Sollten Sie versehentlich eine *.bin-Datei aus ei-
nem ,falschen“ Verzeich-
nis laden wollen, erscheint
die Fehlermeldung: ,,Firm-
ware-Datei kann nicht ge- ]
lesen werden. Kehren Sie
zum Windows®-Auswahlfenster zuriick und wahlen
Sie das passende Unterverzeichnis und naturlich
nur die zum Sender passende Datei.

Falls Sie nun doch eine nicht zum Sender pas-

sende Datei aus dem ,richtigen* Verzeichnis
gewdhlt haben, z.B. eine M C-20-Datei fiir die
MNC-32, dann stoppen Sie nicht das ,Wiederherstel-
len®, sondern warten Sie, bis die Ubertragung beendet
worden ist und wiederholen dann die Wiederherstellung
mit der ,richtigen” Datei.

Im ,schlimmsten“ Fall aber mlissen Sie sich an den
Graupner-Service wenden und den Sender ggf. einsen-
den, wenn eine nachtrégliche Wiederherstellung mit der

Dic Verbindung mit dem Gerat ist fehlgeschlagen.
Uberpriifen Sie die USB-Verbi il

inen anderen Port im Mena "Port wahlen”.

Boctugnal emglangen fehigeschlagen

Furrnuare- (ates kane nicht gelesen werden.
Uberprufen e die heruntergeladens Dates,
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Lrichtigen” Datei nicht mehr méglich sein sollte.

USB-Verbindung zwischen PC und Sender un-
terbrochen

Sollte die Ubertragung vom PC
zum Sender wahrend der Wieder- | swommign
herstellung (wider Erwarten) doch =
unterbrochen werden, sehen Sie

die Fehlermeldung ,Datei (ibertragen fehlgeschla-
gen®.

Wiederholen Sie in diesem Fall die ,Wiederher-
stellung® wie zuvor beschrieben.
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2 Programmgruppe ,,Gerat"
HoTT-Modul, HoTT-Empfanger, HoTT-Sensor, Servos, Fahrtenregler, Bus-Systeme

Allgemeine Vorbemerkungen

Programmgruppe ,, Geréat“

¥ Gerst

In dieser Programmgruppe

ist an erster Stelle die Opti- 1:::':“'.

on ,HoTT-Gerét" aufgelistet. £ BUS Fiemware Updore
Dieses Programm dient zum

Updaten ...

¥ aller Sender, die mit einem separaten HoTT-Modul
(M-G1 (Best.-Nr. 33300 fiir mc-19(s), mc-22(s)),
M-G2 (Best.-Nr. 33302 fiir mx-22, mx-24, mc-
24)) ausgestattet sind,

¥ der Sender ohne integrierte Sprachausgabe (IMX-
12 HOoTT (Best.-Nr. 4754), mMX-16 HoTT (Best.-
Nr. 4755), mX-10 HoTT (Best.-Nr. 33110)), mxs-
8 (Best.-Nr. 33200), mz-10 (Best.-Nr. $1001), mX-10

(Best.-Nr. 337110), X-4S (Best.-Nr. 33400), X-8N (Best.-
Nr. §1018)). (Fur Sender mit integrierter Sprachausgabe

siehe Seite 20.),
V aller HoTT-Empfénger, bis auf die aktuellen
Slowflyer-Empfanger GR-12SH+ HoTT Best.-
Nr. 33565, GR-125C+ HoTT Best.-Nr. 33566 so-
wie die Gyroempfdanger mit der Typbezeichnung
,3XG HoTT". Deren Firmware wird tiber das Pro-
gramm ,Slowflyer-, Gyroempfénger* in der Pro-
grammgruppe ,Link” auf den neuesten Stand ge-
bracht.
Der Slowflyer-Empfénger GR-12S HoTT (Best.-Nr.
33505) wird dagegen mit dem hier beschriebenen
Programm upgedatet. Fiir ein Update ist zusétz-
lich das Adapterkabel Best.-Nr. 23048 erforderlich.
¥V der SMART-Box, Best.-Nr. 33700,
¥ aller HoTT-Sensoren.
¥ der Digitalservos vom Typ HGM, HBS, HVS, HBM
Mit dem Programm ,Fahrtenregler‘ haben Sie die
Méglichkeit, die Firmware bestimmter elektroni-
scher Fahrtenregler aus dem Graupner-Programm
zu aktualisieren. Lesen Sie bitte die Anleitung lhres
Fahrtenreglers, ob Ihr Produkt updatefahig ist.
Ein drahtloses Updaten Uber ein Bluetooth®Modul ist
nicht mdglich.
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Unter % BUS Firmware-Update" wird die Firmware
zukinftiger Komponenten mit BUS-System auf den
neuesten Stand gebracht. Dazu gehért aktuell das
GPS-Modul, Best.-Nr. S8437 (Stand: 04/2018).

Update eines HoTT-Gerates— erforderl. Zubehoér

Firmware-Update HoTT-Gerate

... zum Updaten der links aufgefihrten HoTT-Geréate.

Lesen Sie bitte auch die Anleitung des entsprechen-

den Produktes, um ergénzende Informationen zu
erhalten!
Bei Sendern mit interner Telemetrie (z.B. mC-19 HoTT,
mc-22 HoTT oder Nachrtistungen der mc-19s, mc-22s,
und MC-22) muss das interne Verbindungskabel Mo-
dul-Senderplatine (,Module T-DATA®, erkennbar am
dreipoligen JR-Stecker) vor dem Updaten abgezogen
werden!

Erforderliches Zubehér

FUr ein Update der HoTT-Geréate werden bendétigt ...

e die USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6,

e das Schnittstellenadapterkabel Best.-Nr. 7168.S,
(sofern nicht vorhanden auch Best.-Nr. 7168.6A).

e Fur den Slowflyer-Empfédnger GR-12S HoTT (Best.-

Nr. 33505) ist das Adapterkabel Best.-Nr. 23048

erforderlich.

Updaten von HoTT-Empfédngern MIT separater

Empféngerstromversorgung:

Verwenden Sie vorzugsweise eine separate Strom-

versorgung (Empféngerakku). In diesem Fall bend-

tigen Sie nur die beiden zuvor genannten Kompo-

nenten. Lesen Sie weiter im Abschnitt (3b).

Updaten von Empfdngern OHNE separate Strom-

versorgung:

Ohne separate Stromversorgung benétigen Sie

zusétzlich das 3-polige Kabel mit der Best.-Nr.

33700.1. Lesen Sie weiter im Abschnitt (3b).

e Updaten von HoTT-Sensoren und der SMART-Box
ohne separate Stromversorgung:
Zusétzlich ist ein 3-poliges Kabel—sofern nicht
vorhanden z.B. Best.-Nr. 33700.1—flir die General-
Module Best.-Nr. 33610/33611, das Electric Air-
Modul Best.-Nr. 33620 sowie die SMART-Box Best.-
Nr. 33700 erforderlich. (Dieses 3-polige Kabel wird
mit der 3-poligen Buchse des Schnittstellenkabels
Best.-Nr. 7168.S verbunden). Lesen Sie weiter in
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Abschnitt (3¢c) bzw. (3d).

e Updaten von HoTT-Sensoren und der SMART-Box
MIT separater Stromversorgung (Empféngerakku):
Verwenden Sie anstelle des Adapterkabels Best.-
Nr. 7168.6A das Schnittstellenadapterkabel Best.-
Nr. 7168.S.

Anstelle des 3-poligen Kabels mit der Best.-Nr.
33700.1, wie im Abschnitt zuvor aufgefiihrt, bend-
tigen Sie fiir das General- bzw. Electric Air-Module
zusétzlich noch ein Y- (bzw. V-) Kabel mit der
Best.-Nr. 3936.11, an dessen einem Ende der
Empféngerakku angeschlossen wird.

Bei der SMART-Box wird der 2-polige Anschluss
des Schnittstellenadapterkabels Best.-Nr. 7168.S
auf der von oben gesehen rechten Seite am An-
schluss ,S + -“und der Akku auf linken Seite ,, + -
angeschlossen. Néheres zur SMART-Box finden Sie
im Abschnitt (3d).

e Firmware-Update bestimmter Digitalservos
Neben der USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.S
bendtigen Sie das Servo USB-Programmier-
adapterkabel Best.-Nr. S8363 sowie einen Emp-
fdngerakku.

“

& Zweifaches Updaten

Bei einigen Empfangern kann ein zweifaches Up-
daten mit anschlieBendem Reset erforderlich sein,
z.B. fiir die HoTT-Empfénger:

GR-4 (Best.-Nr. 33502),

GR-12 (Best.-Nr. 33506),

GR-12s (Best.-Nr. 33505),

GR-16 (Best.-Nr. 33508),

GR-24 (Best.-Nr. 33512),

GR-32 (Best.-Nr. 33516).

Beachten Sie die jeweilige Empfdnger-Anleitung bzw.
die Hinweise zu den Empfdnger-Updates unter:
,? * Updates « ® Empfinger*

Né&heres zum Update-Verfahren s. S. 53 u. 58.

A I I I B |

Wichtige Hinweise

A Wichtige Hinweise:

V' Updaten Sie niemals wéhrend des Modellbetriebs.

V' Beachten Sie bitte, dass eine stérungsfreie Kommuni-
kation zwischen den eingesetzten HoT T-Komponenten
nur bei kompatibler Firmware gewéhrleistet ist. Die zum
Updaten aller HoTT-Komponenten erforderlichen Pro-
gramme und Dateien sind zu einer Datei zusammen-
gefasst, welche zum Zeitpunkt der Erstellung dieses
Handbuches die Versionsnummer ,,V4*“ hat: ,HoTT_Soft-
ware_V4.zip“. Spétestens mit der Versionsnummer ,,V5“
missen wieder alle HoTT-Komponenten upgedatet wer-
den. Nutzen Sie regelméBig den ,automatischen Up-
date”.

¥ Uberpriifen Sie vor jedem Update unbedingt den Lade-
zustand des Sender- bzw. Empfédngerakkus. Laden Sie
diesen ggf. auf, bevor Sie ein Update starten. Verwen-
den Sie keine Netzgeréte.

V' Vor dem Updaten der HoTT-Empfénger-Firmware wird
empfohlen, zuvor eine Sicherheitskopie der Empfédnger-
daten mit dem Programm ,Empféngereinstellung*in
der Programmgruppe ,Link“ anzulegen. Graupner (iber-
nimmt keine Gewéhr bei evtl. Datenverlust.

¥V An die Empfédnger angeschlossene Servos kénnen
wéhrend eines Updates unkontrolliert bis zum Voll-
ausschlag anlaufen und die Stromversorgung (ber die
USB-Schnittstelle (berlasten! Um Ihr Modell und den
PC nicht zu beschddigen, miissen alle an die Empfan-
ger angeschlossenen Komponenten vor dem Updaten
abgesteckt werden.

V' Beim Updaten eines HoTT-Moduls im Sender ist ein
eventuell gebundener Empfdnger zuvor auszuschalten.

V' Vor der erneuten Benutzung des Empfangers ist aus
Sicherheitsgriinden eine Initialisierung durchzufiihren.
Ein Popup-Fenster am Ende des erfolgreichen Updates
weist Sie darauf hin, siehe weiter unten.

V' Die Verbindung zum PC darf wéhrend eines Updates
nicht getrennt werden! Achten Sie deshalb auf einen
stérungsfreien Kontakt zwischen Empfédnger und Com-
puter.

¥V Vergewissern Sie sich unbedingt VOR einer erneuten
Inbetriebnahme, ob auch wirklich alle Einstellungen kor-
rekt iibernommen worden sind!

¥V Lesen Sie auch die Anleitung des entsprechenden Pro-
duktes, um ergdnzende Informationen zu erhalten!

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
(Siehe ansonsten Seite 12.)

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Vorbereitung: Verbindung HoTT-Geréat / PC her-
stellen
SchlieBen Sie das USB-Kabel inkl. USB-Schnitt-
stelle, dem beiliegenden 5-adrigen Kabel sowie
Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S an den Com-
puter an. Bei ordnungsgeméaBem Anschluss soll-
te eine LED auf der Schnittstellenplatine rot auf-
leuchten, die je nach Betriebssystem evtl. nach
einigen Sekunden wieder erlischt.
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HoTT-Modul, HoTT-Empfanger,

Sender- bzw. HoTT-Modul anschlieBen

a) Sender bzw. HoTT-Modul anschlieBen
Verbinden Sie das 2-polige Ende des Schnittstel-
lenkabels Best.-Nr. 7168.S mit der DATA-Buchse
des Moduls bzw. Senders.

Der Sender bleibt aber noch ausgeschaltet.
Bei Sendern mit interner Telemetrie (z.B. mcC-
19(s)/22(s)/24 und MX-22/24 HoTT ziehen Sie
das Kabel mit der Aufschrift ,Module T-DATA® von
der offenen HoTT-Platine des M-G1-Moduls ab.
Beim M-G2-Modul trennen Sie die interne Teleme-
trie durch Abziehen des 3-poligen Kabels ,Modu-
le“ neben dem Modul im Sender.

Zum Updaten stecken Sie beim M-G1-Modul das
2-adrige Ende des Schnittstellenkabels Best.-Nr.
7168.S mit gleicher Orientierung auf:

Beim M-G2-Modul nutzen Sie zum Updaten die
DATA-Buchse auf dem M-G2-Gehause.
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HoTT-Sensor, Fahrtenregler

HoTT-Empféanger anschlieBen

b) HoTT-Empféanger anschlieBen

Trennen Sie alle am Empfédnger angeschlosse-
nen Komponenten, wie Servos, Fahrtenregler
etc. ab!

Update MIT separater Stromversorgung:

Diese Variante ist beim Updaten von HoTT-Emp-
fangern der alternativen Moglichkeit ,,Updaten
ohne separate Stromversorgund”, siehe nachsten
Abschnitt, vorzuziehen.

Verbinden Sie das 2-polige Ende des Adapter-
kabels mit der Best.-Nr. 7168.S mit dem An-
schluss - + T* am HoTT-Empfénger. In diesem
Fall benétigen Sie einen Empfdngerakku, der al-
lerdings noch nicht angeschlossen werden darf
oder bei Verwendung eines Schalterkabels nicht
eingeschaltet sein darf.

orange
f——

raun
Update mit Empfanger-
akku: 2-poliges Ende
des Adapterkabels
Best.-Nr. 7168.6S

Verbinden Sie die USB-Schnittstelle Gber das mit-
gelieferte USB-Kabel (PC-USB/mini-USB) mit
dem PC bzw. Laptop. Bei ordnungsgemaBem An-
schluss sollte eine LED auf der Schnittstellenpla-
tine rot aufleuchten. (Je nach Betriebssystem er-
lischt diese nach geraumer Zeit.)

Die Stecksysteme sind weitestgehend verpolungs-
sicher. Achten Sie auf die kleinen seitlichen Fasen.
Wenden Sie auf keinen Fall Gewalt an, die Stecker
sollten leicht einrasten.

Lesen Sie nun weiter unter Punkt (4.).

Update OHNE separate Stromversorgung:
Verbinden Sie zunéchst die 3-polige Buchse des
Adapterkabels Best.-Nr. 7168.6S mit dem 3-poli-
gen Stecker des Kabels mit der Best.-Nr. 33700.1.
Erst unmittelbar vor dem Update wird das ande-
re Ende mit dem Anschluss ,- + T“ des HoTT-
Empfangers verbunden, siehe Abschnitt (4.) und

(5.).

An den Empfénger darf in diesem Fall
keine separate Stromversorgung ange-
schlossen werden.

Verwenden Sie méglichst eine primdre USB-
Schnittstelle am PC bzw. Laptop. Haben Sie
mehrere Geréte an einer USB-Schnittstelle angeschlos-
sen, reicht u.U. der Strom des USB-Anschlusses nicht

aus. In diesem Fall ist zusétzlich ein Empfangerakku
erforderlich. Siehe Abschnitt ,Update MIT separater
Stromversorgung” zuvor.

orange

P —

raun

Update ohne Empféanger-
akku: 3-poliges Kabel
Best.-Nr. 33700.1mit
Adapterkabel Best.-Nr. 7168.S
verbinden.

Beispiel: Anschluss am HoTT-Empfénger GR-32
mit 3-poligem Stecker (Best.-Nr. 33700.1) fiir das
Updaten ohne separaten Empfdangerakku.

Lesen Sie nun weiter unter Punkt (4.).




HoTT-Sensor anschlieBen

¢) HoTT-Sensor anschlieBen

Bereiten Sie den Anschluss der Sensoren ent-
sprechend den beiden nachfolgenden Abbildun-
gen vor.

Verwenden Sie méglichst eine primére USB-
Schnittstelle am PC bzw. Laptop. Haben Sie
mehrere Geréte an einer USB-Schnittstelle angeschlos-
sen, reicht u.U. der Strom des USB-Anschlusses nicht

aus. In diesem Fall ist zuséatzlich ein Empfédngerakku
erforderlich. Siehe dazu zu Beginn dieses Kapitel unter
,Erforderliches Zubehdr” (Seite 46) und lesen Sie die
zugehdrige Anleitung des HoTT-Sensors.

Update OHNE separate Stromversorgung:

Verbinden Sie die Sensoren noch nicht mit der
3-poligen Buchse des Adapterkabels Best.-Nr.
7168.S.

Diese Verbindung erst unml!!

bar VOR dem Update herstellen

Das Vario- bzw. das GPS-Modul—im Bild ist letzte-
res Modul gezeigt—wird also erst spéter, kurz vor
dem eigentlichen Update-Start, siehe Abschnit-

te (4.) und (5.), direkt in die 3-polige Buchse des
Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S gesteckt.

Das neuere GPS-Modul mit der Best.-Nr. S8437

muss (iber das Programm ,%% BUS Firmware
Update“ auf den neuesten Stand gebracht werden,
siehe weiter unten.

Die Sensoren ,,General-Module” Best.-Nr. 33610/
33611 und ,Electric Air Module” Best.-Nr. 33620
werden Uber das 3-polige Kabel mit der Best.-Nr.

33700.1 auf der einen Seite mit der Telemetrie-
Buchse des Moduls und auf der anderen Sei-
te—aber erst unmittelbar vor dem Start des
Updates—mit der Buchse des Adapterkabels ver-
bunden.

Diese Verbindung erst unmittel-

bar VOR dem Update herstellen

(Sollte das spatere Updaten mit dieser Konfigu-
ration nicht funktionieren, bendtigen Sie einen
Empféngerakku zur separaten Stromversorgung,
siehe dazu unter ,Erforderliches Zubehdr weiter
oben und lesen Sie die Sensor-Anleitung.)

SMART-Box anschlieBen

d) SMART-Box anschlieBen
SchlieBen Sie an die von
oben gesehen rechte Buch-
se (,S + -“) das der SMART-
Box beiliegende 3-adrige
Kabel bzw. das 3-adrige Ka-
bel mit der Best.-Nr. 33700.1
an. Das andere Ende wird
erst kurz vor dem eigentlichen Update, siehe wei-
ter unten, mit der 3-poligen Buchse des Adapter-
kabels Best.-Nr. 7168.S verbunden. Eine separa-
te Stromversorgung ist i.d.R. fir das Update der
SMART-Box nicht erforderlich. Beachten Sie an-
sonsten die zugehdrige Anleitung.

Verwenden Sie méglichst eine primére USB-
Schnittstelle am PC bzw. Laptop. Haben Sie
mehrere Geréte an einer USB-Schnittstelle angeschlos-

sen, reicht u.U. der Strom des USB-Anschlusses nicht
aus. In diesem Fall ist zuséatzlich ein Empfédngerakku
erforderlich. Siehe dazu weiter oben in diesem Abschnitt
unter ,Erforderliches Zubehér”, Seite 46.
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Digitalservo anschlieBen Starten ,,HoTT-Gerét" Méoglichkeiten eines Firmware-Updates

d) Digitalservo anschlieBen 4. Programm ,,HoTT-Gerat"” starten 5. Firmware downloaden

In Vorbereitung befinden sich Firmware-Update-
Méoglichkeiten fir bestimmte Servos der Seri-

en HGM, HBS und HVS. Schauen Sie ggf. im
Downloadbereich des jeweiligen Servos nach, ob
Firmware-Updates (*.bin) vorliegen.

Schlie3en Sie das Servo wie in der Abbildung ge-
Zeigt an.

Die Verbindung zum Servo oder zum Akku stel-
len Sie aber erst her, sobald Sie nach Start des
Update-Prgramms ,HoTT-Gerét" dazu aufgefor-
dert werden.

3-adriges
Ende

Verbindung zum Servo
oder zum Akku erst nach
Aufforderung herstellen.

Programmgruppe "Gerat"

Starten Sie in der Programmgruppe ,,Gerét‘ das
Programm ,HoTT-Gerét". (Alternativ wahlen Sie
unter ,Mendiis* den entsprechenden Eintrag.)
Nach dem Programmaufruf signalisiert die rot
blinkende ,,1“ der Zahlenreihe 1 ... 5 im Kopf
des Fensters, dass sich das Programm derzeit
im ,,[Prozessschritt] 1“ befindet. Die Bedeutung
des aktuell blinkenden Steps wird jeweils unmit-
telbar unterhalb der Zahlenreihe angezeigt, z.B.
~[Prozessschritt] 1: Verbinden Sie das USB-Kabel
mit dem HoTT-Gerdét. Klicken Sie auf ,Datei 6ff-
nen® oder ,Automatisch laden“, um die Update-
Datei zu wahlen (*.bin-Datei), siehe Punkt (5.).

[E=3E=R ===

e
[ romssschent]
|1 J2)3]4a)s]

";I Verbinden Sie das USE -Kabel mit dem HoTT-Gerit,
Driicken Sie "Automatisch laden’ ader "Datei iffnen” und wihlen Sie die Update-Datei [*.bin]

[Precess Log]

Lesen Sie zunéchst Abschnitt (5.), bevor Sie
ein HoTT-Gerét anschlieBen bzw. liber einen
Empféngerakku einschalten.

Sie haben nun zwei Mdglichkeiten, die Firmware-
Datei zu laden:
A) ,,Automatisch laden*
In diesem Fall wird die zum |
HoTT-Gerat passende *.bin-Datei bei
aktiver Internetverbindung automatisch
heruntergeladen.
Uber das Internet heruntergeladene Update-
Dateien werden immer in einem automatisch
generierten Unterverzeichnis mit Namen ,,FTP_
Download”im Firmware-Upgrade-grStudio-Hauptver-
zeichnis abgelegt, sodass Sie das Updaten zu einem
spéteren Zeitpunkt ggf. manuell wiederholen kénnen.
Sollte ein ,,Automatisches Updaten” nicht funktionie-
ren, miissen Sie die Firmware-Datei manuell laden.
B) ,,Datei 6ffnen*
Sollten Sie, wie weiter vorne be- Iﬁ
schrieben, die ,HoTT_Software_VX*-
Datei“ heruntergeladen und auf einer Festplatte
gespeichert haben, kénnen Sie die erforderliche
*.bin-Datei auch aus dem entsprechenden Un-
terverzeichnis laden.

Da der HoTT-Empfénger nach dem Updaten auf

die Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden
muss, sollten die ggf. tiber das » Telemetrie«-Ment(i des
Senders gednderten Empfangerdaten, wie Servoein-
stellungen, Fail Safe etc., vorab gesichert werden.
Verwenden Sie in diesem Fall vor dem Updaten das
Programm ,Empfdngereinstellung*” in der Programm-
gruppe ,Link", siehe Seite 108. Sie ersparen sich damit
eine Neuprogrammierung des Empféngers (iber das
» Telemetrie«-Menti. Die Bindungsinformationen
zwischen Sender und Empfénger bleiben erhalten.
Nicht erforderlich ist diese Datensicherung, wenn Sie
alle Einstellungen auBerhalb des » Telemetrie«-Mentis
vorgenommen haben, da derartige Einstellungen dann
nicht im Empfénger, sondern im Sender abgespeichert
sind.




Produktbezogene Updates

Firmware-Update Ulber Internet

zu A) Firmware-Update liber ,,Automatisch laden*

Folgen Sie den Schritten 1 bis 5 zuvor. Weiter geht es

mit ...

6. Update Automatisch laden
Driicken Sie bei aktiver Internetverbindung den
,Automatisch laden“-Button | ~=== |, Die blinkende
Ziffer wechselt zum ,[Prozessschritt] 3.

= HoTT Gerat Update

| =8 o =

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt]

@ Beginnt der Fortschrittsbalken zu laufen, schalten Sie das HoTT-Gerét ein.

SET-Taste beim Einschalten Send, dul und Empfs gedriickt halten.

[PrazessLog]
Waiting for Hardware. ..

Mo Zeit Log
1 2014-08-26 (20:36:39) Waiting for Hardware Reset..

Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken angelaufen
ist, schalten Sie nun das HoTT-Gerat (a) bis (d)
wie folgt ein:

Sender-Update

a) Sender updaten

Beim Updaten des HoTT-Moduls MG-1 (Best.-Nr.
33300) ist dieser bei gedriicktem BIND/RANGE-
Taster auf der Modulplatine einzuschalten.

e
@ '
lll

BIND/RANGE-Taster auf
dem Modul MG-1

Beim Modul MG2 (Best.-Nr. 33302) beflndet
sich dieser Taster auf der Modulriickseite und
beim Sender MX-10 (Best.-Nr. 33110) auf der
Sendervorderseite. Lesen Sie auch die entspre-
chenden Modul- bzw. Senderanleitungen.
Sobald das HoTT-Modul erkannt wird, verharrt der
Fortschrittsbalken. Der BIND/RANGE-Taster kann
losgelassen werden. Lassen Sie den Taster aber
nicht vorzeitig los!
Weiter geht es mit Abschnitt (7.).

Empfanger-Update

b) Empfanger updaten
Beim Updaten eines HoTT-Empféngers gehen
Sie abhangig davon, ob Sie das Update mit oder
ohne separater Stromversorgung Ubertragen, fol-
gendermal3en vor:
Update MIT Empfdngerakku:
Diese Methode ist der Option ,,Update ohne Emp-
fdngerakku“, s.w.o., vorzuziehen.
Verbinden Sie das 2-polige Ende des Adapterka-
bels Best.-Nr. 7168.S mit dem ,,- + T*-Anschluss
des ausgeschalteten HoTT-Empfangers.
SchlieBen Sie nun einen Empfangerakku—am
besten Uber einen Schalter—an, wobei beim Ein-
schalten der Stromversorgung der SET-Taster
gedrlckt zu halten ist. Lassen Sie den SET-Taster
erst los, wenn der Fortschrittsbalken stehen ge-
blieben ist. Wenn Sie den SET-Taster zu fruh los-
lassen, folgt die Fehlermeldung , Target device ID
not found, siehe im Abschnitt Fehlermeldungen.
Update OHNE Empfdngerakku:
Ein Empfangerakku darf NICHT zuséatzlich ange-
schlossen sein.
Stecken Sie das 3-adrige Kabel (Best.-Nr.
33700.1), das mit der 3-poligen Buchse des
Adapterkabels (Best.-Nr. 7168.S) verbunden ist
in die mit .- + T gekennzeichnete Buchse des
Empféngers, dabei halten Sie den SET-Taster des
HoTT-Empfangers gedrickt. Lassen Sie den SET-
Taster los, sobald der Fortschrittsbalken stehen
bleibt. Wenn Sie den SET-Taster zu frih loslas-
sen, folgt die Fehlermeldung , Target device ID not
found®, siehe im Abschnitt Fehlermeldungen.
Weiter geht es mit Abschnitt (7.).
Da der HoTT-Empfénger nach dem Updaten auf
die Werkseinstellungen zurtickgesetzt werden
muss, sollten die ggf. tiber das » Telemetrie«-Sender-
menti gednderten Empfdngerdaten mit dem Programm
~Empfdngereinstellung” vorab gesichert werden. Sie

ersparen sich damit eine Neuprogrammierung des Emp-
fangers Uber das » Telemetrie«-Mendi.
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Sensor-Update

¢) HoTT-Sensoren updaten

Die HoTT-Sensoren stecken Sie nach Anklicken
des Buttons | === (,Automatisch laden®) an

die 3-polige Buchse des Adapterkabels Best.-Nr.
7168.S, siehe Abbildungen auf den Seiten zuvor.

Weiter geht es mit Abschnitt (7.).
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SMART-Box-Update

d) SMART-Box updaten

SchlieBen Sie an die von oben gesehen rech-
te Buchse (S + -) das der SMART-Box beiliegen-
de 3-adrige Kabel bzw. das 3-adrige Kabel mit der

Best.-Nr. 33700.1 an, siehe Abb. im Abschnitt (3d).

Das andere Ende verbinden Sie nun mit der 3-po-
ligen Buchse des Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S.
Beachten Sie die Anmerkungen unter ,Erforder-
liches Zubehér* auf Seite 46, sollte ein Update
nicht funktionieren.

Wéhrend des Updates bleibt das SMART-Box-
Display dunkel.

Weiter geht es mit Abschnitt (7.).

Digitalservo updaten

e) Digitalservo updaten

Verbinden Sie nun den Akku bzw. das Digitalservo
mit dem Programmieradapterkabel Best.-Nr.
S§8363 wie in der Abbildung zuvor gezeigt.




Datei-Auswahl automatisches Update

7. Datei-Auswahl bei automatischem Update

Die blinkende Ziffer wechselt bei allen HoTT-Gera-
ten (a) bis (e) zum ,[Prozessschritt] 4.

= HoTT Gerst Update [=ifer)|

Firmware-Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt ]

@ Firmware-Update

[Prozess Log ]
Waiting for Hardware...

No Zeit Log

1 2014-08-25 (17:57:07) Waiting for Hardware Reset..

2 2014-08-25 (17:57:10) Start Command Checked. Start Command Send.

3 2014-08-25 (17:57: 10) Found target device...

4 2014-08-25 (17:57:11) Received Device Info (ID:0x0667, P1:0x03)

5 2014-08-25 (17:57:11) MicroProcessor Found (ID:0x0667, PL:0x03)

6 2014-08-25 (17:57:11) Ziel version info (Produktcode: 13015020, Programmversion: 1290, Bootversior

Der Fortschrittsbalken verharrt bei einer bestimm-
ten Stelle.

In der letzten, der 6. Zeile der Tabelle, wird die
aktuell gespeicherte Firmware-Version des an-
geschlossenen HoTT-Gerates ausgelesen. In
dem gezeigten Beispiel ist es ,,Version 6.30" des
HoTT-Empfangers GR-16.

Je nach Geschwindigkeit der Verbindung dauert
es nun eine gewisse Zeit, bis sich ein weiteres
Fenster, ,Firmware Select’, 6ffnet. Darin gelistet
ist die aktuellen Firmware-Version des jeweiligen
HoTT-Geréates.

Klicken Sie die gewlnschte Update-Datei (*.bin-
File)“ an—im Beispiel gezeigt fur den HoTT-Emp-
fanger GR-16: ,gr_rx8_6a30_f9.bin".

Firmuware Select o
[Froduct Infa )
Product : HoTT Sengor App Versen & 1290 Boot Version 1 5000
Remote Fle
o Date Grode

Wat...

Dasei atfnen Apeemen

(Die Kennung ,,6a30" steht fur die Versionsnummer
,Ver: 6.30¢, so dass in diesem Fall der Vorgang
auch abgebrochen werden kdénnte.)

Klicken Sie die Firmware-Datei an und an-
schlieBend auf den ,Datei 6ffnen“-Button. Die
Datei wird zundchst aus dem Internet herunter-
geladen—erkennbar an dem fortschreitenden
Balken.

Firmuware Select =X 3
[Froduct Infa )
Product : HoTT Sengor App Versen & 1290 Boot Version 1 5000
Remote Fle
o Date Grode
Gen_Ladi.bn 106754

Fle Trarsfer 93/ 108

S ————— oot ][ sotreen
| S—

(Sie haben zwar gentigend Zeit fur die Dateiaus-
wahl, wenn Sie sich aber nicht entscheiden, wird
der Update-Prozess dann doch beendet und muss
wiederholt werden.)

@ Hinweise:

V' Brechen Sie den Download einer Datei keinesfalls
liber ==t | ab. Ansonsten ,produzieren” Sie einen
,Runtime“Fehler.

V' Bei fehlerhafter Internetverbindung erscheint nach
durchaus erst 1 ... 2 min obiges ,,Firmware Select*
Fenster, allerdings ohne Firmware-Dateien.
SchlieBen Sie das Programm aber unbedingt erst ab,
wenn dieses (leere) Fenster zu sehen ist. Bei einem
vorzeitigen Versuch, das Programm zu beenden,

A\ zweifaches Updaten HoTT-Empfénger

kann dies ansonsten dazu fiihren, dass sich das Pro-
gramm ,aufhdngt®. In diesem Fall schlieBen Sie das
Programm (iber den Windows®-Taskmanager.
Die ordnungsgemafe Dateniibertragung zum
HoTT-Gerat zeigt ein neuer Fortschrittsbalken
im ,,[Prozessschritt] 4“ und dem Tabelleneintrag
~Firmware download start‘ an ...

[ Prozess Log]
Flash Programing. ..

No Zeit Log

1 2014-08-25 (18:38:01) Waiting for Hardware Reset..

2 2014-08-25 (18:38:04) Start Command Checked. Start Command Send.

3 2014-08-25 (18:38:04) Found target device. ..

4 2014-08-25 (18:38:04) Received Device Info (ID:0x0657, PI1:0x03)

5 2014-08-25 (18:38:04) MicroProcessor Found (ID:0x0667, P1:0x03)

6 2014-08-25 (18:38:04) Ziel version info (Produktcode: 13015020, Programmversion: 1310, Bootversion:£|

7 2014-08-25 (18:38:23) Datei &ndern : Gen_1a31.bin

8 2014-08-25 (18:38:23) AnwendungsFirmware herunterladen

s ameosas(ma

Zweifaches Updaten HoTT-Empfénger

Auf Seite 47 wurde bereits darauf hingewiesen,
dass im Einzelfall HoTT-Empfanger zweimal hinter-
einander upgedatet werden mlissen. Diese Notwen-
digkeit erkennen Sie am Tabelleneintrag des obigen
Bildes:
Heif3t es dort ,,Firmware download start”, ist kein
nochmaliges Updaten erforderlich. Lautet der Tabellen-
eintrag aber ,Start Firmware Update®, erscheinen kurz
darauf wieder der Fortschrittsbalken sowie der Tabellen-
eintrag ,,Waiting for Hardware-Reset" flir das Erkennen
des Empféngers. Jetzt muss die Stromversorgung bzw.
der Schnittstellenverteiler vom Empfénger kurz getrennt
und anschlieBend bei gedriickt gehaltenem SET-Taster
flir das nédchste Update wieder eingeschaltet werden.

ArmendungsFirmware herunterladen
sevriar e

] 20150201 (15:35:28)
1 20150201 {15
12 20150201 (15
13 0150201
14 20150201 (15;
15 2150201 (15

Start Frmmware Update

Start Command Checked. Start Command Send.
Fourd target device ...

Aecrived Devie Tnfo (I0:0x044F, PL:0%03)
MicroProcessor Fourd (I0:0x0441, PL:0x03)

17
]
]
x
i
)
Fi)

Dl version infu - 16003100, Prog:. 256, Bouts
Dates andem ; gr_rxil_badd_fibn

ArwendungsFrmware herunterladen

F Firmmare dowrlosd start

E 20150201 {15:40234) Fertg

% 20150201 {15:40234) Fiashprogrammien.ng beendet

Am Ende angelangt, folgt im ,,[Prozessschritt] 5 in
Programmgruppe "Gerat" 53




HoTT-Modul, HoTT-Empfanger, HoTT-Sensor, Servo, Fahrtenregler

£\ Zweifaches Updaten HoTT-Empfénger

54

der Tabelle eine Bestatigung der Ubertragung mit
der Textzeile ,,Flashprogrammierung beendet’.

= HoTT Gerit Update [=l=]=]

Firmware-Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt]

@ Firmware-Update beendet
[Prozess Log]
Fertig
o Zeit Log
1 2014-08-25 (18:27:47) Waiting for Hardware Reset.
2 2014-08-25 (18:27:51) Start Command Checked, Start Command Send.
3 2014-08-25 (18:27:51) Found target device. ..
o ) 2014-08-25 (18:27:51) Received Device Info (ID:0x0657, P1:0x03)
5 2014-08-25 (18:27:51) MicroProcessor Found (ID:0x0667, P1:0x03)
& 2014-08-25 (18:27:51) Ziel version info (Produktcode: 13015020, Programmyersion: 1280, Bootversion:£)
7 2014-08-25 (18:28:16) Datei andern : Gen_1a31.bin
8 2014-08-25 (18:28: 16) Anwendungs-Firmware herunterladen
] 2014-08-25 (18:28:16)
10 2014-08-25 (18:28:53)
1 2014-08-25 (18:28:53)
“ m "

Im Falle eines HoTT-Empfanger-Updates wird ein
Fenster eingeblendet, _
das Sie auf eine Ut st

erforderliche Initiali-
sierung des HoTT- =
Empfangers hinweist.
Eine Beschreibung

erfolgt im Abschnitt re
(9.)
Bei den Ubrigen HoTT-Geraten er-
scheint lediglich das Popup-Fenster: Updne beende
,Update beendet". |

o]

Programmgruppe "Gerat"

USB-Verbindung trennen

@ Hinweise:

V' Auf der HoTT-HF-Platine (Modul M-G1) des Senders
leuchtet bei noch ausgeschaltetem Empfdnger eine
LED griin.

Vergessen Sie nicht, bei Sendern mit interner Tele-
metrie (z.B. MC-19 HoTT, mc-22 HoTT, oder Nach-
rastungen der mc-19s, Mc-22s, mx-22, mc-24
und MX-24) das interne Verbindungskabel ,Model
T-DATA" nach einem Update wieder anzuschlieBen.
Die Steckrichtung entnehmen Sie ggf. der Sender-
bzw. HoTT-HF-Modul-Anleitung, siehe auch Abb. Sei-
te 48 im Fall des offenen M-G1-Moduls.

V' Nach einem erfolgreichen Empfanger-Update blinkt
die LED bei ausgeschaltetem Sender rot.

V' Nach dem Updaten der SMART-Box schaltet sich die
SMART-Box selbststédndig ein. Wéhrend des Up-
dates bleibt das Display dunkel.

. USB-Verbindung trennen

Trennen Sie das Schnittstellenkabel vom
HoTT-Gerat und ggf. auch die USB-Verbindung
zum PC.

Initialisierung Sender/Empfénger

9. Reset HoTT-Sender und -Empfanger
a) HoTT-HF-Modul-Initialisierung im Sender
Nach dem Firmware-Update MUSS noch ein Re-
set des HoTT-HF-Moduls erfolgen, um es zu ini-
tialisieren. Drucken und halten Sie dazu wieder
den BIND/RANGE-Taster des HoTT-HF-Moduls
bzw. den BIND-Taster auf der Vorderseite des
Senders MX-10 wéhrend Sie den Sender ein-
schalten. Lassen Sie den Taster wieder los, das
Modul ist nun initialisiert. Lesen Sie dazu unbe-
dingt auch den entsprechenden Abschnitt in der
HoTT-HF-Modul-Anleitung bzw. in der Sender-
anleitung.
Ggf. miissen die Failsafe- und Ldndereinstel-
lungen wiederholt werden, lesen Sie dazu die
Anleitung des Moduls/Senders!
b) Initialisierung eines HoTT-Empféngers
Vor der erneuten Benutzung des Empfangers
ist aus Sicherheitsgriinden eine Initialisierung
durchzufiihren.
Die obige Anzeige am Ende des erfolgreichen Up-
dates, Abschnitt (7.), weist Sie darauf hin. Lesen
Sie dazu auch die Anleitung Ihres HoTT-Empféan-
gers.
Schalten Sie ggf. zuvor den zugehérigen HoTT-
Sender aus.
Driicken und halten Sie beim Einschalten des
Empfangers den SET-Taster am Empféanger. Die
griine und die rote LED blinken fur etwa 3 s vier-
mal. (Beim Empféanger GR-12(L) leuchtet nur eine
rote oder griine LED). AnschlieBend gehen bei-
de LEDs fur knapp 3 s aus, bevor nur die rote LED
weiter blinkt. Jetzt kénnen Sie den SET-Taster los-
lassen. Beim HoTT-Empféanger GR-12(L) lassen
Sie dagegen den Taster los, sobald die LED er-
lischt.
Halten Sie also in beiden Fallen den SET-Taster
am Empfénger, mindestens 3 s lang gedriickt.

Wenn Sie anschlieBBend auch den Sender wieder
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einschalten, leuchtet ca. 2 bis 3 Sekunden nach
Freigabe der HF-Abstrahlung die griine Empfén-
ger-LED des gebundenen Empféngers dauerhaft.
Beim Empféanger GR-12(L) erlischt die rote LED.
Falls der Empfénger noch ungebunden sein sollte,
kénnen Sie ihn jetzt auch mit einem Sender ,bin-
den®. Néaheres hierzu siehe in der entsprechenden
Anleitung des Senders bzw. HoTT-Moduls.
Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten

Inbetriebnahme die Funktionsfdhigkeit des
upgedateten HoTT-Gerétes!

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Was ist im Falle einer Stérung zu tun?

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-

chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie

ggof. erscheinende Fehlermeldungen.

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher Fetigeschiogen x
COM-Port zugewiesen
oder der Treiber noch
nicht installiert worden
ist, erscheint die Fehler- o
meldung ,,Die Verbindung mit dem Gerét ist fehl-
geschlagen’. Der Silicon Labs COM-Port wird Ubri-
gens nur mit angeschlossenem
Schnittstellenadapter Best.-Nr. 7168.6 erkannt.
Sollte der USB-Port wiederholt nicht erkannt wer-
den, schalten Sie die Stromversorgung ab und
trennen Sie die USB-Verbindung zur Schnittstelle
Best.-Nr. 7168.6 flir ein paar Sekunden.

” Fehlende Serververbindung bei autom. Update

Die Verbindung mit dem Gerat ist fehigeschlagen.
Uberprufen Sie die USB-Verbindung, oder wahlen Sie
einen anderen Portim Mend "Port wahlen”.

Bei einer nicht funktio- P e ——

nierenden Server-Ver- £ i sevmmbinung ke it ettt warn,

bindung erscheint . ‘
ok ‘

nebenstehendes Pop-
up-Fenster. Méglicherweise verhindert eine Fire-
wall die Verbindung. Deaktivieren Sie diese vor-
Ubergehend—anschlieBend wieder aktivieren.

¥V Zeitliberschreitung bei automatischem Update
Sie haben zwar gentgend LT —
Zeit fur die Dateiauswahl,
aber wenn Sie mit der Ent-
scheidung zu lange warten,
wird der Update-Prozess dann doch beendet und
muss wiederholt werden. Méglicherweise verhin-
dert auch eine Firewall die Verbindung, siehe
Zuvor.

¥ ,Daten 6ffnen” bei Update (iber Internet abge-
brochen

Remole Server Zetiberschuetiang Verbimdung

oK

Falls Sie (versehentlich) nach Auswahl und Down-
load der Firmware-Datei Uber! === den Vor-
gang Uber den Button _#e=+e | beenden, erscheint
ein ,Runtime’-Feh-
o I Jue

Vor einem Neustart |

trennen Sie fir ein
paar Sekunden die
Mini-USB-Buchse
von der Schnittstel-

le, da ansonsten u U. der Port nicht erkannt wird.
HoTT-Gerét nicht rechtzeitig eingeschaltet
oder beim Einschalten des Senders bzw. Emp-
fangers nicht den SET- bzw. BIND-Taster ge-
driickt

Die Popup-Fenster
» larget device ID D tosn s et
not found I und

,Update fehlgeschla- L= e
gen® erscheinen neben einem Fehlerhinweis im
~[Prozessschritt] 5°.

USB-Verbindung zwischen HoTT-Gerét und PC
gestort

Die USB-Verbindung zum PC darf wahrend des
Updates nicht unterbrochen werden.

Bei einer Unterbrechung der
USB-Verbindung zwischen PC | ..
und der USB-Schnittstelle er- |
scheint die Fehlermeldung
» Error flushing COM port RX buffer!—Update
fehlgeschlagen®. Bei einer Unterbrechung der Ver-

Update fehlgeschlagen

fusshing COM pert BX busfert

bindung zwischen der USB-Schnitt-
stelle und dem HoTT-Gerdt wird nUr = v rensecisgen
das Popup-Fenster ,,Update fehlge-

o]

schlagen® geoffnet.
Uberpriifen Sie die Verbindungen und wiederholen
Sie den Update-Vorgang.
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Manuelles Firmware-Update—produktbezogen

zu B) Firmware-Update lber ,,Datei 6ffnen“.

Alternativ zu der zuvor beschriebenen Update-Metho-
de wéhlen Sie die Update-Datei, die Sie mit dem
Gesamtpaket ,HoTT_Software_VX* auf Ihren PC
geladen haben, siehe Seite 10.

= HaTT-Gerse Update o [ = ]

losftome Dedk oo HoTT Software v4-120 107\ 0fodl Versoni3526 3¢

HEEIDBRA

‘ﬁ, Verbinden Sic das USE -Kabel mit dem HoTT-Gerdil.
Driicken Sic ‘Automatisch laden® ader *Datei iffnen® und wishlen Sie dic Update Dalei [ bin)

3516 or b Znbo 5.

Aussmatisch laden Dasel éfnen

[Prosess Leg ]

Folgen Sie den Schritten 1 bis 5 ,,Allgemeine Vorbe-

reitungen” wie weiter oben beschrieben. Weiter geht

es mit ...

6. Datei 6ffnen
Klicken Sie den Button | == | (,Datei 6ffnen‘)
an und suchen Sie im sich 6ffnenden ,Datei 6ff-
nen“-Dialog die zu Ihrem HoTT-Gerat passende
Firmware-Update-Datei im Verzeichnis ,HoTT_
Software_VX\Official Version\[Produktnummer[
mit der Endung ,.bin“ aus, z.B. ,33610_333611_
Gen_1p31.bin“fur das General Air-Module im
Unterverzeichnis ,33610_33611_General_Air".

o Ofinen ]
@\J. m HaTT Sehware V0 + Offcial Version, » 30610 30611 General_Ais =% o
Crganiseren = Hiewes Ordner - 69

=] 3310 33311 fien 1p3 bin

Iz

M Duszzp

Dutenarme: 33610 333611 _Gon 13 bin * | Mos-upsate binsrdate " br =

|__otnen | | abbsechen
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HoTT-Gerat einschalten

7. HoTT-Gerat einschalten
Sobald Sie die zutreffende *.bin-Datei ausgewéhlt
haben, wechselt die blinkende Ziffer zu ,,[Prozess-
schritt] 3“.

[B=E (B8 )

C:\Users|Graupner\DesktopHoTT_Software_V4\0fficial Version\336 10_33611_General_Air\33610_333611_Gen_1p31.

FF HoTT Gerat Update

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

(l Sie das HoTT-Gerdt ein.

Q} Beginnt der F zu laufen,
SET-Taste beim Einschalten Sendermodul und Empfanger gedriickt halten.

[ProzessLog]
Viaiting for Hardware. .

No Zeit Log
1 2014-08-26 (20:48:31)

Waiting for Hardware Reset..

Wahrend der Fortschrittsbalken anlauft, schlieBen
Sie das jeweilige HoTT-Gerat (a) bis (d) wie folgt
an ...

Manuelles Updaten Sender

a) Sender einschalten

Beim Updaten des HoTT-Moduls im Sender ist
dieser bei gedriicktem BIND/RANGE-Taster am
HoTT-HF-Modul (MG-1, MG-2) bzw. BIND-Taster
auf der Vorderseite des Senders mX-10 einzu-
schalten. Sobald das HoTT-Gerat erkannt wird,
verharrt der Fortschrittsbalken. Der Taster kann
losgelassen werden. Lassen Sie den Taster nicht
vorzeitig los.




Produktbezogene Updates

Manuelles Updaten Empfanger

b) Empfanger einschalten

Beim Updaten eines HoTT-Empféngers gehen
Sie abhangig davon, ob Sie das Update mit oder
ohne separater Stromversorgung Ubertragen, fol-
gendermal3en vor:

Update MIT Empféngerakku:
Diese Methode ist der Option ,Update OHNE

Empfdngerakku, siehe weiter unten, vorzuziehen.
Verbinden Sie das 2-polige Ende des Adapter-
kabels Best.-Nr. 7168.S mit dem ,- + T*-Anschluss
des ausgeschalteten HoT T-Empfangers.
SchlieBen Sie nun einen Empfangerakku—am
besten uber ein Schalterkabel—an, wobei beim
Einschalten der Stromversorgung der SET-Taster
am Empfanger gedrickt zu halten ist. Lassen Sie
den SET-Taster erst los, wenn der Fortschritts-
balken stehen geblieben ist. Wenn Sie den SET-
Taster zu frih loslassen, folgt die Fehlermeldung
» 1arget device ID not found®, siehe im Abschnitt
Fehlermeldungen.
Update OHNE Empfdngerakku:
Ein Empfédngerakku darf NICHT zusétzlich
angeschlossen sein.

Stecken Sie das 3-adrige Kabel (Best.-Nr.
33700.1), das mit der 3-poligen Buchse des
Adapterkabels (Best.-Nr. 7168.S) verbunden ist,
in die mit - + T“ gekennzeichnete Buchse des
Empféngers, dabei halten Sie den SET-Taster des
HoTT-Empfangers gedriickt. Lassen Sie den SET-
Taster los, sobald der Fortschrittsbalken stehen
bleibt. Wenn Sie den SET-Taster zu frih loslas-
sen, folgt die Fehlermeldung , Target device ID not
found®, siehe im Abschnitt Fehlermeldungen.

Da der HoTT-Empfénger nach dem Updaten auf

die Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden
muss, sollten die ggf. tiber das » Telemetrie«-Sender-
menli gednderten Empfdngerdaten mit dem Programm
~Empféngereinstellung” vorab gesichert werden. Sie
ersparen sich damit eine Neuprogrammierung des Emp-
fdngers liber das » Telemetrie<«-Mend.

Manuelles Updaten Sensoren

¢) HoTT-Sensoren anschlieBen

Die HoTT-Sensoren stecken Sie an die 3-polige
Buchse des Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S, siehe
Abbildung Seite 49.

Manuelles Updaten SMART-Box

d) SMART-Box anschlieBen
SchlieBen Sie an die

von oben gesehen rech-
te Buchse (S + -) das der
SMART-Box beiliegende
3-adrige Kabel bzw. das
3-adrige Kabel mit der
Best.-Nr. 33700.1 an, sie-
he Abb. im Abschnitt (3d)
auf Seite 49. Das andere Ende verbinden Sie
nun mit der 3-poligen Buchse des Adapterkabels
Best.-Nr. 7168.S.

Beachten Sie die Anmerkungen unter ,,Erforder-
liches Zubehdr* auf Seite 46, sollte ein Update
nicht funktionieren.

Wéhrend des Updates bleibt das SMART-Box-
Display dunkel.
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Manuelles Updaten Digitalservo

e) Digitalservo anschlieBen

Verbinden Sie nun den Akku bzw. das Digitalservo
mit dem Programmieradapterkabel Best.-Nr.
S8363.

3-adriges
Ende
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PN Dateniibertragung und zweifaches Updaten

8. Dateniibertragung
Die Anzeige wechselt zum ,[Prozessschritt] 4“.

Flash Programing...

o

Zeit Log
2014-08-26 (20:50:13)
2014-08-26 (20:50:16)
2014-08-26 (20:50:16)

N

1 Waiting for Harciware Reset..
2

3

4 2014-08-26 (20:50:16)

5

5

7

8

Start Command Checked, Start Command Send.
Found target device...

Received Device Info (ID:0x0667, PL1:0x03)
2014-08-26 (20:50:16)
2014-08-26 (20:50:17)
2014-08-26 (20:50:17)
2014-08-26 (20:50:17)

:13015020, ion: 1310, Bootversion:
puare herunterladen

Anwendunas-Firmna
Firmware download start

Zweifaches Updaten HoTT-Empfénger

Auf Seite 47 wurde bereits darauf hingewiesen,
dass im Einzelfall HoTT-Empfédnger zweimal hinter-
einander upgedatet werden miissen. Diese Notwen-
digkeit erkennen Sie am Tabelleneintrag des obigen
Bildes:
HeiBt es dort ,Firmware download start”, ist kein
nochmaliges Updaten erforderlich. Lautet der Tabellen-
eintrag aber ,Start Firmware Update®, erscheinen kurz
darauf wieder der Fortschrittsbalken sowie der Tabellen-
eintrag ,,Waiting for Hardware-Reset“ flir das Erkennen
des Empféngers. Jetzt muss die Stromversorgung bzw.
der Schnittstellenverteiler vom Empfénger kurz getrennt
und anschlieBend bei gedriickt gehaltenem SET-Taster
flr das néchste Update wieder eingeschaltet werden.
E ernaes
12 0150201 (
13 0150201 (

3] 21502011
15 1502011

it 0160201 (

17 150201 (15

1w 20150201 (15:.

=] msz01 Received Device Info (0:0u0HF, PLDS)
2 o201 MaoProcessor Found (I0:0u44f, PLNDT)
n 0150201 ( el versien info sende: 1003100, Progr rs0n: 256, §
b7 0150201 ( Diated andem « gr_red_6a37_fokin

Fx) 01502011 Arvverdungs Frmware herunierladen

24 210201 ( 5 frmware dowrload start

2 150201 (15: 9034 Fertg

* 0150201 (15:40=34) Finshpragramminnng heendet

Achten Sie darauf, dass die USB-Verbindung
zwischen HoTT-Gerét und PC nicht unterbrochen
wird.
Die ordnungsgemafe Datenibertragung zum
HoTT-Geréat zeigt ein Fortschrittsbalken an. Am
Ende angelangt, folgt im ,[Prozessschritt] 5 eine
Bestatigung der Ubertragung mit dem Tabellen-

USB-Verbindung trennen

eintrag , Flashprogrammierung beendet".

Im Falle eines HoTT-Empfanger-Updates wird ein
Fenster eingeblendet, _
das Sie auf eine [ et

erforderliche Initiali- Lk empd iy et b
sierung des HoTT- | e e
Empfangers hinweist,
siehe Abschnitt (10.).

Die LED arn Empllioger erbichd um 2u bestitigen, dus der Emmplinger
[ ——

Bei den Ubrigen o

HoTT-Geraten erscheint lediglich das

Popup-Fenster: ,Update beendet". Rl
| =3

@ Anmerkungen:
V' Auf der Platine des M-G1 HoTT-HF-Moduls des Sen-
ders leuchtet bei noch ausgeschaltetem Empfénger
eine LED griin. Vergessen Sie nicht, bei Sendern mit
interner Telemetrie (z.B. MC-19 HoTT, Mc-22 HoTT
oder Nachrtistungen der mc-19s, mc-22s, mx-22,
mc-24 und mX-24) das interne Verbindungskabel
,Model T-DATA" wieder anzuschlie3en. Die Steckrich-
tung beim offenen M-G1-Modul entnehmen Sie ggf.
der entsprechenden Anleitung, siehe auch Abb. Seite
48 im Fall des offenen M-G1-Moduls.
V' Nach einem erfolgreichen Empfdnger-Update blinkt
die LED bei ausgeschaltetem Sender rot.
¥ Nach dem Updaten der SMART-Box schaltet
sich die SMART-Box selbststdndig ein.
Fiihren Sie ein Sender-Update niemals wédhrend
des Modellbetriebs durch, da die HF-Ubertra-
gung zum Empfédnger abgeschaltet wird.

9. USB-Verbindung trennen

Schalten Sie den Sender, Empfanger etc. aus
und trennen Sie die USB-Verbindung zwischen
HoTT-Gerat und PC.
Im Falle der mec-19(s)/22(s) HoTT vergessen Sie
nicht, anschlieBend das ,Module T-DATA“-Kabel
wieder aufzustecken.




Initialisierung Sender und Empféanger

10.Reset HoTT-Sender und -Empfénger

a) HoTT-HF-Modul-Initialisierung im Sender
Nach dem Firmware-Update MUSS noch ein Re-
set des HoTT-HF-Moduls erfolgen, um es zu
initialisieren. Drucken und halten Sie dazu wie-
der den BIND/RANGE-Taster wéhrend Sie den
Sender einschalten. Lassen Sie den Taster wie-
der los, der Sender ist nun initialisiert. Lesen Sie
dazu unbedingt auch den entsprechenden Ab-
schnitt in der HoTT-HF-Modul-Anleitung bzw. in
der Senderanleitung.

Ggf. miissen die Failsafe- und Lédndereinstel-

lungen wiederholt werden. Lesen Sie dazu die
Anleitung des Moduls/Senders!

b) Initialisierung eines HoTT-Empféangers

Vor der erneuten Benutzung des Empféangers

ist aus Sicherheitsgriinden eine Initialisierung
durchzufiihren. Die Anzeige am Ende des er-
folgreichen Empfénger-Updates weist Sie dar-
auf hin. Lesen Sie dazu auch die Anleitung lhres
HoTT-Empfangers.

Schalten Sie ggf. zuvor den zugehdrigen HoTT-
Sender aus.

Driicken und halten Sie beim Einschalten des
Empfangers den SET-Taster am Empfénger. Die
grune und die rote LED blinken fir etwa 3 s vier-
mal. AnschlieBend gehen beide LEDs fur knapp
3 s aus, bevor nur die rote LED weiter blinkt. Jetzt
kénnen Sie den SET-Taster loslassen.

Beim HoTT-Empféanger GR-12(L) lassen Sie da-
gegen den Taster los, sobald die rote oder griine
LED erlischt.

Halten Sie also in beiden Fallen den SET-Taster,
wie im obigen Popup-Fenster beschrieben, min-
destens 3 s lang gedrtickt.

Wenn Sie anschlieBend auch den Sender wieder
einschalten, leuchtet ca. 2 bis 3 Sekunden nach
Freigabe der HF-Abstrahlung die grine Empfén-

ger-LED des gebundenen Empféangers dauerhaft.
Beim Empféanger GR-12L erlischt dagegen die
LED.

Falls der Empfanger noch ungebunden sein sollte,
kénnen Sie ihn jetzt auch mit einem Sender ,,bin-
den®. Naheres hierzu siehe in der entsprechenden
Anleitung des Senders bzw. HoTT-HF-Moduls.

Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten
Inbetriebnahme die Funktionsfdhigkeit des up-

gedateten HoTT-Gerétes!

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen
¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher Fehigeschlagen x
COM-POFT ZUgeWIesen Die Verbindung mit dem Gerat ist fehlgeschlagen.
. berprufen Sie die USE-Verbindung, oder wahlen Sie
oder der Treiber noch cinen anderen Pert im Mena "Port wahlen”.

nicht installiert worden
ist, erscheint die Fehler-
meldung ,,Die Verbindung mit dem Gerét ist fehlge-
schlagen®. Der Silicon Labs COM-Port wird tbri-
gens nur mit angeschlossenem
Schnittstellenadapter Best.-Nr. 7168.6 erkannt.
Sollte der USB-Port wiederholt nicht erkannt wer-
den, trennen Sie die USB-Verbindung zur Schnitt-
stelle Best.-Nr. 7168.6 fUr ein paar Sekunden.

¥ HoTT-Gerét nicht rechtzeitig eingeschaltet
oder beim Einschalten des Senders bzw. Emp-
fangers nicht den SET- bzw. BIND-Taster ge-
driickt
Die Popup-Fenster ,Target device ID not found !F
und ,,Update fehlgeschlagen erscheinen neben
einem Fehlerhinweis im ,,[Prozessschritt] 3 bzw. 5*

= HeTT Gerst Update [Eir=re=]

C:\Jsers\Graupner \Desktop\HoTT_Software_V4\Official Version\33610_33611_General_Air\33510_333611_Gen_1p3Lbin

Firmware-Update liuft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt]

G} Beginnt der Fortschrittsbalken zu laufen, schalten Sie das HoTT-Gerét ein.
SET-Taste beim Ei und El gedriickt halten.

1 2014-08-26 (21:0
2 2014-08-26 (210 g Target device I0 not foundll nd It

Update fehigeschlagen

=] | e

Klicken Sie bei jedem Popup-Fenster auf —ra—
¥ Firmware-Datei alter als bereits gespeicherte

Sollten Sie eine altere als auf dem HoTT-Gerat

vorhandene Firmware ausgewahlt haben, werden
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Fehlermeldungen

Sie vor dem Update darauf hingewiesen. Klicken
Sie auf (,Ja"), falls Sie die vorhandene
Firmware Uberschreiben wollen oder ansonsten
(,Nein®).

jacoien. ]

e Die gewahine Firmuaredate m2 iter alt dee Bereits auf dem Produls
...... livete Verrion.

|
Update durchfahren?

| e ] tiem

¥ USB-Verbindung zwischen HoTT-Gerat und PC
gestort
Die USB-Verbindung zum PC darf wahrend des
Updates nicht unterbrochen werden.
Bei einer Unterbrechung der USB-Verbindung zwi-
schen PC und der USB-Schnittstelle erscheint die
Fehlermeldung ,, Error flushing COM port TX/RX
buffer!- Update fehlgeschlagen® oder ,,SetComm-
Mask failed!*:

Fumware Upgrade grétudic x e X
| | Ervor flushing COM port RX buffert | SetCommbask failed!
o] | e 1]

Klicken Sie ggf. so oft auf den Button Eoc ] bis
der Fortschrittsbalken am rechten Ende angelangt
ist.
Bei einer Unterbrechung der Verbindung zwischen
der USB-Schnittstelle und dem
HoTT-Gerat wird im ,,[Prozessschritt] | weissesige
4“ nur das Popup-Fenster ,Update
fehigeschlagen” getffnet. Dies kann e
geraume Zeit dauern. Beenden Sie das Update-
Programm nicht vorzeitig.
Uberpriifen Sie die Verbindungen und wiederholen
Sie den Update-Vorgang.

¥ Falsche Datei eingelesen
Falls Sie eine nicht zum HoTT-Modul passende
Datei gewahlt haben, weist Sie ein Popup-Fenster
darauf hin, und zwar entweder ,,Produktcode
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Fehler”...

Gt Produkteeeds : 1003100
Firrmweare Produktcode - 16004000

Update snhalten

=1
oder , Firmwaredatei kann nicht gelesen werden‘...
Tehles x
Futrnwate-Dates kann nicht geleven werden.
Ubserpriifen Sie die henntergeladens Datei.
o]

oder ,Datei laden fehlgeschlagen. Update anhal-

ten” ...
- -
[+ Jorries ey

o

... jeweils mit dem Hinweis, dass das Updaten
fehlgeschlagen ist.

Firmware-Update eines Fahrtenreglers

Firmware-Update ,,Fahrtenregler*

Mit diesem Programm kénnen die beiden Graupner
Fahrtenregler Genius Race Il 80R (Best.-Nr. 7156)
bzw. 120R (Best.-Nr. 7158) und zukiinftige Fahrten-
regler upgedatet werden.

A ACHTUNG:

¥ Lesen Sie bitte auch die Anleitung Ihres Reglers, um
ergédnzende Informationen zu erhalten!

V' Trennen Sie den Fahrtenregler vor einem Update
vom Empféanger,

V' trennen Sie die Verbindung zum Motor,

¥ schlieBen Sie niemals wéhrend eines Updates
gleichzeitig einen Empfénger- und Fahrakku an und
verpolen Sie die Anschliisse niemals. Dies kann den
Fahrtenregler zerstéren.

Erforderliches Zubehor:

e USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 incl. USB-Kabel,

e Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S,

e bis zu zwei Y-Kabel Best.-Nr. 3936.11, siehe nach-
folgende Beschreibungen,

e Empféngerakku (vorzugsweise mit Schalter) oder
Fahrakku, siehe nachfolgende Beschreibungen.




Allgemeine Vorbereitungen
1. USB-Treiber installiert?

Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Falls nicht, lesen Sie den Abschnitt ,Treiber-Instal-
lation® auf Seite 12.

. COM-Port wahlen

Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

. Programm ,,Fahrtenregler” starten

Starten Sie in der Programmgruppe ,Gerét‘ das
Programm ,Fahrtenregler”. (Alternativ wahlen Sie
unter ,Mendis" den entsprechenden Eintrag.)

B Exhntenregier Updste =8 Ech ===
Ci'sers'Graupner Deskiop T _Software_Y 90 cal verson\03735_13745_1M0_30770_5202033735_33770_52000_52046_AIRIG_65_la4l.bin
Fahrtenregler Insamasoch laden Gaiel 6Fhen
[ Praseesechrite |
2 Verhinden Sie das UST -Kabel mit dem mit dem Fahrtencegler,

Driicken Sie "Automatisch laden' oder 'Datei Sffnen’ und wihlen Sie die Update-Datei [*.bin]

[ manessiog ]

4. Fahrtenregler abklemmen

Trennen Sie den Regler vom Empfanger, der
Stromversorgung und einem Motor.

a) Fahrtenregler ohne Telemetrie (Best.-Nr.
7156/7158)

Die beiden folgenden Konfigurationen zum Upda-
ten kénnen angewendet werden ...

1. ... unter Verwendung eines Empfangerakkus
Verbinden Sie den Schnittstellenadapter Best.-Nr.
7168.6 mit dem USB-Kabel und schlieBen Sie das
USB-Kabel an den Computer an. Eine LED auf
dem Schnittstellenadapter sollte rot aufleuchten,
ansonsten Uberprifen Sie Schritt (1.). (Die LED
erlischt abh. vom Betriebssystem nach geraumer
Zeit).

Verbinden Sie nun die beiden Y- (bzw. V-) Kabel,
wie in der Abbildung zu sehen, und stecken Sie

in eine Buchse das Anschlusskabel des Fahrten-
reglers, in die zweite den 2-poligen Stecker des
Schnittstellenkabels Best.-Nr. 7168.S. Das zwei-
te Y-Kabel wird fir den (spateren) Anschluss eines
Empfangerakkus (vorzugsweise mit zuséatzlichem
Schalter) bendétigt.

 48..6VDC |
_frel -

2 Y-Kabel, #3936.11

Adapterkabel

it
el #7168.S

Noch wird der Empfdngerakku nicht angeschlos-
sen bzw. verbleibt der Schalter in der Position
AUS.

(Belassen Sie einen evtl. am Regler vorhandenen
Schalter wéhrend des gesamten spéateren Update-
Vorganges in der Position AUS.)

(a) Fahrtenregler ohne Telemetrie (GENIUS Race Il 80R und GENIUS Race 120R)
5. Fahrtenregler mit PC verbinden

Lesen Sie weiter ab Abschnitt 6.

2. ... unter Verwendung eines Fahrakkus
Alternativ kommen Sie wie im Folgenden be-
schrieben mit nur einem Y-Kabel aus: Trennen Sie
das 3-polige Anschlusskabel des Fahrtenreglers
vom Empfanger. Stecken Sie es anschlieend in
eine Buchse des Y-Kabels, in die zweite Buch-

se des Y-Kabels wird das 2-polige Ende des
Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S mit der USB-
Schnittstelle gesteckt. (Der Stecker des Y-Ka-

bels bleibt frei). Verbinden Sie nun einen Fahrakku
(max. zulédssige Betriebsspannung nicht Gber-
schreiten!) mit den entsprechenden Anschllissen
am Regler. Schalten Sie den Regler aber noch
nicht Gber den am Regler vorhandenen EIN-/AUS-
Schalter ein. Lesen Sie hierzu auch die Anleitung
des Reglers.

Lesen Sie weiter ab Abschnitt 6.

b) Fahrtenregler mit Telemetrie (Kennzeich-
nung in der Typbezeichnung: ,,+T*)
Fir ein Update wird ein Fahr- oder ein Empfén-
gerakku bendétigt.
Auf KEINEN Fall beide Akkus gleichzeitig
anschlie3en.
Bei den Fahrtenreglern mit getrenntem 1-adrigem
Telemetriekabel bleibt dieser Anschluss wahrend
des Updates frei, wie die nachstehende Abbildung
zeigt:
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(b) Fahrtenregler mit Telemetrie (,,+T)

Telemea'iekabel

Verbinden Sie die Komponenten gemaf vorste-
hender Abbildung. (Das Y-Kabel wird benétigt, weil
dieses zwei Buchsen besitzt.)

Bei Fahrtenreglern mit separater Telemetriebuch-
se, wie z.B. Best.-Nr. 97170 oder 97171, und

bei Fahrtenreglern mit zwei BEC-Buchsen (z.B.
BRUSHLESS CONTROL+T 60 - 160, HV) tren-
nen Sie auch hier zunéchst die Verbindungen
zur Stromversorgung, zum Motor und zum Emp-
fanger. AnschlieBend verbinden Sie das 2-poli-
ge Ende des Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S mit
der Telemetriebuchse bzw. mit der zweiten BEC-
Buchse (SLAVE-Anschluss genannt) des Fahr-
tenreglers.

Ein Y-Kabel ist bei diesen Reglern nicht erforder-
lich.
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#7168.6

Tlemtrie- oder zweiter
BEC-Anschlus

...... 4
ahrakku anschlieBBen, aber Reg-

ler noch nicht einschalten, siehe
~ weiter unten.

ReglerEIN/AUS

Falls Sie keinen Fahrakku zur Hand haben, schlie-
Ben Sie unmittelbar vor dem Update Uber ein
Y-Kabel gemaf der nachfolgenden Abbildung
einen Empfangerakku an.

dem Update anschlieB3en,
siehe weiter unten.

Adapterkabel
#7168.S
Iyt
E @@O e e all [E
ARRE =
s+-| 4
N
385105
Anschluss Y-Kabel S S|xrw
« g ook
an,S + - 5

HoTT-Sensor, Servo, Fahrtenregler

Mdoglichkeiten eines Firmware-Updates

6. Firmware laden
Sie haben nun zwei Moéglichkeiten, die Firmware-
Datei zu laden:
A) ,,Automatisch laden*
In diesem Fall wird die zum Ladege-
rat passende *.bin-Datei bei aktiver
Internetverbindung automatisch heruntergela-

Austamatsch laden

en.

. @ Uber das Internet heruntergeladene Update-Da-
teien werden immer in einem automatisch generierten
Unterverzeichnis mit Namen FTP_Download“im Firm-
ware-Upgrade-grStudio-Hauptverzeichnis abgelegt, so-
dass Sie das Updaten zu einem spéteren Zeitpunkt ggf.
manuell wiederholen kénnen.

B) ,,Datei 6ffnen”
Nach Anklicken des Buttons ,,Datei ’T
offnen” suchen Sie im sich 6ffnen- '
den Programmfenster die (aktuelle) Firmware-
Datei, z.B. ,3G_CAR_TB_2a90.bin“ fir den
Fahrtenregler ,,Genius Race Il 80R".

Dateien fiir Regler ohne Telemetrie finden Sie

ggf. im Downloadbereich des entsprechenden
Produktes, ansonsten wie auf Seite 10 beschrie-
ben. Legen Sie diese Datei in einem Ihnen passen-
den Verzeichnis ab.




Firmware-Update lber Internet

zu A) Firmware-Update liber ,,Automatisch laden*

Folgen Sie den Schritten 1 bis 6 zuvor. Weiter geht es

mit ...

7. Update Automatisch laden
Drucken Sie bei aktiver Internetverbindung im
-[Prozessschritt] 1“ den ,,Automatisch laden*-But-
fon s

“§ Fanrtenregler Update [E=RIE=E ===
€\ Isers\Grmpner DeskioploTT_Software_Y4\0¢fcal Verson|13735_13745_13760_13770_53030\13735_13770_53030_530%_AIRG_65_la<t bin

Fahrtenregler R — et ien

{ Processschitt |

_-{ Verhinden Sie das USD -Kabel mit dem mit dem Fahrtenregler,
' Driicken Sle stomatisch Iaden’ oder ‘Dsed Gnen’ und wihlen Sle die Update-Datel [*.hin)

[ Prozess Lag |

Die blinkende Ziffer wechselt zum ,[Prozessschritt]
3‘. Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken angelau-
fenist ...

= Fahrtenregler updaten

fo o =]

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt ]

% Wihrend der Fortschrittsbalken 'Auf Hardware wartenl' l3uft,
Fahrtenregler einschalten [SETUP-Taster gedriickt halten)

[Prozess Log]
Waiting for Hardware.

No Zeit Log
1 2012-11-02 (08:19:10)

Waiting for Hardware Reset..

Folgen Sie der nachfolgenden Beschreibung fir ...

»(a) Fahrtenregler ohne Telemetrie“ oder
»(b) Fahrtenregler mit Telemetrie”.

Auto-Update Fahrtenregler ohne Telemetrie (GENIUS Race Il 80R und GENIUS Race 120R)

a) Fahrtenregler ohne Telemetrie (Best.-Nr.
7156/7158)

Mit Empféangerakku: Driicken und halten Sie nun
die SETUP-Taste des Fahrtenreglers, wahrend
Sie den Empféangerakku mit der zweiten Buch-

se des Y-Kabels verbinden. Nun kénnen Sie die
SETUP-Taste loslassen. (Ein EIN-/AUS-Schal-

ter am Empfangerakku erleichtert die ,,Fin-
gerakrobatik®.)

Mit Fahrakku: Haben Sie einen Fahrakku anstel-
le eines Empfangerakkus angeschlossen, driicken
Sie die SETUP-Taste, wahrend Sie den am Regler
vorhandenen Schalter einschalten.

< Fahrtenregler updaten

(===

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]

% Firmware Update

[ProzessLog]
Viaiting for Hardware. .

No zeit Log
20140811 (13:03:30)
2014-08-11 (13:03:33)
20140811 (13:03:33)
2014-08-11 (13:03:33)
2014-08-11 (13:03:33)
2014-08-11 (13:03:33)

Waiting for Hardware Reset..

Start Command Checked. Start Command Send.

Found target device...

Received Device Info (ID:0x0101, PL:0X01)

WicroProcessor Found (ID:0x0101, PL:0x01)

Ziel version info (Produkteode: 5, Programmversion: 2090, Bootversion:3000)

S b e

Der Fortschrittsbalken verharrt nach Erkennung
des Fahrtenreglers. In der letzten, der 6. Zeile,
wird die aktuell gespeicherte Firmware-Version
des angeschlossenen Fahrtenreglers ausgelesen.
In dem gezeigten Beispiel ist es ,, Version 2090
des Fahrtenreglers ,GENIUS Race 80R".

Je nach Geschwindigkeit der Verbindung dauert
es nun eine gewisse Zeit, bis sich ein weiteres
Fenster, ,Firmware Select’, 6ffnet. Darin gelistet
ist die aktuellen Firmware-Version des jeweiligen
Fahrtenreglers:

Firmmware Lelect

[Preshuct 3 ]

Product § HaTT Device Agp Verson ; 2090 Dot Versen : 3000

Slemate Fle
ho Date Grole

e 36_CAR_T0_2809 bin 15102

Dabes sfnens [ Asrechen |
(Die Kennung ,,2a90" steht fur die zuvor genannte
Versionsnummer , Ver: 2090°, so dass in diesem
Fall der Vorgang auch abgebrochen werden kénn-
te.)
Klicken Sie die Firmware-Datei an und anschlie-
Bend auf den ,Datei 6ffnen“-Button [ === | Die
Datei wird zuné&chst aus dem Internet herunter-
geladen—erkennbar an dem fortschreitenden
Balken.

Firmware Select

[Product Infs ) |

Product : HTT Device Apo Version 1 2090 Beot Verson 1 3000

Hemate Fie
L) Dwe Grole
X_CAR_TH_2wr b 151702

Fle Trarsfer 197 199

(Sie haben zwar gentigend Zeit firr die Dateiaus-
wahl, wenn Sie sich aber nicht entscheiden, wird
der Update-Prozess dann doch beendet und muss
wiederholt werden.)

Bei fehlerhafter Internetverbindung erscheint nach

durchaus erst 1 ... 2 min das ,Firmware Select*
Fenster. Dieses enthélt dann allerdings keine Firmware-
Dateien.
Schlie3en Sie das Programm aber unbedingt erst dann
ab, wenn dieses (leere) Fenster zu sehen ist. Bei einem
vorzeitigen Versuch, das Programm zu beenden, kann
dies dazu fiihren, dass sich das Programm ,aufhdngt®.

Sollte der Prozess nicht nach einer gewissen Zeit
selbststéndig abgebrochen werden, schlieBen Sie das

Programmgruppe "Gerat" 63




HoTT-Modul, HoTT-Empfanger, HoTT-Sensor, Fahrtenregler

Auto-Update Fahrtenregler ohne Telemetrie

64

Programm tber den Windows®-Taskmanager.

Die ordnungsgeméBe Datenubertragung zum
Fahrtenregler zeigt ein Fortschrittsbalken im
~[Prozessschritt] 4* an ...

“F Fahrtenregler updaten

Lo ][ o] ]

Firmware Update lauft...

. USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]

@ Firmware Update

[ProzessLog]
Flashprogrammierung

No Zeit Log
2014-08-11 (13:43:39)
2014-08-11 (13:43:42)
2014-08-11 (13:43:42)
2014-08-11 (13:43:42)
2014-08-11 (13:43:42)

Waiting for Hardware Reset..

Start Command Checked. Start Command Send.
Found target device...

Received Device Info (ID:0x0101, P1:0x01)
MicroProcessor Found (ID:0x0101, PLOx01)

P s W e

ZUH—US 11 [13 43 42) Z\E\ version \nfU [F'mduktcude 5, PngrammVErslun 2090, Bootversion:3000)

.am Ende angelangt folgt im ,[Prozessschritt]
5“ eine Bestatigung der Ubertragung mit der
Textzeile ,Flashprogrammierung beendet” in der
Tabelle sowie ein Popup-Fenster ,,Update been-
det", das Sie iber schlieBen.

F Fahrtenregler updaten =

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschitt]

@ Firmware Update beendet

[Prozess Log]

Fertig
No Zeit Log &
3 2014-08-11 (13:43:42) Found target device...
4 2014-08-11 (13:43:42) Received Device Info (ID:0x0101, PL:0x01)
5 2014-08-11 (13:43:42) MicroProcessor Found (ID:0x0101, PI:0x01)
3 20140511 (13:43:42) Ziel version info (Produktcode: S, Programmversion: 2090, Bootversion: 3ooo)|
7 2014-08-11 (13:44:10) Datei andern : 36_CAR_TB_2309.bin
8 2014-08-11 (13:44:10) Dateiinfo wvon HEX-Datei lesen (Produktcode:5, Proggemmarzan, 500 el
] 2014-08-11 (13:44:10) Anwendungs-Firmware herunteriaden
10 2014-08-11 (13: Hexdatei lesen
11 20140511 (13:44: Ziel daten lesen Updste beendet
12 2014-08-11 (13:44:10) Start Firmware Update
13 2014-08-11 (13:44:35) Fertig |
14 2014-08-11 (13:44:35) Fiashprogrammierung beendet o= ] o
2l i .
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Auto-Update Fahrtenregler mit Telemetrie (,,+T)

b) Fahrtenregler mit Telemetrie

Schalten Sie im ,[Prozessschritt] 3 bei ange-
schlossenem Fahrakku den Regler Uber den
EIN-/AUS-Schalter ein bzw. stecken Sie den
Empfangerakku an. Die blinkende Ziffer wechselt
zum ,[Prozessschritt] 4*

= Fahrtenregler updaten

Firmware-Update lGuft...

. USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]

@ Firmware-Update

[ProzessLog]

Update 5

Update beendet

Waiting for Hardware. .. lIl
No zeit Log
1 2014-03-27 (17:27:51) Waiting for Hardware Reset..
2 2014-08-27 (17:27:54) Start Command Checked. Start Command Send.
3 2014-08-27 (17:27:59) Found target device...
4 2014-03-27 (17:27:55) Received Device Info (ID:0x0623, PL:0x03)
5 2014-08-27 (17:27:55) MicroProcessor Found (ID:0x0623, PL:0x03)
6 2014-03-27 (17:27:55) Ziel version info (Produktcode: 12, Programmyersion: 1420, Bootversion: 3000)

Verfahren Sie weiter wie zuvor beschrieben, in-
dem Sie die Datei aus dem , Firmware Select*-
Fenster auswahlen und den Button kli-
cken, um die Datei herunterzuladen. Im Beispiel:
Update-Datei fir den Fahrtenregler ,,Brushless
Control +T 35°.

Firmuware Select

L]

[ Product Info ]

Product : HoTT Device App Version : 1420 Boot Version : 3000

Remote File

No Datei Grofie

EIIlﬂﬁﬁﬂﬂmalllllﬂ{lllllll!ﬂﬁlllllll

Wait....

Datei 6ffnen Abbrechen

AnschlieBend wird die Datei auf den Fahrtenregler
Ubertragen und die erfolgreiche Ubertragung im

Werksreset

8.

~[Prozessschritt] 5‘angezeigt:

= Fahrtenregler updaten EEr=]

Firmware-Update lauft...

- USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

@ Firmware-Update beendet

[Prozess Log]

Fertig
No Zeit Log g

3 2014-08-27 (17:30:32)
4 2014-08-27 (17:30:32)
5 2014-08-27 (17:30:32)
3 2014-08-27 (17:30:32)
7 2014-08-27 (17:32:42)
& 2014-08-27 (17:32:42)
@ 2014-08-27 (17:32:42)

Found target device. ..

Received Device Info (ID:0x0623, P1:0x03)

MicroProcessor Found (ID:0x0623, P1:0x03)

Ziel version info (Produktcode: 12, Programmversion: 1420, Bootversion: EUDD
Datei andern : AIR3G_65_1a42.bin

Dateinfo van HEX Datei lesen (Produktcode: 12, Pragrammversion: 1,42, Vers
Anwendungs-Firmware herunterladen [

0 2014-08-27 (17:32:42) Hexdatei lesen

1 2014-08-27 (17:32:42) Ziel daten lesen

12 2014-08-27 (17:32:43) Start Firmware Update

13 2014-08-27 (17:33:22) Fertig

14 2014-08-27 (17:33:22) Flashprogrammierung beendet e
enl it | v

USB-Verbindung trennen

Schalten Sie den Fahrtenregler aus und trennen
Sie die USB-Verbindung zum PC.
Vergewissern Sie sich unbedingt VOR einer
erneuten Inbetriebnahme in einem Modell,
dass der Fahrtenregler einwandfrei funktioniert!

Werksreset

Nach einem Update mussen die Fahrtenregler
im Einzelfall auf die Werkseinstellungen zurlck-
gesetzt werden. Dies betrifft die ,Brushless Con-
trol +T“-Regler. Es gibt dazu im » Telemetrie«-
Men( des Senders einen Punkt ,Factory Set?:*
(Werksreset ) auf der ,WWARNING"-Seite:

[ESC] WARNING <>
Set Warning : Page 1
E.S.C Save? : No

>Factory set?: N

Ver:P 1.420

Hier muss nach einem Update auf , Yes* gestellt
werden. Lesen Sie dazu die Anleitungen des ent-
sprechenden Senders und Fahrtenreglers.




Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-

chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie

gaf. erscheinende Fehlermeldungen.

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher COM-Port zuge-
wiesen oder der Treiber noch nicht
installiert worden ist, erscheint die e
Fehlermeldung: ,Port éffnen fehige- | |
schlagen®. Der Silicon Labs COM-Port wird Gbri-
gens nur mit angeschlossenem Schnittstellen-
adapter Best.-Nr. 7168.6 erkannt. Sollte der
USB-Port wiederholt nicht erkannt werden, tren-
nen Sie die USB-Verbindung zur Schnittstelle
Best.-Nr. 7168.6 fiir ein paar Sekunden.

” Fehlende Serververbindung bei autom. Update

Fehlgeschiagen [ =]

Pt Sllaen fehlgeichlagen

Bei einer nicht funktio- e Upgrde grtudia ol
nierenden Server-Verbin- £ DSt ket it et meden
dung erscheint nebenste- .

ok ‘

hendes Popup-Fenster.
Moglicherweise verhindert eine Firewall die Ver-
bindung. Deaktivieren Sie diese voriiberge-
hend—anschlieBend wieder aktivieren.

¥ Zeitliberschreitung bei automatischem Update
Sie haben zwar bei einem foid —
automatischen Update geni- | semieso zsecveting vatmo
gend Zeit fur die Dateiaus-
wahl, aber wenn Sie mit der
Entscheidung zu lange warten, wird der Update-
Prozess dann doch beendet und muss wiederholt
werden. Méglicherweise verhindert auch eine
Firewall die Verbindung, siehe zuvor.

¥ ,,Daten 6ffnen bei Update liber Internet abge-
brochen
Falls Sie (versehentlich) nach Auswahl und Down-
load der Firmware-Datei Uber! === den Vor-
gang Uber den Button _#e=+e | beenden, erscheint
ein ,,Runtime“-Fehler.

[ o | |

Vor einem Neustart trennen Sie flr ein paar Se-
kunden die
Mini-USB-Buchse :

von der Schnittstelle,
da ansonsten uU. der |
Port nicht erkannt

wird.

Fahrtenregler nicht rechtzeitig eingeschaltet
oder SETUP-Taster beim Einschalten nicht ge-
driickt

Die Popup-Fenster , Target device
ID not found I erscheint im ,,[Pro- ) resesese raems
zessschritt] 3.

Die Anzeige wechselt nach Klicken
auf zum ,[Prozessschritt] 5
mit der Fehlermeldung ,Update fehl- | wswsusisea
geschlagen®. Klicken Sie auch hier

auf und wiederholen Sie den
Vorgang.

USB-Verbindung zwischen Fahrtenregler und
PC gestort

Die USB-Verbindung zum PC darf wahrend des
Updates nicht unterbrochen werden.

Bei einer Unterbrechung der
USB-Verbindung zwischen

PC und der USB-Schnittstelle |
erscheinen u.a. die Fehler-
meldungen ,, Error flushing
COM port RX/TX buffer!—Update fehlgeschlagen.

Error flushing COM pont RX buffert

o 1]

Bei einer Unterbrechung der Verbin- s
dung zwischen der USB-Schnittstelle | ..
und dem HoTT-Geréat wird nur das

=]

Popup-Fenster ,Update fehlgeschla-
gen® gedffnet.

Klicken Sie bei jeder Meldung auf [__o__]. Uber-
prifen Sie die Verbindungen und wiederholen Sie
den Update-Vorgang.

Manuelles Updaten eines Fahrtenreglers

zu B) Firmware-Update liber ,,Datei 6ffnen“.

Alternativ zu der zuvor beschriebenen Update-Metho-
de wahlen Sie die Update-Datei von der Festplatte
des PCs.

Dateien fiir Regler ohne Telemetrie finden Sie ggf. im
Downloadbereich des entsprechenden Produktes,
ansonsten wie auf Seite 10 beschrieben. Legen Sie
diese Datei in einem Ihnen passenden Verzeichnis ab.

Folgen Sie den Schritten 1 bis 6 zuvor. Weiter geht es
mit ...

7. Datei 6ffnen

“§ Fanrtenregler Update [E=RIE=E ===
C:\Usersoraupner \DeskiopWoTT_Software_y4\0%ical erson (13735_13745_313760_313770_SMX0\13735_13770_53000_53046_AIRYG_65_ladlbn
Fahrtenregler hesomatisch lnden Dutel 6Fen
[ Prisesschitt |
J, Verbinden Sle das UST -Kabel mit dem mit dem Fahrtenregler.
s Dificken Sle "Automatisch Iaden' oder 'Datel Binen’ und wihlen Sle die Update-Datel [*bin)
[Prosesslog]

Klicken Sie dazu den Button| == | (,Datei 6ff-
nen®) an und suchen Sie im sich 6ffnenden ,Datei
offnen”-Dialog die zu dem Fahrtenregler passen-
de Firmware-Update-Datei mit der Endung ,,bin*
auf lhrem PC-z.B. ,3G_CAR_TB_2a90.bin" fir
den Fahrtenregler ,GENIUS Race 80R" im hier
beispielhaft angelegten Verzeichnis ,,...HoTT_Soft-
ware_V4/sonstige Firmware/7156"

|(GHIS/ & » ommm + Ok + Pt St W 4 VT S0+ s Fommer ¢ 7150

L bt

bin-Dateien mit der Kennung ,,QUAD" im Dateina-
men sind speziell fir den Quadrocopter-Einsatz
vorgesehen.

8. Fahrtenregler einschalten

Sobald Sie die zutreffende *.bin-Datei ausgewahlt
und auf geklickt haben, wechselt die blin-
kende Ziffer zu ,,[Prozessschritt] 3.
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(a) Fahrtenregler ohne Telemetrie
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a) Fahrtenregler ohne Telemetrie (Best.-Nr.
7156/7158)

Driicken und halten Sie nun die SETUP-Taste des
Fahrtenreglers, wahrend Sie die Stromversorgung
(Empféangerakku 4.8 ... 6.0 V DC) mit der zweiten
Buchse des Y-Kabels verbinden. Nun kénnen Sie
die SETUP-Taste loslassen. (Ein EIN-/AUS-Schal-
ter erleichtert die ,Fingerakrobatik®.)

Haben Sie einen Fahrakku anstelle eines Empfan-
gerakkus angeschlossen, driicken Sie die SETUP-
Taste, wahrend Sie den am Regler vorhandenen
Schalter einschalten. Néheres hierzu siehe Ab-
schnitt (5.).

Programmgruppe "Gerat"

(b) Fahrtenregler mit Telemetrie (,,+T)

b) Fahrtenregler mit Telemetrie (Kennung:,,+T*)
Da diese Fahrtenregler keine SETUP-Taste besit-
zen, brauchen Sie im ,[Prozessschritt] 3 nur den
Fahrakku anzuschlieBBen.

Unabhéngig davon, ob nun ein Fahrtenregler ohne
oder mit Telemetrie upgedatet wird, geht es wei-
ter mit ...

FF Fahrtenregler updaten

[B=E (B8 )

C:\Users\Graupner \Desktop\HoTT_Software_v4\Offidal Version|\33735_33745_33760_33770_53030133735_33770_53030_

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

Q} Wihrend der Fortschrittshalken "Auf Hardware warten!® lduft,

Fahrtenregler einschalten

[ProzessLog]
Viaiting for Hardware. .

No Zeit Log ‘

1 2014-08-28 (14:39:35) Waiting for Hardware Reset..

Die Anzeige wechselt zum ,[Prozessschritt] 4.
Achten Sie darauf, dass die USB-Verbindung zwi-
schen Fahrtenregler und PC nicht unterbrochen
wird.

Nach Erkennung des Fahrtenreglers wird in Zeile
6 die aktuell gespeicherte Firmware-Version des
angeschlossenen Fahrtenreglers ausgegeben. In
dem gezeigten Beispiel ist es ,,Version 1420 des
Fahrtenreglers ,Brushless Control +T 35°.

< Fahrtenregler updaten

[E=E[EeR )

C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_v4\Official Version|33735_33745_33760_33770_53030133735_33770_53030_

Firmware-Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessscritt]

% Firmware-Update

[ProzessLog]
Flashprogrammierung

No Zeit Log
1 2014-08-28 (14:41:12)
2 2014-08-28 (14:41:17)
3 2014-08-28 (14:41:17)
4 2014-08-28 (14:41:18)

Waiting for Hardiware Reset..

Start Command Chedked. Start Command Send.
Found target device...

Received Device Info (ID:0x0623, PL:0x03)

Die ordnungsgemaBe Datenubertragung zum
Fahrtenregler zeigt der Fortschrittsbalken an.

Am Ende angelangt, folgt im ,,[Prozessschritt]

5 eine Bestatigung der Ubertragung mit der
Textzeile ,Flashprogrammierung beendet” in der
Tabelle sowie dem Popup-Fenster ,,Update been-
det".

- Fahrtenregler updaten ===l

€:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V40fficial Version\33735_33745_33760_33770_S3030\33735_33770_53030_

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

@ Firmware-Update beendet

[ProzessLog]
Fertig

Mo Zeit Log =
Z 2014-08-28 (14:46:37) Start Command Checked. Start Command Send.

3 2014-08-28 (14:46:37) Found target device...

4 2014-08-28 (14:46:37) Received Device Info (ID:0x0523, PL:0x03)

5 2014-08-28 (14:46:37) MicroProcesser Found (ID:0x0623, PL:0x03)
6
7
8

2014-08-28 (14:46:37) Ziel version inf (Produktrorde: 12, Programmuersion: 1420, Bootversion: 3000
2014-08-28 (14:46:38) Dateinfo von HEX-Datei lesen (Produktcode: 12, Pro Sy V]
2014-08-28 (14:46:38) Anwendungs-Firmware herunteriaden

E] 2014-08-28 (14:46:38) Hexdatei lesen

10 2014-08-28 {14:46:38) Ziel daten lesen Update beendet

11 2014-08-28 (14:46:39) Start Firmware Update |

12 2014-08-28 (14:47:18) Fertg

13 2014-08-28 (14:47:18) Flashprogrammierung beendet |I| I

| i 3

. Trennung der USB-Verbindung

Schalten Sie den Fahrtenregler aus und trennen
Sie die USB-Verbindung zum PC.
Vergewissern Sie sich unbedingt VOR einer

erneuten Inbetriebnahme in einem Modell,
dass der Fahrtenregler einwandfrei funktioniert!




Werksreset

10. Werksreset
Nach einem Update mussen die Fahrtenregler
im Einzelfall auf die Werkseinstellungen zurlick-
gesetzt werden. Dies betrifft die ,Brushless Con-
trol +T*-Regler. Es gibt dazu im » Telemetrie«-
MenU des Senders einen Punkt ,,Factory Set?:*
(Werksreset ) auf der ,, WARNING“-Seite:

[ESC] WARNING <>
Set Warning : Page 1
E.S.C Save? : No

>Factory set?: I

Ver:P 1.420

Hier muss nach einem Update auf , Yes“ gestellt
werden. Lesen Sie dazu die Anleitung des ent-
sprechenden Senders und Fahrtenreglers.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-

chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie

gof. erscheinende Fehlermeldungen.

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher
COM-Port zugewiesen
oder der Treiber noch
nicht installiert worden
ist, erscheint die Fehler- o
meldung ,,Die Verbindung mit dem Gerdét ist fehige-
schlagen”.
Der Silicon Labs COM-Port wird ibrigens nur mit
angeschlossenem Schnittstellenverteiler Best.-Nr.
7186.6 erkannt. Sollte der USB-Port wiederholt
nicht erkannt werden, trennen Sie die USB-Verbin-
dung zur Schnittstelle fir ein paar Sekunden.

¥ Fehlende Serververbindung bei autom. Update
Bei einer nicht =
funktionierenden
Server-Verbin-
dung erscheinen
der Listeneintrag
~Remote-Server
Verbindungsfehler* sowie das Popup-Fenster ,,Up-
date fehlgeschlagen®. Klicken auf

¥ Zeitiberschreitung bei automatischem Update
Sie haben zwar gentigend == —
Zeit fUr die Dateiauswahl,
aber wenn Sie mit der Ent-
scheidung zu lange warten,
wird der Update-Prozess dann doch beendet und
muss wiederholt werden. Méglicherweise verhin-
dert auch eine Firewall die Verbindung, siehe
ZUuvor.

¥ Fahrtenregler nicht rechtzeitig eingeschal-
tet und/oder evtl. vorhandenen SETUP-Taster
beim Einschalten nicht gedriickt.

Fehlgeschlagen

Die Verbindung mit dem Gerat ist fehigeschlagen.

Uberpriifen Sie die USB-Verbindung, oder wahlen Sie
einen anderen Port im Mend "Port wahlen”,

Remote Server Zedbencheetung Verbmdung

—

Die Popup-Fenster , Target device ID not found !
erscheint im ,,[Prozessschritt] 3“. Klicken Sie auf

o]

= Fahrtenregler updaten

[=]@]=]

€:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_Y4\HoTT_Software_V4\sonstige Firmware\7156\36_CAR_TB_2a03.bin

Firmware Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozesssdhritt]

Q} ...... d der Fi hrittsbalken "Auf Hard
Fahrtenregler einschalten

[Prozess Log]

Waiting for Hardware...

warten!' |3uft,

i

No Zeit
il 2014-08-12 (12:41:40)

2 2014-08-12 (12:41:50) —r.:artd;\EI utfwund 1! e Targes deace 1D not found!!
I
L]
Die Anzeige wechselt zum ,[Prozess-
schritt] 5“ mit der Fehlermeldung Updte fiaeshingen
»Update fehlgeschlagen‘. Klicken
o]

Sie bei jedem Popup-Fenster auf
o .

¥ Firmware-Datei alter als die bereits vorhande-
ne Firmware
Sollten Sie eine éltere als auf dem Fahrtenregler
vorhandene Firmware ausgewahlt haben, wer-
den Sie vor dem Update darauf hingewiesen. Kli-
cken Sie auf (,Ja“), falls Sie die auf dem
HoTT-Gerat vorhandene Firmware Uberschreiben

wollen oder ansonsten (,Nein®.

¥ USB-Verbindung zum PC gestért

Die USB-Verbindung zum PC
darf wahrend des Updates N r——
nicht unterbrochen werden. |
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Fehlermeldungen

Bei einer Unterbrechung der USB-Verbindung er-

scheinen die Fehlermeldungen ,,Error flushing
COM port TX/RX buffer!

Nach Klicken auf wechselt  [Eum——
das Programm zum ,,[Prozessschritt] v

5“und dem Popug-Fenster ~Update
fehlgeschlagen®. Uberprifen Sie die S

Verbindungen und wiederholen Sie den Update-

Vorgang.

¥ Falsche Datei eingelesen
Die Firmware-Dateien sind produktspezifisch

codiert, d.h., sollten Sie aus Versehen eine nicht

zum Produkt passende Datei auswéahlen, antwor-

tet das Programm mit einer der folgenden Fehler-

meldungen ...

- ,Produktcode Fehler*

Produktcode

Produbteode Fehler

a9
wherein.

Das il
Schaden verursachen.

Gerit Produktcode : 16003100
Firmweare Produktoode - 16004000

Update anhaten

=]

- ,Firmwaredatei kann nicht gedffnet werden.”

Fitrmwate-Diates kann nicht gebesen werden.
Uberpriifen Sie die henuntergeladene Datei.

- ,Falsche Firmware-Datef*
Dateiversion i
Falsche Finmwaredates
=

... jeweils mit dem anschlieBenden Hinweis im
~[Prozessschritt] 5%, dass das Updaten fehlge-

schlagen ist.
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BUS Firmware-Update

BUS Firmware-Update

BUS Firmware-Update

Aktualisieren Sie mit diesem Programm HoTT-Kom-
ponenten mit BUS-System wie den GPS-Sensor
Best.-Nr. S8437. Weitere Komponenten werden fol-

gen.
A ACHTUNG:

¥V Lesen Sie bitte auch die zugehérige Geréte-Anlei-
tung, um ergédnzende Informationen zu erhalten!

¥V Trennen Sie eine upzudatende Komponente vom
Empfénger.
Erforderliches Zubehor:
e USB-Schnittstelle HoTT/GM-Genius inkl. USB-Ka-
bel (USB-A auf mini-B-USB, 5-polig), Best.-Nr. 7168
e Adapterkabel, Best.-Nr. 7168.6, zu USB-Schnitt-
stelle HoTT/GM-Genius.

Flir zukiinftige BUS-Systeme ist ggf. weiteres
Zubeh6r erforderlich. Lesen Sie die entsprechende
Produkt-Anleitung.

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Falls nicht, lesen Sie den Abschnitt ,Treiber-Instal-
lation® auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Vorbereitung: Schnittstellenverteiler mit PC
verbinden
SchlieBen Sie das USB-Kabel inkl. USB-Schnitt-
stelle, dem beiliegenden 5-adrigen Kabel sowie
Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S an den Com-
puter an. Bei ordnungsgemanBem Anschluss soll-
te eine LED auf der Schnittstellenplatine rot auf-
leuchten, die je nach Betriebssystem evtl. nach
einigen Sekunden wieder erlischt.

Verbinden Sie das HoTT-Gerat aber noch nicht mit
der Schnittstelle.

4. Programm ,,BUS Firmware-Update* starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,,Gerét‘ das
Programm ,,BUS Firmware-Update”. (Alternativ
wahlen Sie unter ,Menlis“ den entsprechenden

Eintrag.)

=P S Femware Update

|

No  Predukico.. Program.. Datciver..  Slatus

o

Automatisch laden Datei iiftmen

Stellen Sle zuerst sicher, dass das Gert ausgeschaltet Ist,
Klicke auf die Schaltfliche Aute Download” ader "Datel Bifnen’ und wihle eine Update Datel [*bin file)

Moglichkeiten eines Firmware-Updates

Firmware laden

Sie haben nun zwei Mdglichkeiten, die Firmware-Da-

tei zu laden:

A) ,,Automatisch laden*
In diesem Fall wird die zum BUS-System
passende *.bin-Datei bei aktiver Internet-
verbindung automatisch heruntergeladen.
@Uber das Internet heruntergeladene Update-Datei-

en werden immer in einem automatisch generier-

ten Unterverzeichnis mit Namen ,,FTP_Download”im
Firmware-Upgrade-grStudio-Hauptverzeichnis (Lokaler
Datentrdger (C:) * Programme (x86) ¢ Graupner © grStu-
dio * FTP_Download ) abgelegt, sodass Sie das Updaten
zu einem spéteren Zeitpunkt ggf. manuell, also (ber ,Da-
tei 6ffnen”, wiederholen kénnen.

B) ,,Datei 6ffnen*

Sollten Sie, wie weiter vorne beschrieben,
die ,HoTT_Software_VX*-Datei” bzw. die
Update-Datei beim Produkt selbst herun-
tergeladen und auf einer Festplatte gespeichert ha-
ben, kébnnen Sie die erforderliche *.bin-Datei auch
aus dem entsprechenden Unterverzeichnis laden.

Automatisch laden

Dt offnen
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Firmware-Update lber Internet

zu A) Firmware-Update lber ,,Automatisch laden*
(1 ... 4 siehe weiter oben.)
5. Update liber Internet

e DFUCKken Sie bei aktiver Internetverbindung
| den ,Automatisch laden“-Button.

Die blinkende Ziffer wechselt zum ,[Prozessschritt]
2‘. Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken angelau-
fen ist und ver-
binden Sie so-
dann das Geréat
Uber das Adap-
terkabel, Best.-
Nr. 7168.6, mit
dem USB_
Schnittstellen-
verteiler :

< BUS Firmwase Update = =

Mo Produkice.. Program... Datciver.. Statuos Wahrend des Updates das
USB-Kabel nicht abstecken!

[Prozesss chritl]

Suche angeschlossene Gerdite. Bitte Gerdit cinschalten

=

Gl mrbr

Mo Zeit Lag
1 20180323 (11212, Gerkt suchen

Wird das Gerét erkannt, wechselt die blinken-

de Anzeige zum ,[Prozessschritt 3], um die zu-
gehorige Firmware-Datei im Netz herunterzuladen.
Unmittelbar danach beginnt im [ Prozessschritt]

4“ das Updaten. Die Versionsnummer wird in der
Tabelle unter ,Datei 6ffnen [... .bin]“ gelistet, hier
z.B. ,1a25" fir den GPS-Sensor.

Unterbrechen Sie den Update-Vorgang nicht.
Nach erfolgreicher Ubertragung zeigt ,[Prozess-
schritt] 5“das Ende der Ubertragung in der letzten
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Tabellenzeile an mit ,,Firmware-Update beendet*
an:

=P RS Femware Updats o e ]
No  Produktco.. Program.. Dalgiver.,  Slalus =
N EETTECTN EET EE N I | | ,,.ocntisch faden Dakel Bifacn
[Prozesssc chaftt]

Firmware update vellstndig.
Gerll new starten

b
2 -Lsclate Bemericiet

Mo  Zeit Lug
20180323 (11075 Datei gefunden : Produktcode=[13015070). Programimversion=[1250]. Datcinai

4
FMu-03-7
[ 2018032 1 [GPS_ALPHA_1225.bin]

i 20180323 leaden beendet [GPS_ALPHA_1a25.bin]
n

a

1

2018-03-23 (11 . + 13015078) Fi e-Update [Bufth
20180323 (11207, Mol © 13015070) Fi Update beendet
0 POVBO3FI (100, Firmwenre Upiate beendet

Manuelles Updaten

zu B) Firmware-Update lber ,,Datei 6ffnen.

Alternativ zu der zuvor beschriebenen Update-Me-
thode wahlen Sie die Update-Datei, die Sie zuvor von
der Internetseite www.graupner.de unter dem ent-
sprechenden Produkt auf Ihren PC heruntergeladen
haben oder sich nach einem automatischen Update,
siehe oben, bereits im FTP-Unterordner des grStudio-
Programms befindet.
Folgen Sie den Schritten 1 ... 4 wie zuvor.
1. Datei 6ffnen
Klicken Sie dazu auf den Button (,Datei
6ffnen) und suchen Sie im nachfolgenden |
Fenster die zu dem Gerat passende Firm-
ware-Update-Datei mit der Endung ,,bin“ auf:

e affnen

| Datmrama. e

2. Gerit einschalten

Sobald Sie die zutreffende *.bin-Datei ausgewahlt
und auf geklickt haben, wechselt die blin-
kende Ziffer zu ,[Prozessschritt] 2*: ,Gerét su-
chen®.

=P BUS Femware Updste E=RETR |

ki\l'rnu!lm Files. 1L S_ALPHA_1a26.bin

No  Produktco... Program... Datchver..  Status Wihrend des Updates das
USB-Kabel nicht abstecken!

[Prozessschrit]

(1] :]3)4]5]

Suehe angenchlanaene Gerite. Bitle Gerit einzehalien

Gerat suchen

HNa Zeit Log
1 FOVAIED (1506, Genit suchen

Wahrend der Fortschrittsbalken anlauft, verbinden
Sie das Gerat Uber das Adapterkabel, Best.-Nr.
7168.6, mit der USB-Schnittstelle.




Manuelles Updaten

Wie zuvor wechselt die Anzeige zum ,[Prozess-
schritt] 4%, die Firmware wird Ubertragen.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

S RS Femnuwars Update ==
I

Wihrend des Updates das
USB-Kabel nicht abstecken!

No  Predukico.. I'Nl ....... Dalciver..

1 [amsere [izsn [zss herunteriaden

Herunterladen der Dateien fiir die angeschlossenen Gerste

1 Procitende | 13015070) Femars-Lipdate bt
0.

Zeit

[13015070). Prog iun={1250]
FOTHAO32F 118

L
2 EOIGI'DZ}[II'IG:...
a
4

2019-03-23 (11218,

[13015070), Prog [1250], Datei

Achten Sie darauf, dass die USB-Verbin-
dung zwischen dem Gerét und PC nicht
unterbrochen wird.
Die ordnungsgeméfe Datenubertragung zeigt ein
Fortschrittsbalken an. Am Ende angelangt, folgt im
[Prozessschritt] 5 eine Bestétigung der Ubertra-

gung mit der Textzeile ,Firmware-Update beendet".

T =io
No  Predukico.. Program.. Dalcier.
I.lmz-mm— e Dakel Bifacn
ozesssch
Firmwate update vollstindig.
Gerll new starten
I
2 -Lsclate Bemericiet
No Zeit 1 o
2OTB03-23 1207 alei gelunden © Produkicode=[13015070]. Programmversion=[1250] | Dateinar
FMU-OFFY (11207 El

4

[ 20180323 [11:07 i i
i LO-03-23 [11:07: i hosunterladen boendet [GPS_ALPHA_1 2% bin]

n £ 130150780) Fi -Update [Huft

a Mot + 130150740) Fi Update beendet
1 Firmawnre Update heendet

2010-03-23 [11:07;
20180323 [11:07....
0 POVR03FI 107

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-
chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie
gof. erscheinende Fehlermeldungen.

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen

Falls kein oder
ein falscher ,
COM-Port zuge- | ,coen :
wiesen oder die et e
Schnittstelle O

nicht installiert - =
worden ist, er- ] mimne S
scheint die Feh-

lermeldung ,Gerét nicht ge-
funden” oder evtl. auch ein
Runtime-Fehler.

Schlie3en Sie in diesen Fal-
len das Programm und star-
ten es (ggf. auch das grStudio-Programm) neu.

” Fehlende Serververbindung bei autom. Update

(A i ey —— r

gt e L

e =i

Bei einer nicht - ==

funktionierenden | i e e e [
Server-Verbin- — |

dung erscheint |HHEDR

im ,[Prozess- .

schritt] 3‘ der
Listeneintrag
~Firmware-Da-
tei nicht gefun-

FIPIE P o e pebmen

den*. Uberprii-
fen Sie die Internetverbindung und starten Sie das
Programm neu.

7 Unterbrechung der Verbindung Gerét - Schnitt-

stelle

Wird im ,,[Prozessschritt] 4 die Verbindung zum
Gerat unterbrochen, erscheint der Listeneintrag
~Firmware-Update fehlgeschlagen. Starten Sie das
Programm ,BUS Firmware-Update” neu.

” Unterbrechung USB-Verbindung - Schnittstelle
In diesem fall erscheint die
nebenstehende Meldung.
Uberpriifen Sie die Verbin- !
dung und starten Sie das Pro-
gramm ,BUS Firmware-Up-
date® neu.

¥ Firmware-Datei alter als die bereits vorhande-
ne Firmware
Sollten Sie eine éltere als auf dem Fahrtenregler
vorhandene Firmware ausgewahlt haben, wer-
den Sie vor dem Update darauf hingewiesen. Kli-
cken Sie auf (,Ja“), falls Sie die auf dem
HoTT-Gerat vorhandene Firmware Uberschreiben
wollen oder ansonsten (,Nein®).

Firmware Upgrade grStudio

SetCommMask failed!

¥ USB-Verbindung zum PC gestort

Die USB-Verbindung zum PC
darf wéhrend des Updates LT —
nicht unterbrochen werden. |

=]

Bei einer Unterbrechung der
USB-Verbindung erscheinen die Fehlermeldungen
»Error flushing COM port TX/RX buffer!
Nach Klicken auf wechselt
das Programm zum ,,[Prozessschritt]
5“ und dem Popup-Fenster ,Update
fehlgeschlagen”. Uberpriifen Sie die S
Verbindungen und wiederholen Sie den Update-
Vorgang.

¥ Falsche Datei eingelesen
Die Firmware-Dateien sind produktspezifisch
codiert, d.h., sollten Sie aus Versehen eine nicht
zum Produkt passende Datei auswéahlen, antwor-
tet das Programm mit einer der folgenden Fehler-
meldungen ...

Update o

Update fehigeschlagen
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Fehlermeldungen

- ,Produktcode Fehler"

! Produltcode Fehler

9 1t racht it des
wherein.

cinet Falschen Firmuare-Dates kann sch

Das
Schaden

Gerst Brodulbtcceds : 16002100

Firrnware Produktcode - 16004000
Update snhaten

|
- ,Firmwaredatei kann nicht gedffnet werden.“

Fatrnweate-Datei kanm nicht g
Ubserprifen Se die

elesen werden.
lene Diatei.

- ,Falsche Firmware-Datef*
Dsteversion L=

Falsche Firmwaredates
Eitte die neueste Version herunterladen.

——

... jeweils mit dem anschlieBenden Hinweis im

~[Prozessschritt] 5%, dass das Updaten fehlge-
schlagen ist.
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3 Programmgruppe ,,Ladegerat”
Ladegerate-Updates der Serien ULTRAMAT und POLARON

Programmgruppe ,,Ladegerét”

Programmgruppe ,,Ladegerét”

In dieser Programmgruppe lassen sich Firmware-
Updates der Ladegera- |  o-if Ladsgerit
'[esel‘ien ,,ULTRAMAT“ | i %ﬂulhamat Ladegerit-Update

und ”POLARON‘ durch- | Polaran AC{DC Sports Update
fUhren. : Polaron Firmware-Update
Beachten Sie die jewei- ------- Palaron Slave-Board-Update
|ige An|eitung’ ob das = Polaron Resource-Update
Gerat updatefahig ist. @ Polaron Wiederherstellung

Ein drahtloses Updaten

Uber ein Bluetooth®-Modul ist nicht mdglich.
Zunéchst erfolgt die Beschreibung eines Updates der
ULTRAMAT-Ladegeréte. Im Anschluss daran erfolgt

die Beschreibung der POLARON Update-Programme.

Firmware-Dateien flir Ladegeréte finden Sie unter
www.graupner.de beim jeweiligen Produkt.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise in den

Anleitungen zu den Ladegeréten im Umgang mit
(wiederaufladbaren) Akkus.
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Update eines ULTRAMAT-Ladegerétes
Firmware-Update ,,ULTRAMAT-Ladegerét"

Dieser Abschnitt beschreibt das Update-Programm
der Graupner-Ladegeréate der Serie ULTRAMAT:
ULTRAMAT 16S Best.-Nr. 6468
ULTRA DUO PLUS 45, Best.-Nr. 6475
ULTRA DUO PLUS 60, Best.-Nr. 6478
ULTRA DUO PLUS 80, Best.-Nr. 6480
(Bei alteren (oder auch aktuelleren) Modellen infor-
mieren Sie sich in der betreffenden Anleitung.)
Die Update-Programme flir Ladegerate der Serie
POLARON werden im Anschluss beschrieben, siehe
ab Seite 81.

Lesen Sie bitte auch die Anleitung lhres Ladegerétes,

ob das Ladegerét updateféhig ist. Sie finden dort ggf.
auch ergénzende Informationen.

Erforderliches Zubehér

e Flir das Update wird je nach Gerétetyp nur ein
USB-Kabel (PC-USB/Mini-USB) benétigt,

e bei manchen ULTRAMAT-Ladegeréten aulBerdem
das Schnittstellenadapterkabel Best.-Nr. 6466.S,
das anstelle des Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S an
die USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 angeschlos-
sen wird. Beachten Sie die zugehdrige Anleitung.

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?

Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert,
siehe ansonsten Seite 127

Bei einer Verbindung des USB-Kabels auf der ei-
nen Seite mit dem PC und auf der anderen Seite
mit dem Schnittstellenverteiler Best.-Nr. 7168.6
sollte eine LED auf der Schnittstellenplatine rot
leuchten. (Abhéngig vom Betriebssystem erlischt
diese nach geraumer Zeit.)

Sobald das USB-Kabel direkt mit dem Ladegerat
verbunden ist, wird die Schnittstelle bei ausge-
schaltetem Geréat automatisch erkannt. (Falls
nicht, schalten Sie das Ladegerat einmal kurz ein
und anschlieBend wieder aus.)

2. COM-Port wéahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Programm ,,ULTRAMAT-Ladegeréat” starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Ladegerét*
das Programm ,ULTRAMAT-Ladegerét‘. (Alterna-
tiv wahlen Sie unter ,Men(is“ den entsprechenden
Eintrag.)

“§ Uttramat Ladegerst- Update [E=RIE=E ===

C:\sers)Graupner Vesktog Frmware. :_Upgrade_orStudo_Ver-4 TP_Dowrdoad), Polaron_Sports_scds RACN_1a060_40425bn

Ultramat-Serie Automatch sden Dntt ot
[ Proqessschvint ]
HEEDBR

| Verbinden Sie das USH -Kahel mit dem PC-anschiuns des Ladegerites.
j‘ Drlicken Sie ‘Antnmatisch Iaden® oder ‘Oatel ifinen’ und wihlen Sie die Update-Ontel [*bin]

[Frozess Log ]

4. Update-fihiges Ladegerat mit PC verbinden
Verbinden Sie das Ladegerat direkt Gber das
USB-Kabel mit dem PC, sofern das Ladegerét ei-
nen Mini-USB-Anschluss besitzt.
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Allgemeine Vorbereitungen

Ansonsten ist der Schnittstellenadapter Best.-Nr.
7168.6 in Verbindung mit dem Adapterkabel Best.-
Nr. 6466.S erforderlich. Lesen Sie dazu die Anlei-
tung lhres Ladegerétes.

Vergewissern Sie sich, dass das Ladegeriit
ausgeschaltet ist—ggf. Netzstecker ziehen
oder Netzteil abschalten und warten, bis das Display

erlischt.

Moglichkeiten eines Firmware-Updates

5. Firmware downloaden

Sie haben nun zwei Mdglichkeiten, die Firmware-

Datei zu laden:

A) ,,Automatisch laden*
In diesem Fall wird die zum Lade-
gerat passende *.bin-Datei bei akti-
ver Internetverbindung automatisch herunter-
geladen.

Uber das Internet heruntergeladene Update-
Dateien werden immer in einem automatisch

generierten Unterverzeichnis mit Namen ,FTP_
Download* im Firmware-Upgrade-grStudio-Hauptver-
zeichnis abgelegt, sodass Sie das Updaten zu einem
spdteren Zeitpunkt ggf. manuell wiederholen kénnen.

B) ,,Datei 6ffnen*
Nach Anklicken des Buttons ,Datei
offnen” suchen Sie im sich 6ffnen-
den Programmfenster die aktuelle Firmware-
Datei, z.B. ,ultra18_2a30 _120119.bin" fir das
Ladegerat ,Ultramat 18"

Autematsch laden

Dates aéfnen

Da es sich bei diesen Dateien nicht um eine

HoTT-Firmware handelt, miissen Sie jene
zuvor unter www.graupner.de aus dem Download-
bereich des jeweiligen Ladegerétes getrennt von den
sonstigen HoTT-Firmware-Versionen herunterladen.
Legen Sie die Datei in einem lhnen passenden
Verzeichnis ab.

Wiéhrend eines Updates darf die USB-Verbindung
niemals unterbrochen werden. Eine Unterbrechung
kann zu Schdaden am Geriét fiihren.

Update ULTRAMAT-Ladegerét liber Internet

zu A) Firmware-Update liber ,,Automatisch laden*

Folgen Sie den Schritten 1 bis 5 zuvor. Weiter geht es
mit ...
6. Update Automatisch laden
Stellen Sie sicher, dass das Ladegerét ausge-
schaltet ist!
Driicken Sie bei aktiver Internetverbindung den
,/Automatisch laden“-Button | === . Die blinkende
Ziffer wechselt zum ,[Prozessschritt] 3*. Warten
Sie, bis der Fortschrittsbalken angelaufen ist,
schalten Sie jetzt das Ladegerét ein:

FF Ladegerat Update

[E=S Bl =

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prazessschitt]

[1]2]):]4]5]

@ ‘Wihrend der Fortschrittsbalken 'Auf Hardware wartenl' l3uft,
Ladegerit einschalten

[ProzessLog]
Auf Hardware warten.

Mo Zeit Log

2012-10-25 (19:05:12) Auf HardwareReset warten. .

Die blinkende Ziffer wechselt zum ,[Prozessschritt]
4.

= Ladegerit Update

BN |

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt ]

@ Firmware Update

[Prozess Log]
AufHardware warten

No Zeit Log
2012-10-26 (19:06:56)
2012-10-26 (19:06:58)
2012-10-26 (19:06:58)
2012-10-26 (19:06:58) Geréteinfo empfangen (ID:0x0067, P1:0x03)

2012-10-26 (19:06:58) Microprozessor gefunden (ID:0x0067, P1:0x03)

s | 2012-10-76 (19:06:58) | Ziel version info (Produktcade: 17600, Proara

Auf Hardware-Reset warten...
Start anweisung Uberprifen. Start anweisung seden
Gefunden Zielgerat

(RN SRR
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Firmware-Update eines ULTRAMAT-Ladegerétes liber Internet
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Der Fortschrittsbalken verharrt bei einer bestimm-
ten Stelle.

In Zeile 6 wird die aktuell gespeicherte Firmware-
Version des angeschlossenen Ladegerétes aus-
gelesen. In dem gezeigten Beispiel ist es ,Version
2.30 des Ladegerates ULTRAMAT 18.

Firmware Select ]
[Product Info ]
Product : Charger App Version : 2.30 Boot Version : 3.0
Remote File
No Datei Grofie
Uitra15_2a3)_12011.bin
Wait....
[ oateisffnen Abbrechen

Je nach Geschwindigkeit der Internet-Verbindung
dauert es nun eine gewisse Zeit, bis sich ein
weiteres Fenster, ,Firmware Select’, 6ffnet. Darin
gelistet ist die aktuellen Firmware-Version des je-
weiligen Ladegerates.

(Die Kennung ,,2a30" steht fur die Versionsnummer
LVer: 2.30°, so dass in diesem Fall der Vorgang
auch abgebrochen werden kdénnte.)

Klicken Sie die Firmware-Datei an und anschlie-
Bend auf den ,Datei 6ffnen“-Button [ poiofien |

Die Datei wird zunachst aus dem Internet herun-
tergeladen—erkennbar an dem fortschreitenden
Balken.

Firmuware Select et
[Froduct Infi )
Product : Charger App Versen : 230 Boot Version 1 1.0
Remote Fle
o Date Grode
WA lE_2ad_ 120119 el
Fle Trarsfer 153/ 268
Dasictnen || aveeecnen

Programmgruppe "Ladegerat"

(Sie haben zwar genligend Zeit fiir die Dateiaus-
wahl, wenn Sie sich aber nicht entscheiden, wird
der Update-Prozess dann doch beendet und muss
wiederholt werden.)

Bei fehlerhafter Internetverbindung erscheint nach

durchaus erst 1 ... 2 min das ,,Firmware Select*-
Fenster. Dieses enthélt dann allerdings keine Firmware-
Dateien.
SchlieBen Sie das Programm aber unbedingt erst dann
ab, wenn dieses (leere) Fenster zu sehen ist. Bei einem
vorzeitigen Versuch, das Programm zu beenden, kann
dies dazu fihren, dass sich das Programm ,aufhédngt”.
Sollte der Prozess nicht nach einer gewissen Zeit
selbststéndig abgebrochen werden, schlie3en Sie das
Programm (iber den Windows®-Taskmanager.

Die ordnungsgeméBe Datenubertragung zum
Ladegerat zeigt ein Fortschrittsbalken im ,,/Pro-
zessschritt] 4“ an ...

FF HoTT Gerat Update

[B=E (B8 )

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

@ Firmware-Update

[ProzessLog]
Flash Programing...

No Zeit Log
2014-08-25 (18:38:01)
2014-08-25 (18:38:09)
2014-08-25 (18:38:09)
2014-08-25 (18:38:09)
2014-08-25 (18:38:04)
2014-08-25 (18:38:09)
2014-08-25 (18:38:23)

Waiting for Hardware Reset..

Start Command Checked. Start Command Send.

Found target device...

Received Device Info (ID:0x0667, P1:0x03)

MicroProcessor Found (ID:0x0667, PL:0x03)

Ziel version info (Produktcode: 13015020, Programmversion: 1310, Bootversion:§
Datei &ndern : Gen_1a3Lbin

S WM e

.am Ende angelangt, folgt im ,[Prozessschritt]
5“ eine Bestatigung der Ubertragung mit der
Textzeile ,Fertig” in der Tabelle sowie ein Popup-
Fenster ,Update beendet", das Sie tiber
schlieBen.

Bei dem hier beispielhaft aufgefiihrten Ladegerét
ULTRAMAT 18 erscheint am Ende der Ubertra-
gung die aktuelle Versionsnummer im Display des

Initialisierung

Ladegerates.

= Ladegerat Update

[=ll=]r=]

Firmware Update laduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt]

Firmware Update beendet

[ProzessLog]

Fertig
o Zeit Log =
2 2012-10-26 (19:06:58) Start anweisung Gberprafen. Start anweisung seden =
3 2012-10-26 (19:06:58) Gefunden Zielgerst
4 2012-10-26 (19:06:58) Gerateinfo empfangen (ID:0x0067, PL:0x03)
5 2012-10-26 (19:06:58) Microprozessor gefunden (ID:0x0067, PL:0x03)
& 2012-10-26 (19:06:58) Ziel version info (Produktcode: 17600, Programmyersion:2. 30, Bootversion:3|
7 2012-10-26 (19:09:01) Datei gndern : ultra18_2a30_120119.bin |,
8 2012-10-26 (19:09:01) Dateinfo von HEX-Datei lesen (Produktcode: 17600, P
9 2012-10-26 (19:09:01) Anwendungs-Firmware herunterladen
10 2012-10-26 (19:09:01) Hexdatei lesen
1 2012-10-26 (19:09:01) Ziel daten lesen Update beendet
12 2012-10-26 (19:09:02) Start Firmware Update
13 2012-10-26 (19:09:10) Fertig

7} i

=)

7. USB-Verbindung trennen
Schalten Sie das Ladegerat aus und trennen Sie
die USB-Verbindung zum PC.
Initialisierung
Die Ladegerate benétigen teilweise eine Initia-
lisierung. Lesen Sie dazu die Anleitung des Pro-
duktes.




ULTRAMAT-Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-

chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie

gaf. erscheinende Fehlermeldungen.

Wenn Sie das Updaten nach einer Fehlermeldung

wiederholen und die Ubertragung immer noch nicht

startet, sollten Sie ggf. bis zu 1 min warten, bevor Sie

das Ladegerat wieder einschalten bzw. den Netzste-

cker in die Steckdose stecken.

” Fehlende USB-Verbindung
»Die Verbindung mit ehigescrsgen
dem Gerdét ist fehige- .
schlagen® lautet die
Fehlermeldung, wenn ]
Sie das USB-Kabel —
auch bei ausgeschaltetem Ladegerat nicht mit
dem Ladegerat verbunden haben. Sollte der Feh-
ler trotz bestehender USB-Verbindung auftreten,
schalten Sie das evtl. eingeschaltete Ladegerat
aus und trennen Sie die USB-Verbindung fir ein
paar Sekunden, bevor Sie den Vorgang wiederho-
len.

¥ Ladegerat nicht rechtzeitig eingeschaltet
Das Popup-Fenster ,Zielgerét nicht gefunden*
erscheint im ,[Prozessschritt] 3“. Klicken Sie auf
[ )

= Ladegerst Update [=E]s=]

ot deem Gerit it Tebibgeschlagen.
e USE-Verbindung, oder wihlen Sie
Port .

e Berrih "Pet wihder

Firmware Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]

(1]2]:]4]5] _—

% Wiihrend der Fortschrittsbalken "Auf Hardware warten|

Ladegerit einschalten 0 TiegeratID nicht gefunden

[ProzessLog]

Auf Hardware warten. |
! -

|
Mo Zeit Log

1 2012-10-27 (11:46:41) Auf Hardware-Reset warten
2 2012-10-27 (11:46:51) [Fehler] : Zielgerat ID nicht gefunden)

Die Anzeige wechselt zum ,[Prozessschritt] 5 mit

der Fehlermeldung ,Update fehige- =
schlagen®. Upstefehgeschiagen

. . . o
Klicken Sie auch hier auf ]

und wiederholen Sie den Update-

Vorgang.

Zu lange bei *.bin-Datei-Auswahl bei Update
tiber Internet gewartet

Wenn Sie bei der Dateiauswahl pdste
»abgelenkt‘ sind und zu lange war-
ten, wird das Programm doch ,unge-
duldig® und Sie missen den Vorgang
wiederholen.

»Daten 6ffnen” bei Update Gber Internet abge-
brochen

Falls Sie (versehentlich) nach Auswahl der Firm-
ware-Datei (iber | === den Vorgang lber den
Button _#=== | beenden, erscheint ein ,Runtime®-
Fehler.

Update fehigeschlagen

=]

Miicrosaft Vinual C=-+ Runtime Libsary x
|
| FRuntirne Errort
|
| Progesm: VipsfiHom.
|
| This application hay requested the Runtime to termanate 1 i
I unusl way,
Plexse contact the appbeation's suppont team for more infemation

Vor einem Neustart schalten Sie das Ladege-
rat aus und trennen flr ein paar Sekunden die
Mini-USB-Buchse von der Schnittstelle, da an-
sonsten unter Umsténden der USB-Port nicht
erkannt wird.

USB-Verbindung zwischen Ladegerét und PC

gestort
Die USB-Verbindung zum PC darf wihrend des
Updates nicht unterbrochen werden.

Bei einer Unterbrechung der USB-Verbindung er-
scheinen die Fehlermeldungen ,Error flushing
COM port TX/RX buffer! ..."

Famware Upgrade grétudic 4
i | Eror flushing COM port RX buffert

Nach Klicken auf wechselt das Programm
zum ,[Prozessschritt] 5 und dem Popup-Fenster
»Update fehlgeschlagen* ...

Update ®

Update fehigeschlagen

=]

Uberpriifen Sie die Verbindungen und wiederholen
Sie den Update-Vorgang.
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Manuelles Updaten eines ULTRAMAT-Ladegerates

zu B) Firmware-Update lber ,,Datei 6ffnen“.

Alternativ zu der zuvor beschriebenen Update-Me-
thode wéahlen Sie die Update-Datei, die Sie zuvor von
der Internetseite www.graupner.de unter dem ent-
sprechenden Produkt auf lhren PC heruntergeladen
haben. (Die Firmware-Dateien sind nicht im HoTT-
Download-Paket zu finden, da die Ladegeréte keine
HoTT-Produkte sind.)

@ Das Ladegerédt muss noch ausgeschaltet bleiben!

=5 Uramat Ladegerst-Uipdate o [ = ]
C:'\Wsers\oraupner \Deskiop Firmware_Lipgrade_gritudio_Ver -4 3¥TP_Downioad',_ Polaron_Sports_scdc_RAON_ 18060 _140425.bin
Ultramat-Serie R———— P

[ Prasessschont |

‘ﬁ, Verbinden Sic das USH Kabel mit dem PC-Anschluss des Ladegeriiles.
Driicken Sic ‘Automatisch laden® ader *Datei iffnen® und wishlen Sie dic Update Dalei [ bin)

[Prosess Leg ]

1. Datei 6ffnen
Klicken Sie dazu den Button [_===__ (,Datei 6ff-
nen®) an und suchen Sie im sich 6éffnenden ,Datei
6ffnen“-Dialog die zu dem Ladegerét passende
Firmware-Update-Datei mit der Endung ,.bin* auf
Ihrem PC-z.B. ,ultra18_2a30_120119.bin"“ fur
das Ladegerat ULTRAMAT 18 im hier beispielhaft
angelegten Verzeichnis ,....HoTT_Software_V4/
sonstige Firmware/6470":

(2 Coen =]
I e e e S 5
- @

B TER eI

2. Ladegerat einschalten
Sobald Sie die zutreffende *.bin-Datei ausgewahlt
und auf geklickt haben, wechselt die blin-
kende Ziffer zu ,,[Prozessschritt] 3‘. Wahrend der
Fortschrittsbalken anlauft, schalten Sie das Lade-
gerat ein bzw. stecken das Netzkabel bei ange-

78 Programmgruppe “Ladegerat”

schlossenem USB-Kabel in die Steckdose.
o e =)

F Ladegerét Update

Firmware Update luft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]

BHBHEnNHE

Q‘} Wihrend der Fortschrittsbalken 'Auf Hardware wartenl' lduft,
Ladegerat einschalten

[ProzessLog]
Auf Hardware warten...

No Zeit Log

2012-10-26 (19:05:12) Auf Hardware-Resst warten...

Die Anzeige wechselt zum ,[Prozessschritt] 4.
Achten Sie darauf, dass die USB-Verbindung zwi-
schen Ladegerét und PC nicht unterbrochen wird.

| =8 =)

C:Wsers\Graupner \Desktop\HoTT_Software_¥4\HoTT_Software_V4\sonstige Firmware\§470\itra18_2a30_120119.bin

= Ladegerat Update

Firmware Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt]

@ Firmware Update

[ProzessLog]

Flashprogrammierung
No Zeit Log

2012-10-27 (11:26:20)
2012-10-27 (11:26:24)
2012-10-27 (11:26:24)

1 Auf Hardware-Reset warten.,
2

3

4 2012-10-27 (11:26:24)

5

6

b 4

Start anweisung tberpriifien, Start anweisung seden

Gefunden Zielgerat

Geréiteinfo empfangen (ID:0x0057, P1:0x03)

Microprozessor gefunden (ID:0x0067, PL:0x03)

Ziel version info (Produktcode: 17600, Programmyersion: 2.30, Bootversion:3.0)
Dateiinfo von HEX-Datei lesen (Produktcode: 17600, Programmversion:2.30, Ver

2012-10-27 (11:26:24)
2012-10-27 (11:26:24)
2012-10-27 (11:26:24)
8 2012-10-27 (11:26:24) Anwendungs-Firmware herunterladen
9 2012-10-27 (11:26:24) Hexdatei lesen
1 2012-10-27 (11:26:24) Ziel daten lesen

o
2012-10-27 (11:26:25) Start Firmware Update.

o m v

Die ordnungsgeméfe Datenubertragung zum La-
degerét zeigt ein Fortschrittsbalken an ...

... am Ende angelangt, folgt im ,,[Prozessschritt] 5*
eine Bestéatigung der Ubertragung mit der Textzeile
sFertig’ in der Tabelle sowie dem Popup-Fenster

Initialisierung

~Update beendet’.

= Ladegerat Update

EIEIE]

C:\Users\Graupner\Desktop|\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\sonstige Firmware\§470'ultra18_2a30_120119.bin

Firmware Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]

@ Firmware Update beendet

[Prozesslog]

Fertig
No Zeit Log

2012-10-27 (11:26:20)
2012-10-27 (11:26:24)
2012-10-27 (11:26:24)

1 Auf Hardware-Reset warten..
2

3

4 2012-10-27 (11:26:24)

5

6

7

8

Start anweisung tiberpriifen. Start anweisung seden

Gefunden Zielgerat

Geréiteinfo empfangen (ID:0x0067, PL:0x03)

Microprozessor gefunden (ID:0x0067, P1:0x03)
2012-10-27 (11:26:29) Ziel version info (Produktcode: 17600, Programmversion:2. 30, Bootversion:3.0)
2012-10-27 (11:26:24) Dateiinfo von HEX-Datei lesen (Produktcode: 17600, ir:
2012-10-27 (11:26:24) Anwendungs-Firmware herunterladen

El 2012-10-27 (11:26:24) Hexdatei lesen

2012-10-27 {11:26:24)

Update beendet

10 2012-10-27 (11:26:24) Ziel daten lesen
11 2012-10-27 (11:26:25) Start Firmware Update
12 2012-10-27 (11:26:33) Fertig

o]

4 m

3. Trennung der USB-Verbindung
Schalten Sie das Ladegerat aus und trennen Sie
die USB-Verbindung zum PC.

4. Initialisierung

Die Ladegeréte bendtigen teilweise eine Initiali-
sierung. Lesen Sie dazu die Anleitung Ihres Pro-
dukts.




ULTRAMAT-Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-

chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie

gof. erscheinende Fehlermeldungen.

” Fehlende USB-Verbindung
,Die Verbindung mit
dem Gerdét ist fehlge- Die Verbindung mit dem Gerat ist fehlgeschlagen.
schlagen® lautet die ek anmen ot Nt P
Fehlermeldung, wenn
Sie das USB-Kabel *
nicht mit dem (ausgeschalteten) Ladegerat ver-
bunden haben.
Sollte der Fehler trotz bestehender USB-Verbin-
dung auftreten, schalten Sie das Ladegeréat aus
und trennen Sie die USB-Verbindung fir ein paar
Sekunden.

¥ Ladegerat nicht rechtzeitig eingeschaltet
Die Popup-Fenster ,Zielgerét nicht gefunden’
erscheint im ,,[Prozessschritt] 3‘. Klicken Sie auf
——

= Ladegerst Update [SE]E=]

Firmware Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

q} Wihrend der Fortschrittsbalken 'Auf Hardware wartenl' lduft,
Ladegeriit einschalten

[ProzessLog]
Auf Hardware warten..

Mo zeit Log
1 2012-10-27 (11:46:41) Auf Hardware Reset warten.

2 2012-10-27 (11:46:51) [Fehler] : Zielgerat ID nicht gefunden]

Fehler

0 Zietgerst 1D niht gefunden
< , Ok

Die Anzeige wechselt zum ,[Prozessschritt] 5° mit

der Fehlermeldung ,Update fehigeschlagen®.
EE=

¢ Ladegerat Update

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

@ Firmware Update fehlgeschlagen

[ProzessLog]
Auf Hardware warten...

PSS NSp——————
No Zeit Log

1 2012-10-27 (11:56:08)
2 2012-10-27 (11:56: 18)

Auf Hardware-Reset warten
[Fehler] : Zielgerat ID nicht gefunden

Update o

Update fehigeschlagen

Klicken Sie bei jedem Popup-Fenster auf o<,
Wenn Sie das Ladegeréat erneut mit dem Netz
verbinden und die Ubertragung nicht startet, soll-
ten Sie ggf. bis zu 1 min warten, bevor Sie den

Netzstecker erneut anschlie3en.

Firmware-Datei alter als die bereits vorhande-
ne Firmware

Sollten Sie eine éltere als auf dem Ladegeréat
vorhandene Firmware ausgewdahlt haben, wer-
den Sie vor dem Update darauf hingewiesen. Kli-
cken Sie auf s (,Ja"), falls Sie die auf dem
HoTT-Gerat vorhandene Firmware Uberschreiben

wollen oder ansonsten (,Nein®).

0 De gewahite Firrmsaresate: ist AMer als die Beents 2 dem Predult
ritallerte Vernmn.

Update duechiihren?

¥ USB-Verbindung zwischen Ladegerat und PC
gestort

Die USB-Verbindung zum PC darf wihrend des
Updates nicht unterbrochen werden.

Bei einer Unterbrechung der USB-Verbindung er-
scheinen die Fehlermeldungen ,Error flushing
COM port TX/RX buffer! ...

| Eror flushing COM port RX buffert

]

Nach Klicken auf wechselt das Programm
zum ,[Prozessschritt] 5° und dem Popup-Fenster
»Update fehlgeschlagen” ...

o | adegerat Update [=1fE]E=]

C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\sonstige Firmware|6470\ultra 18_2a30_120119.bin

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschritt]

@ Firmware Update fehlgeschlagen

[ProzessLog]
Flashprogrammierung

No Zeit Log
1 2012-10-29 (19:07:30)
2 2012-10-29 (19:07:32)
3 2012-10-28 (19:07:32)
4 2012-10-29 {19:07:32)
5
6
7
8

Auf Hardware-Reset warten

Start anweisung Gberprifen. Start anweisung seden

Gefunden Zislgerst

Gerateinfo empfangen (ID:0x0067, PL:0x03)

Microprozessor gefunden (ID:0x0067, PL:0x03)

Ziel version info (Produktcode: 17600, Programmyersion:2.30, Bootversion:3.0)
Dateiinfo von HEX-Datei lesen (Produktcode: 17600, Programmversion:2.30, Ver,

2012-10-29 (19:07:32)
2012-10-29 (19:07:32)
2012-10-29 (19:07:32)

2012-10-29 (19:07:32) Anwendungs-Firmuare herunterladen T o
° 2012-10-29 (19:07:32) Hexdateilesen
10 2012-10-29 (19:07:32) Zel daten lesen
1 2012-10-29 (19:07:33) Start Firmware Update Update fehigeichlagen
12 2012-10-29 (19:07:39) [Fehler] : Adresse 0x3400 Flashpragrammierung fe

] il

Uberpriifen Sie die Verbindungen und wiederholen
Sie den Update-Vorgang.

¥ Falsche Datei eingelesen
Die Firmware-Dateien sind produktspezifisch
codiert, d.h., sollten Sie aus Versehen eine nicht
zum Produkt passende Datei auswéhlen, ant-
wortet das Programm mit einer der folgenden

Programmgruppe "Ladegerat" 79




Ladegerate-Updates der Serie ULTRAMAT

ULTRAMAT-Fehlermeldungen

Fehlermeldungen ...
- ,Produktcode Fehler*

| Produbteode Fehler

t racht mit des
wherein.

einer falschen Fi

Das
Schaden
Gerst Brodulbtcceds : 16002100
Firrnware Produktcode - 16004000

Update anhaten

I

- ,Firmwaredatei kann nicht gedffnet werden."

Fatrnweate=Datei kann nicht geleven werden.

9 Uberpriifen Sie die hesuntergeladene Datei.

o]
- ,Falsche Firmware-Datei*
Dateiversion i i
Falsche Finmwaredates
Eatte die neueste Versicn herunterladen.
)

... jeweils mit dem anschlieBenden Hinweis im

~[Prozessschritt] 5%, dass das Updaten fehlge-
schlagen ist.
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Programmiibersicht POLARON-Ladegerate und allgemeine Vorbereitungen fiir alle POLARON-Serien: ,,AC/DC Sports“, ,,EX“ und ,,Pro*

Updates fiir POLARON-Ladegeréte

Dieser Abschnitt beschreibt die Update-Programme
fur Graupner-Ladegerate der Serie POLARON.

A Lesen Sie bitte auch die Anleitung des Ladegerates.
Fir Ladegerate der ‘ -
Serie POLARON stehen *{f Potoron Firmware-Upate
die nebenstehenden | = _
funf Teilprogramme in ¥ Potaron Resource Update
der Rubrik ,,Ladegerét“ ------ ¥4 Polaren Wiederherstellung
zur Verflgung:
© Polaron-Update AC/DC Sports
nur flir POLARON-Ladegeréte der Modellreihe
AC/DC Sports (Best.-Nr. S2004).
Wenden Sie die vier weiteren Update-Programme fir
die POLARON-Ladegerate der Serien ,,EX* und , Pro*
immer in der nachfolgend aufgelisteten Reihenfolge
an:
® Polaron Firmware-Update:
Basis-Firmware-Update flir alle POLARON-Lade-
geréte der Serien ,,EX" und ,,PRO".
© Polaron Slave-Board-Update
Nur fir die Serien ,EX“ und ,,PRO".
Das Display besitzt ein eigenes Betriebssystem.
Hierftir steht ggf. ein separates Update zur Ver-
figung.
® Polaron Resource-Update
Nur fir die Serien ,,EX* und ,,PRO".
Update fiir die grafische Anzeige und akustische
Meldungen. Lesen Sie hierzu die zugehdrige An-
leitung. Dort finden Sie weitere Informationen.
© Wiederherstellung
Nur fiir die Serien ,EX* und ,,PRO".
Im Falle von Fehlfunktionen beim Updaten kénnen
die Funktionen ,wiederhergestellt” werden.

------ Polaron AC{DC Sports Update

Polaron Slave-Board-Update

Erforderliches Zubehér

e FUr das Update wird in allen Féllen ein USB-Kabel
(PC-USB/Mini-USB) benétigt.

@ Stromversorgung beim Updaten
Herkémmliche Gleichstromnetzteile und insbesondere
Schaltnetzteile k6nnen im Einzelfall aufgrund einer zu
groBen Rauschspannung Stérungen verursachen, die
ein Updaten unterbinden.
Verwenden Sie daher bei Update-Problemen am besten
einen vollgeladenen 12-V-Bleiakku oder einen
LiPo-Akku mit 3 Zellen und mindestens 2200 mAh. Der
Akku wird auf der Geriéteriickseite angeschlossen. Ach-
ten Sie auf die richtige Polaritét.
Vor der Nutzung der Software sollten Sie alle sons-
tigen Programme wie insbesondere Mail-, Internet-
und weitere Kommunikationsprogramme beenden, sodass

dem Computer ausreichend Ressourcen flir das Firmware-
Update-Programm zur Verfligung stehen.

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert,
siehe ansonsten Seite 127
2. Polaron-Ladegerét mit PC verbinden
Vergewissern Sie sich, dass das Ladegerét aus-
geschaltet ist—ggf. Netzstecker ziehen oder Netz-
teil abschalten und warten, bis das Display er-
lischt. Verbinden Sie nun das Ladegerat direkt
mit dem PC Uber das USB-Kabel. Die Schnittstel-
le wird automatisch erkannt. (Falls nicht, schalten
Sie das Ladegerat einmal kurz ein und anschlie-
Bend wieder aus.)
3. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.
Anmerkung zu den Update-Dateien
Da es sich bei diesen Dateien nicht um eine HoTT-
Firmware handelt, miissen Sie jene zuvor unter www.
graupner.de aus dem Downloadbereich des jeweiligen
Ladegerétes getrennt von den sonstigen HoTT-Firmware-
Versionen herunterladen. Legen Sie die Datei in einem
Ihnen passenden Verzeichnis ab und entpacken Sie die
Dateien. Alternativ verwenden Sie die Option ,Automatisch
laden®, sofern diese Option vorgesehen ist.

Nachfolgend werden die nebenstehenden Update-
Programme fur die Serie POLARON AC/DC Sports
,0“ sowie die Programme ,®* bis ,©“ fiir die Serien
L~EX“ und ,Pro“ beschrieben.

Daran anschlieBend finden Sie Informationen zu
md&glichen Fehlermeldungen.
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O POLARON AC/DC Sports Firmware-Update
O ,,POLARON AC/DC Sports Firmware-Update

Moglichkeiten eines Firmware-Updates

Firmware laden

Nachfolgende Update-Schritte gelten nur fir das
POLARON-Ladegerat der Serie AC/DC Sports.
Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 zuvor. Weiter geht es
mit ...
4. Programm ,,Polaron-Update AC/DC Sports*
starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Ladegerét"
das Programm ,Polaron-Update AC/DC Sports".
(Alternativ wahlen Sie unter ,Men(is“ den ent-
sprechenden Eintrag.)

“§ Polarem AC/DC Sports Update [E=RIE=E ===
C:\sers iraupner Desitng Frmmware. : Upgrade _orStudo_Ver-4 3Y7TP_ Powrioad) Polaron_Sports_scds RACH_1s060_140425 bn

Polaron AC/DC Sports

[ Promessschrit]

| Verbinden Sie das USH -Kabel mit dem PC-Anschiuss des Ladegerites.

Automatisch laden Datei iffren

j‘ Drilcken Sie ‘Sutomatisch Inden® oder "Datel tHnen’ und whblen Sie die Update-Oatel [*bin]

[Frozess Log ]

Verbinden Sie das noch ausgeschaltete Ladegerat
Uber das USB-Kabel mit dem PC. Sie kénnen das
Ladegeréat anschlieBend einschalten, ansonsten
nach Aufforderung erst im Schritt (5.)
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Sie haben nun zwei Moglichkeiten, die Firmware-Da-

tei zu laden:

A) ,,Automatisch laden*
In diesem Fall wird die zum Ladegerat
passende *.bin-Datei bei aktiver Inter-
netverbindung automatisch heruntergeladen.

Uber das Internet heruntergeladene Update-Datei-
en werden immer in einem automatisch generier-

ten Unterverzeichnis mit Namen ,FTP_Download” im
Firmware-Upgrade-grStudio-Hauptverzeichnis abgelegt,
sodass Sie das Updaten zu einem spéteren Zeitpunkt
ggf. manuell wiederholen kénnen.

B) ,,Datei 6ffnen”
Sollten Sie die Update-Datei zuvor von Datei offnen
der GRAUPNER:-Internetseite www.
graupner.de heruntergeladen und auf einer Fest-
platte gespeichert haben, kénnen Sie die erforder-
liche *.bin-Datei auch aus dem entsprechenden
Unterverzeichnis laden. Beachten Sie auch den
Hinweis zu ,A)".

Automatech aden

Firmware-Update POLARON Sports lber Internet

zu A) POLARON AC/DC Sports Firmware-Update
uber ,,Automatisch laden“

(1 ... 4 siehe weiter oben.)

Nur fir POLARON AC/DC Sports-Ladegerat.

5. Update liber Internet
Driicken Sie bei aktiver Internetverbindung den
L~Automatisch laden“-Button | ===

“F Polaron AC/DC Sports Upgrade

[B=E (B8 )

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

Q} Wihrend der Fortschrittsbalken "Auf Hardware warten..." lduft,

Ladegerat einschalten

[ProzessLog]
Viaiting for Hardware. .

No Zeit Log
1 2014-10-19 (17:03:59)

Falls das Ladegerét bereits eingeschaltet ist, er-
scheint im Display des Ladegeréates die Anzeige:
~SYSRESET pls wait.“ (,System-Reset, bitte war-
ten”) und erlischt anschlie3end.

Falls Sie erst jetzt das Ladegerat geman Auf-
forderung ,Ladegerét einschalten® in der obigen
Anzeige einschalten, bleibt das Display von Be-
ginn an dunkel.

Im ,[Prozessschritt] 4 ...

Waiting for Hardware Reset..




Firmware-Update POLARON AC/DC lber Internet

“F Polaron AC/DC Sports Upgrade

[E=8 SR =

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschitt ]

@ Firmware-Update

[ProzessLog]
Waiting for Hardware...

Mo Zeit Log
1 2014-10-19 (16:59: 11)
2 2014-10-19 (16:58: 13)
3 2014-10-19 (16:59: 13)
4
5

Waiting for Hardware Reset..

Start Command Checked. Start Command Send.
Found target device. .

2014-10-19 (16:59: 13) Received Device Info (ID:0x0073, P1:0x03)
2014-10-19 (16:58: 13) MicroProcessor Found (ID:0x0073, PL:0x03)

6 [2014-10-19 (15:59:19) Ziel version info (Produktcode: 21700, Programmversion: 1060, Boatversion:310(

.. 6ffnet sich je nach Geschwindigkeit der Internet-
Verbmdung nach einer gewissen Zeit ein weiteres
Fenster namens ,Firmware Select":

Hier finden Sie die aktuelle Firmware-Version des
Ladegerates. Klicken Sie die Update-Datei (*.bin-
File) an. Sobald Sie den ,Datei 6ffnen“-Button
anklicken, werden die Daten zunachst
aus dem Internet heruntergeladen—erkennbar an
dem fortschreitenden Balken:

Firmuware Telect
[Froduct Info.
Praduct : HoTT Device Ago Version : 1060 Boct Version : 3100
Hemote Fie
L Oate wride
1 _Pelaron_Sports_scdk_RACH _La0G0_140425.bn [

Fle Trarsfer 581 /635

S — oot ][ stren

AnschlieBend startet der Update-Vorgang, wie
in Textzeile 12 der nachfolgenden Abbildung be-

schrieben: ,Start Firmware-Update".

Zeile 6 entnehmen Sie die aktuell gespeicherte
Programmversionsnummer (hier: ,,1060%), Zeile 7
die Versionsnummer, die aufgespielt werden soll
(hier ebenfalls: ,1(a)060“, Datei-Kennzeichnung
allerdings mit zusétzlichem Buchstaben, also
»1a2060).

Achten Sie unbedingt darauf, dass die USB-

Verbindung zwischen Ladegerét und PC
wéhrend eines Updates niemals unterbrochen wird!
Dies kann zu Fehlfunktionen oder auch zu einem
Geréteschaden fiihren!

= Polaron AC/DC Sports Upgrade

=8 ol =

¥:\Pocuments\WINWORD\GRALUPNER \grStudio\sonstige Firmware 7 156\GraPro2_0P30.bin

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt ]

@ Firmware-Update

[ProzessLog]

Flashprogrammierung
No Zeit Log
1 2014-10-19 (14:33:16) Waiting for Hardware Reset..
2 2014-10-19 (14:33:18) Start Command Checked. Start Command Send.
3 2014-10-19 (14:33:18) Found target device...
4 2014-10-19 (14:33:19) Received Device Info (ID:0x0073, PL:0x03)
5 2014-10-19 (14:33:19) MicroProcessr Found (ID:0x0073, PL:0x03)
s 2014-10-19 (14:33:19) Ziel version info (Produktcode: 21700, Programmversion: 1080, Bootversion: 310¢
7 2014-10-19 (14:34:37) Datei &ndern : _Polaron_Sports_acdc_RAON_1a060_140425.bin
8 2014-10-13 (14:34:37) Dateinfo von HEX-Datei lesen (Produktcode: 21700, Programmversion: 1,06, Ver|
9 2014-10-19 (14:34:37) Anwendungs-Firmware herunterladen
10 2014-10-13 (14:34:37) Hexdatei lesen
11 2014-10-19 (14:34:37) Ziel daten lesen

2014-10-19 (14:34:37) Start Firmware-Update

el i ] v

Am Ende angelangt, wird im ,,[Prozessschritt] 5°
der erfolgreiche Update-Vorgang angezeigt.

Update-Fehlfunktion

= Polaran AC/DC Sports Upgrade N ===

¥:\Documents \WINWORD\GRAUPNER \orStudio sonstige Firmware\7156\GraPro2_0P90.bin

Firmware-Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Prozessschritt ]

@ Firmware-Update beendet

[Prozess Log]

Fertig
No Zeit Log &

2014-10-19 (14:58:13)
2014-10-19 (14:58:13)
2014-10-19 (14:58:13)

3 Found target device...
Py

5

& 2014-10-19 (14:58:13)

7

8

Received Device Info (ID:0x0073, P1:0x03) F|
MicroProcessor Found (ID:0x0073, PI:0x03) ‘

Zel version info (Frodukicode:21700, rog (0 = |-

2014-10-19 (14:58:30) Datei andern : _Polaron_Sports_acdc_RA

2014-10-19 (14:58:30) Dateiinfo von HEX-Datei lesen (Produktco
3 2014-10-19 {14:58:30) Anwendungs-Firmuare herunterladen Update beendet =
10 2014-10-19 (14:58:30) Hexdateilesen
11 2014-10-18 {14:58:30) Ziel daten lesen
12 2014-10-19 {14:58:31) Start Firmware-pdate
13 2014-10-19 (14:58:51) Fertig
14 2014-10-19 {14:58:51) Flashprogrammierung beendst L i
1 I | b

Klicken Sie im Popup-Fenster ,,Update beendet*
auf

Nach erfolgreichem Update startet das POLA-
RON AC/DC Sports-Gerat neu. Die aktuelle Ver-
sionsnummer wird beim Hochfahren der POLA-
RON-Software eingeblendet.
Update-Fehlfunktion

Falls ein Update scheitern sollten, missen Sie das
Ladegerét erst wieder ausschalten, bevor Sie den
Vorgang wiederholen. Warten Sie, bis alle Anzei-
gen erloschen sind, bevor Sie das Gerat wieder
einschalten.

Trennung der USB-Verbindung

Schalten Sie das Ladegeriét erst aus, bevor Sie
die USB-Verbindung zum PC trennen.

Hinweise zu méglichen Fehlermeldungen finden
Sie am Ende der
POLARON-Programmbeschreibungen ab Seite 90.
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Manuelles Updaten des POLARON AC/DC Sports

zu B) POLARON AC/DC Sports Firmware-Update
tber ,,Datei 6ffnen”.

® POLARON EX/Pro-Firmware-Update manuell

® ,,POLARON EX/Pro Firmware-Update“ —Basis-
Firmware -Update (manuell)

Alternativ zu der zuvor beschriebenen Update-Me-
thode wahlen Sie die Update-Datei manuell, die Sie
gof. zuvor auf lnrem PC abgelegt haben.

Folgen Sie den Schritten 1 bis 4 zuvor. Weiter geht es
mit ...

5. Datei 6ffnen
Klicken Sie auf den Button ,Datei 6ffnen”
und suchen Sie im sich 6ffnenden ,Datei éffnen”-
Dialog die zu dem POLARON AC/DC Sports
passende Firmware-Update-Datei. (Beachten Sie
den Hinweis im Abschnitt ,M&glichkeiten eines
Firmware-Updates" weiter oben.)

= Burtsee s Giwaprar ¢ Dektos + Frmmens Upgrodegritede ford3 + FIP Dewriond

Prlesen, Sqpots s FADI, 1080, 104,

= | W Lpende By Fiei”a =
Oftaen bt

6. Ubertragung starten
Klicken Sie die *.bin-Datei an und anschlieBend
auf den Button ,Offnen*

Die weiteren Schritte erfolgen analog zu dem zu-

vor beschriebenen automatischen Update ab Ab-
satz (5.) des Kapitels:

»A) Firmware-Update liber ,,Automatisch laden
Lesen Sie bitte dort weiter.
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Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 zuvor. Weiter geht es

mit ...

4. Programm ,,Polaron Firmware-Update“ starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Ladegeréat"
das Programm ,Polaron Firmware-Update®. (Alter-
nativ wahlen Sie unter ,Mendis" den entsprechen-
den Eintrag.)

=R |

Dabei SHnen

“J* Polaron Charges Upgrade

[Produkt Info ]
Prodiukiname ;
Hersteler :
Produkicode ;
Progr armmyension 3
Santuersion :

[ Prosessschritt |

'%I V¥erbinden Sie das USD -Kabel mit dem PC-Anschluss des Ladegerites.
Driicken Sie "Datei tfinen' und wihlen Sie die Update-Datei [*.hin]

|
Produbtntu keven Update starten

[ Prozess Log |
standhy

Mo Zeit Loy

5. Firmware-Version auslesen

Wenn Sie bei eingeschaltetem Ladegerét
den Button ,Produktinfo lesen” anklicken,
erscheint im Programmfenster neben eini-
gen anderen Informationen zum Ladegeréat—hier
POLARON-EX—auch die aktuell gespeicherte
Versionsnummer der Basis-Firmware in der Zeile
~Programmversion‘—im gezeigten Beispiel Version

1334*
» .
Produktinfo lesen Update st
[ Prozessschritt |

Precukentis lesen

T Polaron Charger Upgrade

[ Produkt Info ]

Produktname : POLARON-EX
Hersteller : GRAUPNER,/5]
Produktcode : 11020900
Programmversion : 1334
Bootversion : 1001

6. Firmware laden

[ Nach Anklicken des Buttons , Datei 6ff-

= nen“ wahlen Sie im sich 6ffnenden Pro-
grammfenster die aktuelle Firmware-Da-

tei, (mit der Kennzeichnung ,stm" im Namen, z.B.

.PolaronEX_1a334_stm_140401_German.bin“

fur das Ladegerat ,POLARON-EX*®, aus dem ent-

sprechenden Verzeichnis auf der Festplatte.

]

L1 POLARON, X Firrare, O

= Update Bnardates” tan)
[ Offnen | | bbinchen

7. Ladegerét einschalten
Sobald Sie die zutreffende *_stm_*.bin-Datei in
der gewlinschten Sprache (derzeit englisch, spa-
nisch, franzésisch, deutsch) ausgewahlt und auf
geklickt haben, wechselt die blinkende
Ziffer zu ,[Prozessschritt] 2

“J* Polaron Charges Upgrade = =
Co\Umers\Grauprer Deskang 5201 1_POLARON_EX_Frmware_DE_FRt_ES\PolaronEX_1a334_stm_ 14040 1_German bin
[eredukt Info ]
Prochukirame ; POLARONEX
Hersteler : GRAUPNER/S)
Precuktende ¢ 11020900

Pregrammuersion : 1334
Sootversion : 1001

[ Prosessschritt |

6 Stellen Sie sicher, dass das Ladegerit eingeschaltet Ist.
Drilcken Sie dann den Button "Update starten®.

|
Produictnfn lesen | | Updaee staeten Dited affnen

Folgen Sie dem Hinweis im ,[Prozess-
=== schritt] 2¢, schalten Sie das Ladegerét ein,
' warten Sie, bis die POLARON-Software
hochgefahren ist, und klicken Sie hernach auf den
Button ,,Update starten”.

Beachten Sie die Hinweise zur Stromversor-
gung weiter oben!




POLARON EX/Pro Firmware-Update

Nochmals erscheint eine Sicherheitsabfrage, ob
die Firmware Ubertragen werden soll.

Firmware Downlead Start?

Klicken Sie auf ,Ja“[__*= | um den Update-Pro-
zess zu starten. Im ,[Prozessschritt] 5 zeigt der
Fortschrittsbalken die Ubertragung zum Ladegerét
an.

=R |

“J* Polaron Charges Upgrade

Co\Umers\Grauprer Deskinp 5201 1_POLARON_EX_Frmware_DE_FR_ES\PolaronEX_1a334_stm_14040 |__German b

[Produkt Info |

Prochukt + POLARONEX - as

i R Firmware Update liuft...
Precukdonde @ 11020900

ISP I S238 USB-Kabel nicht entfernen
[ verson : 1001

[ Prazessscheitt ]

(1]203]4a]-]6]7)
A
-

ps-Tirmware h

[Frazessiog]
Arrenchungs Frmware herunterladen 52/204

o 2t Log
2 2014-07-28 (11:10:00) 2 FrodukinamePOLARDN-EX, Hersteller GRAUPNER 5]

Achten Sie darauf, dass die USB-Verbindung

zwischen Ladegerét und PC nicht unterbro-
chen wird! Eine Unterbrechung kann zu Schéaden
am Gerit fiihren.

Am Ende angelangt, wird im ,[Prozessschritt] 7*
der erfolgreiche Update-Vorgang angezeigt.

= Prlaran Charger Uipgrasde ===

Ci\UsersiGraupnes \Deskiop S2011_POLARON_EX Firmware DE FR_ESPolarorEX_1a304_stm_140401_German br

[ Froduks tnfo ] B
Frodukiname - POLARON-LX |
Hensteller : GRALPNERSS)
Produkicode : 11020900
Programmversion : 1334
Bootuersen : 1001 |

| Produktinfalesen | | Undate starten Datel iifnen

i

[ Provessscwitt |

@ Firmware Update beendet
[Prozessiog]
Arwerdungs Frmware herunterladen 272
™ Ly
5 2 Produktoode: 11020900, Versor: 1334, Speicher version: 1000
* Freuktcode vergieichen - OF
2 Versierergech - 0K Update %

Anverdurgudatei-dnformaton serden

Anwendungs rmware herunteriaden Start
cungs Frmware Temp, ]

Arwverduargs Frmmare herunterladen beerdel

a2 0R4-07-28 (11:11:08) Frnmare Update beendet

£zl We-07-28 (11:11:00) Update anhaiten

Farmuwear e-Update beendet

© POLARON EX/Pro Slave Board Update manuell

© ,POLARON EX/Pro Slave Board Update“ — PO-
LARON-Update Slave-Betriebssystem (manuell)

Klicken Sie im Popup-Fenster ,,Firmware Update
beendet* auf ﬂ

Nach erfolgreichem Update startet das POLA-
RON-Programm neu. Die aktuelle Versionsnum-
mer wird beim Hochfahren der POLARON-Soft-
ware eingeblendet. Ansonsten uberprifen Sie die
Versionsnummer wie oben beschrieben tber den
Button ,,Produktinfo lesen®.

. Trennung der USB-Verbindung

Schalten Sie das Ladegeriét erst aus, bevor Sie
die USB-Verbindung zum PC trennen.

Hinweise zu méglichen Fehlermeldungen finden
Sie am Ende der POLARON-Programmbeschrei-
bungen.

Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 geman Abschnitt

»Vorbereitungen“ zuvor. Weiter geht es mit ...

4. Programm ,,POLARON Slave-Board-Update*
starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Ladegeréat
das Programm ,,POLARON Slave-Board-Update®.
(Alternativ wéhlen Sie unter ,Mendiis“ den ent-
sprechenden Eintrag.)

=8 E=n ===

CilsersiGraupner DeskionEa011_POLARCH_EX_Frmmare. _DE_FR_ES\58 82 2056 Fimmvere_PolarcnPolaron_Save_AD_4_DX1400 PRO'Polaronts_Le

Polaron Slave Update starten Dol 2fen

' 'EI Verbinden Sie das USE -Kabel mit dem PC-Anschluss des Ladegertes.
Driicken Sie “Datei iffnen” und wishlen Sie die Update-Datei [*.bin]

4= Polarcn Save-Bosed-Update

[Praress Log |

€ 3

5. Slave-Firmware laden
Nach Anklicken des Buttons (,Da-
tei 6ffnen”) wahlen Sie im sich 6ffnenden Pro-
grammfenster die aktuelle *.bin-Firmware-Datei
mit der Kennzeichnung ,pic“ im Namen von der
Festplatte des PCs, z.B. ,PolaronEx_1a337 _
pic_140225.bin“ fir das Ladegerat ,,POLARON-
EX“.

6. Ladegerat einschalten
Sobald Sie die zutreffende *_pic_*.bin-Datei aus-
gewahlt und auf geklickt haben, wechselt
die blinkende Ziffer zu ,,[Prozessschritt] 2.
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POLARON EX/Pro Slave Board Update manuell

I Polaron Slave Board Upgrade o= | =]

C:\Users\Graupner \Desktop'52011_POLARON_EX_Firmware_DE_FR_ES\PolaronEx_1a337_pic_140225.bin

Polaron Slave

Update starten " Datei 6ffnen

[ Prozessschritt ]

6 Stellen Sie sicher, dass das Ladegerit eingeschaltet ist.

Driicken Sie dann den Button 'Update starten'.

[ProzessLog]

Schalten Sie das Ladegeréat ein, warten Sie, bis
die POLARON-Software hochgefahren ist, und
klicken Sie erst hernach auf den Button | ===
(,Update starten").
Beachten Sie die Hinweise zur Stromversor-
gung weiter oben!

Achten Sie darauf, dass die USB-Verbindung

zwischen Ladegerét und PC nicht unterbrochen

wird! Eine Unterbrechung kann zu Schiaden am
Geriét fiihren.

Fur einen kurzen Moment wird ,/[Prozessschritt] 3*
eingeblendet, bis die SLAVE-Board-Hardware er-

kannt worden ist.

= Polaron Slave Board Upgrade =l ==

C:\Jsers\Graupner\Desktop\S2011_POLARON_EX_Firmware_DE_FR_ES\PolaronEx_1a337_pic_140225.bin

[Prozessschritt]

% Auf Slave Board-Reset warten

[ProzessLog]
AufHardware warten.

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

No Zsit Log

2014-08-12 (21:12:54) Auf Hardware-Reset warten

Die Ubertragung der Firmware zum Ladegerét

kann im ,[Prozessschritt] 4“ am Fortschrittsbalken
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verfolgt werden:

FF Polaren Slave Board Upgrade ===

C:\Users\Graupner \Desktop'520 11_POLARON_EX_Firmware_DE_FR_ES\PolaronEx_1a337_pic_140225.bin

Firmware Update lauft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessscritt]

% Firmware Update

[ProzessLog]

Flash Programing...
No Zeit Log
1 2014-08-12 (19:38:19) Auf Hardware-Reset warten...
2 2014-08-12 (19:38:22) Start anweisung tberpriifen. Start anweisung seden
- B T e Tinlmnnt

Am Ende angelangt, wird im ,[Prozessschritt] 5
der erfolgreiche Update-Vorgang angezeigt.

= Polaran Slave Board Upgrade (=

C:\Jsers\Graupner\Desktop|S2011_POLARON_EX_Firmware_DE_FR_ES|PolaronEx_1a337_pic_140225.bin

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessscitt]

@ Firmware Update beendet

[ProzessLog]

Fertig
No Zeit Log
1 2014-08-12 (19:38:19) Auf Hardware-Reset warten
2 2014-08-12 (19:38:22) Start anweisung Lberpriifen. Start anweisung seden
3 2014-08-12 (19:35:22) Gefunden Zielgerat
4 2014-08-12 (19:38:22) Geréteinfo empfangen (ID:0x0067, PL:0x03)
5 2014-08-12 (19:38:22) Microprozessor gefunden (ID:0x0067, P1:0x03)
] 2014-08-12 (19:38:22) Ziel version info (Produktcode: 20900, Programmyersion: 1.338. Rontversion:4.01
7 140812 (19:38:49)  Anwendungs Fimmare herunterladen m
8 2014-08-12 (19:38:44) Firmware download start
9 2014-08-12 (19:39:27) Fertig
Update beendet
R - i ol _“

Klicken Sie im Popup-Fenster ,,Update beendet"
auf o< ]

Nach erfolgreichem Update startet das POLA-
RON-Ladegeréat neu. Die aktuelle SLAVE-Ver-
sionsnummer wird beim Hochfahren des Betriebs-
systems im POLARON-Display angezeigt.

USB-Verbindung trennen
7. Trennung der USB-Verbindung

Schalten Sie das Ladegerét erst aus, bevor Sie die

USB-Verbindung zum PC trennen.

Hinweise zu mdéglichen Fehlermeldungen finden

Sie am Ende der POLARON-Programmbeschrei-
bungen.




O POLARON EX/Pro Ressource-Update manuell

O ,,POLARON EX/Pro Resource-Update“—gra-
fische Anzeige / Téne (manuell)

Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 gemé Abschnitt

»Vorbereitungen® zuvor. Weiter geht es mit ...

4. Programm ,,POLARON Resource-Update” auf-
rufen
Nachdem Sie das Ladegerat im ausgeschalteten
Zustand mit dem PC verbunden haben, driicken
Sie am Ladegeréat die MODE-Taste und halten die-
se beim Einschalten gedruckt, bis das Service-
Menu ,, Werkseinstellung” erscheint.

Beachten Sie die Hinweise zur Stromversor-
gung weiter oben!

Wahlen Sie den MenUpunkt 3. Resource-Update™:

i:[ I Zfi

MODE-Knopf zur Kanalumschaltung

und Initialisierung
<Werkseinstellung>

_.
=

=

Smart BMS *POLARON*

I |

i

Die POLARON-Display-Anzeige wechselt zu ...

RESOURCE Update
<lmage & Sound>

Driicken Sie den Button
Download Start

Smart BMS *POLARON*

5. Programm ,,POLARON Resource-Update* star-
ten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Ladegerat
das Programm ,POLARON Resource-Update®.
(Alternativ wahlen Sie unter ,Mendis* den ent-
sprechenden Eintrag.)

=T
| |

Po'aron Resource Update starten Datei &ffnen

[Prozessschritt]

= Polaron Resource-Update

Mo Zeit Log

6. Resource-Datei laden
Nach Anklicken des Buttons ,,Datei 6ffnen” wéah-
len Sie im sich 6ffnenden Programmfenster die auf
der Festplatte gespeicherte (aktuelle) Resource-
Update-Datei mit der Dateiendung ,cir*, z.B. ,PO-
LARON_Image_130531.cir" fur das Ladegerat
~POLARON-EX".

+ 52011 POLARDN_EX Fumware, DE FRLES

-‘.Q- Ciners & 1 _h-r-_i_-l

Datsiname: POLARON Irrage 130530 cn
Gftmen || | Abbrechen

Klicken Sie [ 8ffnen_I+],

. Update starten

Klicken Sie auf ,Update starten” —.

[t

= Polaron Resource Upgrade

C:\Users\Graupner\Desktop\52011_POLARON_EX_Firmware_DE_FR_ES\POLARON_Image_130531.dr

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozessschitt]
Dt herunterisden : ADPOM Data (731/972)

No Zeit Log

1 2016-05-14 (07:55:19) bisherige Verson lesen. Ge:0x1000. FlashgroBe:0x200000. Anzat :0x200
2 D16-05-14 (07:55:15) Updateamweisung senden. Fiash intalseren

3 2016-05-14 (07:55:18) Datel senden Start

Der Fortschrittsbalken zeigt die Ubertragung zum
Ladegeréat an. Die Ubertragung wird auch im
POLARON-Display angezeigt ,Update lduft"

RESOURCE UPdate
<Image & Sound>

Update lauft

Smart BMS *POLARON*

Achten Sie darauf, dass die USB-Verbindung

zwischen Ladegerét und PC nicht unterbro-
chen wird! Eine Unterbrechung kann zu Schéaden
am Gerit fiihren.
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POLARON EX/Pro Ressource-Update

Am Ende angelangt, wird der erfolgreiche Update-
Vorgang angezeigt: ,Datei heruntergeladen be-
endet - Vorgang angehalten®.

4 Polarcn Resource-Update [E=RE=R ="

Cifsers!Graupner Veskion (520 11_POLARGH DX Frmware_DE_FR_ESVOLARON image_13051Lar

Polaron Resource Usdate saren Duiel ffnen

[ rommsschent |

Dt herunteriaden : Fie I (4 4)

Update beendet

Klicken Sie im Popup-Fenster auf —Ta—
Nach erfolgreichem Update startet das POLA-
RON-Ladegerat neu.

8. Trennung der USB-Verbindung
Schalten Sie das Ladegerat erst aus, bevor Sie
die USB-Verbindung trennen.
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© POLARON EX/Pro-Software manuell wiederherstellen

© POLARON EX/Pro-Software manuell wieder-
herstellen— ,, Wiederherstellung”

Sollte ein Firmware-Update Uber das Programm ,,PO-
LARON Firmware-Update” des Ladegeréates fehlge-
schlagen sein und/oder sich die POLARON-Software
~aufhdngen‘, kénnen Sie die Firmware mit diesem
Programm wiederherstellen.

Trennen Sie ggf. die Stromversorgung zundchst vom

Ladegerét und schalten es erst wieder ein, wenn
innerhalb des Programms ,,Wiederherstellung” darauf
hingewiesen wird.

Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 geméf3 Abschnitt

»Vorbereitungen* zuvor. Weiter geht es mit ...

4. Programm ,,Wiederherstellung“ starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Ladegerét*
das Programm ,,Wiederherstellung®.

(Alternativ wahlen Sie unter ,Mentis* den entspre-
chenden Eintrag.)

= |upslate Bndrdates” ben]

[E=E[EeR )

Wiederherstell ung ’ Update starten “ Datei tffnen

[Prozessscritt]

{ %. Verbinden Sie das USB -Kabel mit dem PC-Anschluss des Gerites.
Driicken Sie 'Datei tffnen' und wihlen Sie die Update-Datei [*.bin]

FF Wiederherstellung

[ProzessLog]
standby

Nach dem Programmaufruf signalisiert die rot
blinkende ,, 7“ der Zahlenreihe 1 ... 5 im Kopf des
Fensters, dass sich das Programm derzeit im
~[Prozessschritt] 1“ befindet.

5. Firmware laden
Driicken Sie den Button ,Datei Offnen® | ===
und suchen Sie im sich 6ffnenden Dateimanager
die aktuelle *.bin-Firmware mit der Kennung ,,stm*
im Dateinamen auf der Festplatte des PCs.

[ 8finen | [ Asbrachen

(Die z.B. zum Ladegerat POLARON EX passen-
de Dateiversion 1.407 lautet: ,,PolaronEX_1a407_
stm_160212_German.bin“ etc.).

. Wiederherstellung

Nach Auswahl der *.bin-Datei blinkt ,/Prozess-
schritt] 2*: Stellen Sie sicher, dass das Ladege-
rdt ausgeschaltet ist!

L — s
Vpsfitome \Documents'Figene Dokumenite \GRAUPNER Polaron|18_02_2016_Frmware. _Polaron'POLARON_Ermware Wolaron_EX_La407_stm_360212 Ge
Wiederherstellung ot i
[ Preqessschrtt ]

8 Stellen Sle sicher, dass das Gerlit elngeschaltet st
= Micken Ske dann auf *Update staren”.

[rameet Log ]

Klicken Sie nun den Button | === | (,Update star-
ten) an, um den Wiederherstellungsvorgang zu
starten.

Zuvor wird eine Sicherheitsabfrage eingeblen-

det. Uberpriifen Sie deshalb nochmals, ob die
»richtige” Datei ausgewéhlt wurde. Eine automati-
sche Datei-Uberpriifung wie im reguldren Update-
Fall ist nédmlich bei ,,Wiederherstellung“ nicht még-
lich!
Im schlimmsten Fall ist bei einem Ubertragungs-
versuch einer nicht zum Ladegerét passenden
Firmware-Datei eine Wiederherstellung nicht mehr
méglich. Wenden Sie sich dann an den Graupner-
Service.
Lesen Sie die Hinweise im Abschnitt ,,Fehlermel-
dungen* auf Seite 90.




POLARON EX/Pro-Software manuell wiederherstellen

ACHTUNG i

Brvor Sie die Wiedesherstellang stasten, verqewisseen Sie sich
elass Sie dir & ket Fi fiar das Gerar pewihit hahen.

Ansonsten kann das Gerat zerstornt werden!

Updste starten fortsetren?

Hein

Wenn Sie sicher sind, die richtige Datei ausge-
wahlt zu haben, klicken Sie auf[_ = |.
. Ladegerat einschalten

Warten Sie kurz, bis der Statusbalken ange-

laufen ist und schalten Sie erst jetzt das Lade-
geriét ein!
Sie haben dafiir Zeit, bis der Fortschrittsbalken im
~[Prozessschritt] 3 das rechte Ende erreicht hat.

4= Wiederherstelung == |

_02_3016_Frmware_Polaron'POLARCH_EXrmmare Polwron_Bx_La407_stm_360212_Ge

Firmware-Update l4uft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Frommsschent |

':3 ‘Wiihrend die Statusleiste "Warten sul Hardware' ISuft, Gergt einschalten.

[ Preress Log |
warten._. 4%/ 100%

Mo et Leg
1 0160514 (08:55:0%) Ugxdate: skarben

<

<

Nach dem Einschalten des Ladegerates werden
die Daten Ubertragen.
Der Bildschirm des Ladegerétes bleibt dunkel.
Schalten Sie das Ladegerét wéahrend des Up-
dates NICHT aus!
Der Fortschrittsbalken zeigt im ,,/Prozessschritt] 4*
die ordnungsgemane Ubertragung an.

4 iedererstelung =8 E=n ===

_02_3016_Frmware_Polaron'POLARCH_EXrmmare Polwron_Bx_La407_stm_360212_Ge

Firmware-Update l4uft.... USB-Kabel nicht entfernen

[ Frommsschent |

& Firmware-Update

[ Preress Log |
Datel beriragen 375 | 455

Ugxdate: skarben
Baotsgnal erhaien

Updateammeisng senden

o -Es Aerung anfragen
Duteind senden - Bitte warten

Dateinis senden beendet

Mo
1

i

>

Wiéhrend des Update-Vorgangs darf das USB-

Kabel nicht entfernt werden. Achten Sie auch
darauf, das die USB-Stecker am Sender oder PC gu-
ten Kontakt haben und nicht wackeln. Eine Unter-
brechung kann zu Schdden am Geriéit fiihren.

. Ende Ubertragung

Die Firmware-Ubertragung ist beendet, sobald der
Fortschrittsbalken das rechte Ende erreicht hat,
und die Meldung , Datei tibertragen beendet — Up-
date anhalten® im ,[Prozessschritt] 5* die erfolgrei-
che Ubertragung signalisiert.

1‘ h = = o
t _ﬂi_iéI‘_l'mnI’E_Mn’nf-'m_B'.i'ﬂwlemﬂ"j\_uﬁ7.Jﬂ"_IWZ=Z_.’n
e
[romsssctent]
(1]203]4)°]

Q Firmware-Update beendet

[ Prevesslog]
Duiel Lberiragen 455 / 455

[ 28t Leg
1 20150514 (09:00:35)
2 20160514 (09:00:47)

201605 14 [0900:4;

Uxdate sharten

Seotsgnal ehaien

Lpsatesmenmg sensen.
o - Enpéh finenng anfragen
warten

4

® 0054 Dateicks

1l 0160814 (9-00:84) Dt Lot agen Start
5

1

201640574 (00241} Ut arhaiten

Dates bertragen beendet

: =]

Im Anschluss an die Wiederherstellung startet die
Ladegerat-Software neu. Beim Hochfahren des
Betriebssystems wird im POLARON-Display die
aktuell geladenen Firmware-Version angezeigt.
Klicken Sie abschlieBend im Popup-Fenster ,Da-
tei (ibertragen beendet‘ auf [__o | Schalten Sie
das Ladegeréat aus und trennen Sie erst dann die
USB-Verbindung zum PC bzw. Laptop.

Uberpriifen Sie unbedingt VOR einer erneuten

Inbetriebnahme die Funktionsféhigkeit und von

Ihnen eventuell vorgenommenen Einstellungen des
Ladegeriétes!.
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Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Sollte der Update-Vorgang nicht starten oder abbre-

chen, wiederholen Sie die Prozedur. Beachten Sie

gof. erscheinende Fehlermeldungen.

¥ Port 6ffnen fehlgeschlagen
Falls ein falscher COM-
Port zugewiesen 0der der | s m i conis s
Treiber noch nicht instal- it Merd P
liert worden ist, erscheint =
die Fehlermeldung: ,,Die
Verbindung mit dem Gerdét ist fehlgeschlagen®. Der
Silicon Labs COM-Port wird Gbrigens nur mit an-
geschlossenem Ladegerét (auch ausgeschaltet)
bzw. Schnittstellenadapter Best.-Nr. 7168.6 er-
kannt. Sollte der USB-Port wiederholt nicht er-
kannt werden, schalten Sie ggf. die Stromversor-
gung ab und trennen Sie die USB-Verbindung
zum Ladegerat bzw. zur Schnittstelle Best.-Nr.
7168.6 fir ein paar Sekunden. Schalten Sie das
ausgeschaltete Ladegerat ggf. auch kurz ein und
nach einigen Sekunden wieder aus.

” Fehlende Serververbindung bei autom. Update

Bei einer nicht funktio- e Upgrde grtudia ol

nierenden Server-Ver- £ e St ket i gt e,

bindung erscheint _ |
ok ‘

nebenstehendes Pop-
up-Fenster. Méglicherweise verhindert eine Fire-
wall die Verbindung. Deaktivieren Sie diese vor-
Ubergehend—anschlieBend wieder aktivieren.

¥ Zeituberschreitung bei automatischem Update
Sie haben zwar geniigend G |
Zeit fur die Dateiauswabhl,
aber wenn Sie mit der Ent-
scheidung zu lange warten,
wird der Update-Prozess dann doch beendet und
muss wiederholt werden. Méglicherweise verhin-
dert auch eine Firewall die Verbindung, siehe
Zuvor.

Remote Senves Zetibencheetung Vebmdung

T
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¥ ,Daten 6ffnen” bei Update Uber Internet abge-
brochen
Falls Sie (versehentlich) nach Auswahl und Down-
load der Firmware-
Datei Gber | === : ‘
den Vorgang Uber
den Button _ #= |
beenden, erscheint
ein ,Runtime*-Feh-
ler.
Vor einem Neustart trennen Sie flr ein paar Se-
kunden die Mini-USB-Buchse von der Schnitt-
stelle, da ansonsten uU. der Port nicht erkannt
wird.

¥ Ladegerat nicht rechtzeitig eingeschaltet
Folgende Fehlermeldungen kdnnen auftreten:

~Bootsignal senden fehige- [EEEIRES

schlagen® erscheint im
. Bootsignal empfangen fehlgeschlagen
~[Prozessschritt] 3.
~Updateanweisung senden ‘== —
fehlgeSChlagen“ Updateanweisung senden fehlgeschlagen
»1arget device ID not Errar e
Found !! .
IQ'\ Target device ID not found !
wFlashversion lesen fehl- v i
geschlagen
Flashversion lesen fehlgeschlagen
. . QK
Klicken Sie auf[_ok . [ o |

Wenn Sie das Ladegerat erneut mit einem (ge-

eigneten) Netzgerat bzw. Akku, siehe Seite 81,
verbinden und die Ubertragung nicht startet, soll-
ten Sie ggf. bis zu 1 min warten, bevor Sie die
Stromversorgung erneut anschlieBen.
Firmware-Datei élter als die bereits vorhande-
ne Firmware

Sollten Sie eine altere als auf dem Ladegeréat vor-
handene Firmware ausgewahlt haben, werden
Sie vor dem Update darauf hingewiesen. Klicken
Sie auf (,Ja"), falls Sie die vorhandene
Firmware Uberschreiben wollen oder ansonsten

(,Nein").
N
0 :;‘I;:;-:I:::;'};:::nlnnla.'n nit et ah de beredts aul’ dem Prodult

Updute durchbiihienT

' I

USB-Verbindung zwischen Ladegerét und PC
gestort
Die USB-Verbindung zum PC darf wéihrend des
Updates nicht unterbrochen werden! Dies kann
zu einer Fehlfunktion oder sogar zu einem Geréte-
schaden fiihren.
Bei einer Unterbrechung der USB-Verbindung er-
scheint die Fehlermeldungen ,Firmware Update
fehigeschlagen®.

Firmware-Update fehlgeschlagen

Ein erneuter Update-Versuch kénnte mit folgen-
dem Popup-Fenster enden:
Update W i

Updatesnweisung senden fehlgeschlagen
[T ]

Unter Umsténden ,hédngt sich die POLARON-
Software auf‘ und das Ladegerat funktioniert auch




Fehlermeldungen

nach einem Neustart nicht mehr.

Nach Klicken auf wechselt das Programm
zum ,[Prozessschritt] 5° und dem Popup-Fenster
»Update fehlgeschlagen* ...

- Ladegerat Update =&

C:\Users\Graupner \Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\sonstige Frmware\6470\ultra 18_2a30_120119.bin

Firmware Update lduft.... USB-Kabel nicht entfernen

[Prozesssehritt]

@ Firmware Update fehlgeschlagen

[ProzessLog]

Flashprogrammierung
[ |
No zeit Log
1 2012-10-29 (19:07:30) Auf Hardware Reset warten..
2 2012-10-29 {19:07:32) Start anweisung iiberpriifen. Start anweisung seden
3 2012-10-29 (19:07:32) Gefunden Zislgerat
B 2012-10-29 (19:07:32) Gerateinfo empfangen (ID:0x0067, PL:0X03)
5 2012-10-29 {19:07:32) Microprozessor gefunden (ID:0x0067, PI:0x03)
[ 2012-10-29 (19:07:32) Zel version info (Produktcode: 17600, Programmversion:2.30, Bootversion:3.0)
7 2012-10-29 {19:07:32) Dateiinfo von HEX-Datei lesen {Produktcode: 17600, Programmversion: 2,30, Very
H 2012-10-29 (19:07:32) Anwendungs-Firmware herunterladen T o
9 2012-10-29 (19:07:32) Hexdatei lesen
10 2012-10-29 (19:07:32) Ziel daten lesen
1 2012-10-29 (19:07:33) Start Firmware Update Update fehigeichlagen
12 2012-10-29 (19:07:39) [Fehler] : Adresse 0x3400 Flashprogrammierung fe
4] I [

ok |

Uberpriifen Sie die Verbindungen und wiederholen
Sie den Update-Vorgang.

¥ Falsche Datei eingelesen
Die Firmware-Dateien sind produktspezifisch
codiert, d.h., sollten Sie aus Versehen eine nicht
zum Produkt passende Datei auswahlen, antwor-
tet das Programm mit einer der nachfolgenden
Fehlermeldungen.
Bei einem evtl. Programmabsturz schalten Sie das
Geréat aus und starten Sie das Programm neu.
- ,Produktcode Fehler"

- ,Firmwaredatei kann nicht gedffnet werden."

el

Farracare-Dates karn mchd geleven werden
Uberpeufen Sie die henumtergelsdens Dates

- ,Falsche Firmware-Datef*

x

n

Falsche Fernuaredate;
Eitte die neueste Version herunterladen.

'

- ,Datei laden fehlgeschlagen’

Fehler

i

F—

1 Datei laden fehlgeschlagen
& Updateanhalten

... jeweils mit dem anschlieBenden Hinweis, dass

das Updaten fehlgeschlagen ist.
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4 Programmgruppe ,,Live Log*
Log-Daten speichern und anzeigen in Echtzeit

Programmgruppe ,,Live Log“

Programmgruppe ,,Live Log" (Telemetriedaten

speichern und anzeigen)

Mit der Programmgruppe ) tiverog

,Live Log“ kénnen die Daten [y toatatcnsoichere

der HoTT-Sender (nur Sender

mit integrierter Sprachausgabe) sowie verbundener

HoTT-Empfanger und optionaler HoTT-Sensoren ge-

speichert und ,live“ dargestellt werden.

Die Anzeige am Bildschirm entspricht im wesentli-

chen der Daten-Anzeige im Senderdisplay bzw. der

SMART-Box.

Erforderliches Zubehdr:

e USB-Kabel, das dem Schnittstellenset Best.-Nr.
7168.6 beiliegt bzw. gleichartiges USB-Kabel (USB-
A auf mini-B-USB, 5-polig),

e alternativ: Bluetooth®-Adapter, siehe Seite 14.

10 Live Log S1op

92 Programmgruppe "Live Log"

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Falls nicht, lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation” auf Seite 12.

2. Verbindung zum PC herstellen und COM-Port

wahlen

Verbinden Sie das USB/Mini-USB-Kabel mit dem
PC und dem entsprechenden Mini-USB-Anschluss
des ausgeschalteten HoTT-Senders. Wéahlen Sie
anschlieBend—falls noch nicht geschehen—den
COM-Port (USB-Anschluss am PC) wie auf Seite
17 beschrieben.

3. Programm ,,Live Log“ starten

Klicken Sie im linken Funktions-Menu unter ,,Live
Log" auf das ,,Play*-Symbol [P Logdaten speichern,
(Alternativ wahlen Sie in der Mendleiste unter
»Log-ProtokolF den entsprechenden Eintrag.)
Auch bei noch ausgeschaltetem Sender erschei-
nen zunéchst immer zwei Fenster, und zwar ...
¥ das HF-Anzeige-Fenster ,HF-Signalqualitét” fir
Sender (TX) und [+
Empfénger (RX). 190 =
Dieses visualisiert || &
die Qualitét der Um0 s e 0
Verbindung von
Sender und Emp- | &
fénger SOWie g 05 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 7

[=TrErEe]

Rx

¥ das Fenster ,Sensordaten — Empfdnger*, das
Informationen +
Uber Signalstérke, F—
Signalqualitat,
Empféngerakku-
spannung etc. lie-
fert.

[=TrErEe]

Sollten die beiden Fenster nicht gedffnet werden,
klicken Sie zunéchst auf den Button [ll Leg anhalten
N&ahere Informationen zu den Anzeigefenstern
finden Sie auf den néchsten Seiten.

Sie haben nun 30 s Zeit, Sender und Empfénger
einzuschalten, bevor das Programm mit einer Feh-
lermeldung ,Logdaten lesen fehlgeschlagen* ab-
gebrochen wird und neu gestartet werden muss;
siehe Abschnitt ,,Fehlermeldungen” weiter unten.

. Sender und Empféanger einschalten

Schalten Sie den Sender und die (an den Sender
gebundene) HoTT-Empfangsanlage mit ggf. an-
geschlossenen HoTT-Sensoren ein. Alle Teleme-
triedaten werden in Echtzeit am PC angezeigt.
Sobald die Verbindung zum Sender oder Emp-
fanger aktiv ist, erscheint in der unteren Status-
zeile des Basisfensters ein blinkendes griines
Pfeilsymbol [ anstatt des ["_=-Symbols. AuBer-
dem startet eine Uhr in der Live Log-Statuszeile

am unteren Bildschirmrand. LGRS CEX:Y)) .

( S

Baud : 115200

Port : Com3

: >

Port : Com3 Baud : 115200 Il 00:07:02.81 (+422.81)

)

. Anzeigefenster

Sofern zusétzlich Sensoren am HoTT-Empfanger
angeschlossen und im HoTT-Sender aktiviert sind,
6ffnen sich neben den beiden genannten Fenstern
weitere, zum jeweiligen Sensor gehdrige Fenster,
z.B. das ,,VARIO- und GPS-Fenster”, wie in den
nachfolgenden Abbildungen gezeigt.

Die Sensoren, deren Telemetriedaten Uiber den
Riickkanal des Empfangers zum Sender Uber-
tragen werden sollen, missen im »Telemetrie«-
Meni des HoTT-Senders zuvor aktiviert werden.
Informieren Sie sich dazu im Handbuch des jewei-




Anzeigefenster

ligen HoTT-Senders.

O-W: 1':istli? her. Lii'n?g ng

000'00.00C

Eine Beschreibung der einzelnen Telemetrie-Fens-
ter finden Sie auf den néchsten Seiten.

Zur besseren Darstellung kénnen Sie das Pro-
grammfenster des grStudio-Programms wie ein
Windows®-Fenster vergroBern oder auf Vollbild-
modus schalten und die Anzeigefenster mit der
Maus verschieben sowie ebenfalls in der GroBe
individuell anpassen.
Sie kdnnen Uber das
Menu ,,Monitoring* in

“* Firmware Upgrade grStudio (Version-4.6)

1% Mends  Log-Protokall | Monitoring | Ubersicht  Ub
der Mentleiste weite- | Re oen
re Anzeigefenster ma- | =1 Update ::j:f;;du'f
nuell 6ffnen. Live ange- o Portwd e osu
zeigt werden aber nur oo sender| | oMo
Daten in demjenigen | - WA e
Fenster, das auch im <8 Ben| | Arese

Sender aktiviert wurde. Bei den Ubrigen Fenstern
bleiben die Werte wahrenddessen ,eingefroren®,
d.h., diese sind inaktiv.

Ubertragung beenden und Daten sichern

6. Ubertragung beenden und Daten sichern
Klicken Sie im linken Teil des grStudio-Fensters
auf [ll Log anhalten_ Die bis zu dem diesem Zeitpunkt
zum PC Ubertragenen Telemetriedaten kénnen
nun auf dem PC gesichert werden.

Klicken Sie im Popup-Fenster I
»Logdaten speichern® auf

[ = ] so wird beim allerers- © oo

ten Speichern automatisch das —

Verzeichnis ,,Controller_Live_

Log" angelegt, und zwar in demjenigen Ordner, in
dem auch die ausfuhrbare Datei ,,Firmware_Up-
grade_grStudio_Ver-x.y.exe" incl. der zugehérigen
Programmdateien abgelegt sind.

e —— L
C Desking. » s, Upgrace_gikucte,¥or-L8 + Comrer Live Log

o i poentes it rev—

Andern Sie ggf. den Dateinamen oder auch den
Verzeichnispfad und/oder generieren Sie ein neu-
es Verzeichnis Ihren Wiinschen entsprechend.

Die Logdaten werden im ,,*.cld“-Format abgespei-
chert. StandardmaBig wird ,LiveLog* als Name
vergeben, gefolgt vom Datum ,JJJJMMTT* und
der Uhrzeit ,,(hhmmss)* der Datenaufzeichnung,
z.B. ,LiveLog_20140909(140235).cld".
Die gespeicherten Telemetriedaten kénnen Sie
sich im Programm ,Datei Log-Darstellung* in der
Programmgruppe ,Datei Log", sieche Seite 98,
bei Bedarf ansehen.
Solange ,Logdaten speichern” aktiv ist—griines
Pfeilsymbol in der Statusleiste [ —, kann ,Datei
Log-Darstellung“in der Programmgruppe ,Datei Log*”

nicht gestartet werden. Es erscheint das Popup-Fenster
sLive Log Monitoring“.

Beenden Sie in diesem Fall ,Logdaten speichern “ (iber

einen Klick auf |ll Log anhalten speichern
Sie die Daten ggf. und starten Sie ,Datei
Log-Darstellung“ erneut. tive Log Monitoring
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Log-Daten speichern und anzeigen in Echtzeit

Telemetriedaten ,,Empfédnger

Visualisierung der Signalabschwéachungen

Visualisierung Empfangsdaten

Telemetriedaten—Empféanger

Telemetriedaten Sensor ,,General Air-Modul*“

Telemetriedaten—General Air-Modul

[= ] & |

= HF-Signalqualitat

Tx

Visualisierung von Empfangsdaten fiir Sender und
Empfanger Uber 75 Kanale im 2,4-GHz-Band: ,RF
RXSQ

Die Grafik zeigt den aktuellen HF-Status an (analog

zum Senderdisplay, sofern dort vorgesehen, wie z.B.
bei der M1C-32)

” Obere Reihe (TX-Sender: das beim Sender an-
kommende Signal des Riickkanals des Emp-
fangers): Signalabschwéchung in negativen dBm-
Werten der Kanale 1 ... 75 des 2,4 GHz-Bandes.

” Untere Reihe (RX-Empféanger: das beim Emp-
fanger ankommende Signal des Senders):
Signalabschwéchung in negativen dBm-Werten
des beim Empfanger eintreffenden Signals der
Kanéale 1 ... 75 des 2,4-GHz-Bandes.

A Die Balkenhéhe ist ein MaB fiir den jeweiligen

(& Empfangspegel, ausgedriickt in Form logarithmischer

Werte mit der Einheit dBm (1mW = 0dBm). 0dBm ent-

spricht den beiden Grundlinien in obigen Grafiken, woraus

sich ergibt, dass der Pegel umso schlechter ist, je héher
der Balken und umgekehrt. Die Punkte liber den Balken
markieren die jeweils schlechteste Empfangsleistung seit
dem Einschalten des Senders.
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¥

3

Qualitét

5.3

Receiver Volt

Stirke Empfianger Signalqualitat

5.1

Low Volt Receiver Temp

B Sarmordieen - Geneesl Model

Power RPM

=
= L
1

Verbrauch
Oml

Volt

Power Volt Power Current Power Capacity .

HF-Qualitat Signalqualitéat in %

Stérke Signalstérke in %

Empfénger- Empfangsleistung in %

Signalqualitat

verloren zeigt den langsten Zeitraum in ms an,
in dem Datenpakete bei der Ubertra-
gung verloren gegangen sind.
In der Praxis ist das der langste Zeit-
raum, in dem das Fernsteuersystem
keine aktuellen Sendersignale bekom-
men hat.

Receiver Volt aktuelle Empféngerspannung

Low Volt minimale Betriebsspannung des Emp-
fangers seit dem Einschalten

Receiver Temp aktuelle Empfangertemperatur

Steigrate Steig- oder Sinkrate in m/1 Sek. und
m/3 Sek.

Kraftstoff Kraftstoffverbrauch in Milliliter

Hbhe Flughéhe in Meter

Akku Zelle zeigt bei angeschlossenem Balancer-
stecker die Einzelzellenspannungen
von Zelle 1 (C1) bis Zelle 6 (C6)

Sensor oben: aktuelle Spannung des optiona-
len Sensors 1 und/oder 2
unten: aktuelle Temperatur des optio-
nalen Sensors 1 und/oder 2

HF Signalstérke des beim Empfanger an-
kommenden Signals in %

Power RPM aktuelle Drehzahl des optionalen RPM
(revolutions per minute) Sensors

Power Volt aktuelle Spannung des angeschlosse-

nen Akkus

Power Current

aktuelle Stromabgabe des angeschlos-
senen Akkus

Power Capacity

aktuell verbrauchte Kapazitat des an-
geschlossenen Akkus




Telemetriedaten Sensor ,,Electric”

Telemetriedaten—Electric-Air Modul

Telemetriedaten Sensor ,,Vario“

Telemetriedaten—Vario-Modul

Telemetriedaten Sensor ,,GPS“

Telemetriedaten— GPS-Modul

A Seneordaten - Flectic- i Modul

Héhe

® s
Power Capacity

Powar Current

Flughdhe in Meter

Steigrate Steig- oder Sinkrate in m/1 Sek. und
m/3 Sek.

HF Signalstarke des beim Empfanger an-
kommenden Signals in %

Power Volt links: aktuelle Spannung des ange-

schlossenen Akkus

Power Current

Mitte: aktuelle Stromabgabe des ange-
schlossenen Akkus

Power Capacity

rechts: aktuell verbrauchte Kapazitat
des angeschlossenen Akkus

Akku Zelle zeigt bei angeschlossenem Balancer-
stecker die Einzelzellenspannungen
von Akku 1 (L1 - L7) und Akku 2 (H1
- H7)

Sensor oben: aktuelle Spannung eines optio-

nal angeschlossenen Sensors 1 und/
oder 2

unten: aktuelle Temperatur eines optio-
nal angeschlossenen Sensors 1 und/
oder 2

“If" Sensordaten - Vario Modul

W

Steigrate

Hohe Flughdhe in Meter bezogen auf Start-
punkt

Steigrate Steig- oder Sinkrate in Meter pro
Sekunde, Meter pro 3 Sekunden und
Meter pro 10 Sekunden

Max maximale Flughdhe seit dem Start
bezogen auf Startpunkt

Min minimale Flughdhe seit dem Start be-
zogen auf Startpunkt

HF Signalstérke des beim Empfanger an-

kommenden Signals in %

Flughdhe in Meter bezogen auf Start-

Hoéhe

punkt
Flugrichtung Flugrichtung in Grad

(N = Norden, E = Osten)
Geschwindigkeit | aktuelle Geschwindigkeit in km/h

GPS-Koordinaten

N-S: nérdlicher Breitengrad

in: Grad - Minuten - Sekunden (mit 2
Nachkommastellen)

O-W: dstlicher Langengrad

in: Grad - Minuten - Sekunden (mit 2
Nachkommastellen)

Steigrate Steig- oder Sinkrate in Meter pro
Sekunde (links) und Meter pro 3 Se-
kunden (rechts)

Entfernung aktuelle Entfernung vom Startpunkt
in Meter

HF Signalqualitat des beim Empfénger

ankommenden Signals in %
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Log-Daten speichern und anzeigen in Echtzeit

Anzeige Flugstrecke nach GPS-Daten Anzeige Flugstrecke in Google Maps™ Fehlermeldungen
Telemetriedaten GPS - Flugroute: Telemetriedaten Google Maps™ -Flugroute: Fehlermeldungen
S Gps - Flugroute F 675 - Gosgle Maps e ¥ Fehlende USB-Verbindung
R — Y Die Verbindung mit Fehlgeschlagen
) ?\if o " dem Gerdét ist fehlge- Dt - s ige,
N o schlagen* lautet die enen sndern Porim e Port walen

Fehlermeldung, wenn
Sie das USB-Kabel nicht
mit dem Sender verbunden haben.
Sollte der Fehler trotz bestehender USB-Verbin-
dung auftreten, trennen Sie die USB-Verbindung
bei ausgeschaltetem Sender fiir ein paar Sekun-
den.

¥ grStudio lasst sich nicht beenden
Sollte sich das Programm grStudio nicht beenden
lassen, trennen Sie die USB-Verbindung flr ein
paar Sekunden. Warten Sie aber mind. 30 s. auf
eine eventuelle Fehlermeldung.

7 Sender und Empfénger nicht rechtzeitig einge-
schaltet

e e ge  @e Tie e (80s  i0e 'ide Trioe 100s io0e M0e (Eiw dee  [360m|

Das Bild wird nur bei mitgeloggten GPS-Daten ange- | Mitgeloggte GPS-Daten kénnen bei aktiver Internet-

zeigt. verbindung in eine Satellitenaufnahme projiziert i . i .
Die Grafik zeigt die Flugstrecke des Modells aus der werden. [ [y [ Nach einem Klick _fiUf [[P_'—“Qda"?" speichern muissen
Vogelperspektive an. Der MaBstab der Achsen ist ab- | Offnen Sie dazu in der + e t Sender und Empfénger innerhalb von ca. 30 s ein-
hangig von der zuriickgelegten Entfernung. Meniileiste: b g | o geschaltet werden, wobei vorausgesetzt ist, dass
Mit dem Mausrad kann der MaBstab manuell ange- ,Monitoring » GPS Flug- L J, d2er HoTT-Sender mit dem PC gemaB Abschnit
passt werden. Loute » Gooale Maps®. i T (2. verb_unden und geman (4_.) eingeschaltet

: . . . . i 9 P ) worden ist. Nach 30 s erscheinen ansonsten das
Die Flugstreckendarstellung ist identisch mit der in Die Flugstrecke des Modells wird aus der Vogelper- Popup-Fenster
der Google Maps™-Darstellung (siehe nachsten spektive gezeigt. Google Maps™ wird automatisch
Abschnitt). Zur reinen GPS-Anzeige wird aber keine beim Offnen gestartet und der passende Kartenaus- Vermane
aktive Internetverbindung benétigt. schnitt geladen.

== Log Data Read Faif,

h Rech Int t ] K [
Je nach Rechner und Internetverbindung kann die das Sie mit Klick auf €] schlieBen ..

Darstellung der Flugbahn eine gewisse Zeit in

Anspruch. ... und die Nachfrage, ob Sie (dennoch) etwas

Sie kénnen innerhalb Google Maps™ wechseln zwi- mwollen.

schen der Satelliten- und Kartenansicht und den ' P

Kartenausschnitt zoomen. Der Wechsel Karten-/Sa-

tellitenansicht muss allerdings vor dem Anklicken des | =1 = logdaten speichern".

Start-Buttons in der ,Log-Darstellung* erfolgen. Natrlich ,wollen“ Sie diesen Datensatz nicht spei-

chern, deshalb klicken Sie auf [ Nen .
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5 Programmgruppe ,,Datei Log*
Gespeicherte Log-Daten darstellen

Programmgruppe ,,Datei Log*

Programmgruppe ,,Datei Log“ (Anzeige der Log-
Dateien des Senders)
Das Programm ,Datei
Log-Darstellung” dieser “
Programmgruppe dient
zur Anzeige von bereits iiber [P Logdaten speichern gyf
der PC-Festplatte abgelegten *.cld-Dateien, siehe
~Programmgruppe 4 zuvor, oder auf SD-Karte auf-
gezeichneten Log-Daten (*.bin) des Senders.
Die Datenaufzeichnung auf eine SD-Karte im Sender
ist an die Flugzeituhr gekoppelt. Sobald die Flugzeit-
uhr gestartet wird, beginnt die Datenaufzeichnung auf
der SD-Karte des Senders—erkennbar am laufenden
Balken innerhalb des Kartensymbols im Senderdis-
play. Die Datenaufzeichnung endet, sobald die Uhr
angehalten oder der Sender ausgeschaltet wird.
Lesen Sie dazu die entsprechenden Abschnitte in der
Bedienungsanleitung des jeweiligen HoTT-Senders.
Entnehmen Sie nur bei ausgeschaltetem Sender
die SD-Karte aus dem SD-Schacht und stecken
Sie die SD-Karte liber den SD-Adapter in den Speicher-
kartenleser Ihres Computers.
Offnen Sie den Ordner ,LogData“ auf der Speicher-
karte. Getrennt fir jeden Modellspeicher wird ein Ord-
ner mit dem Namen des Modellspeichers angelegt.
Offnen Sie den gewiinschten Ordner.
Die Log-Dateien werden chronologisch nach Datum
gespeichert:
»,0001_2014-09-09.bin" bedeutet z.B.: erste (0001)
Log-Datei, aufgenommen am 09.09.2014.
Wird die Uhr erneut gestartet, z.B. zum zweiten
Flug des Tages, wird diese Datei unter dem Na-
men ,,0002_2014-09-09.bin“ gespeichert usw.
Um die Log-Dateien (*.cld bzw. *.bin) nun anzu-
sehen, starten Sie ,Datei Log-Darstellung”, um alle
Telemetriedaten—auch diejenigen der bei der Auf-
zeichnung angeschlossenen Sensoren—anzusehen:

= - Datei Log
g Datei Log-Darstellung

98 Programmgruppe "Datei Log"

= Log-Darstellung E=R(E=N )
[ Log-Dateiladen ] 2
‘ Datei 6ffnen
Log Split /0
o/o
[Log wiederholen ]
start Pause Stopp 0.00 000000]000000
wedergabepcs |

General  Electric GPS  Vario  Empfinger  HF-Signalqualitit ~ Kanal = ESC

No Zeit

HESignal...  Zelk I I I Zellenspa...  Zellenspa...

Solange das Programm aktiv
ist—griines Pfeilsymbol in der Statusleiste T& —kann
die Wiedergabe nicht gestartet werden—es
erscheint das Popup-Fenster ,Live Log
Monitoring“. Beenden Sie in diesem Fall die | “***"""™
Aufzeichnung durch einen Klick auf das

Stopp-Symbol und starten Sie

,Datei Log-Darstellung“ erneut.

Werden die Telemetriedaten Uiber das Programm

per USB-Kabel in eine cld-Datei
direkt auf den PC geschrieben, werden die ,Kanal“-Daten
(Servopositionen) NICHT aufgezeichnet. Die Tabelle unter
dem Reiter| x| bleibt also leer.

Da mit Beginn der Datenaufzeichnung zunéchst ein

Scan-Vorgang am Empfénger erfolgt, sollte die Daten-
aufzeichnung nicht zu kurz gewéahit werden (durchaus
minimal 30 ... 60s). Ansonsten kénnen bei der Wiedergabe
Fehler auftreten.

Erforderliches Zubehor:
— entfallt —

Log-Daten ansehen (*.bin, *.cld)

Datei Log-Darstellung

Drucken Sie den ,Datei éffnen“-Button | ===

und wéhlen Sie im sich 6ffnenden Fenster die ge-

winschte Datei mit einem Doppelklick aus. Sie kon-

nen entweder ...

¥ Log-Dateien, die Sie ggf. von der SD-Karte auf
die Festplatte kopiert haben, mit der Dateiendung
*.bin oder

¥ (ber das Programm [P Logdaten speichern gufge-
zeichnete Daten mit der Endung *.cld. Bei diesen
Dateien werden ,Kanal“-Daten (Servopositionen)
nicht aufgezeichnet

auswahlen.

Wenn Sie die SD-Karte in den Karteneinschub eines

PCs oder Laptops einstecken, finden Sie diese im
Dateimanager unter dem standardméBigen Laufwerks-
namen ,NONAME" wieder. Die Log-Daten sind dort im
Verzeichnis ,LogData” abgelegt.

v/l HaTT Scftmare ¥4 » NONAML » = [y [ wovise ches »

s + HOMAME(G) + Logeta » VORTEX Machl

&

<] DOR1_201211-18 b

Datesrarme =+ | Log Dt Fle e el

Gftnen | | adbmechen

Die Datei wird nun geladen, der Statusbalken zeigt
den Fortschritt an, die Anzahl der gespeicherten




Log-Daten ansehen

Datensétze wird ebenfalls angezeigt ,XXXX : XXXX".
o i =)

- Log-Darstellung

[Log-Dateiladen ]
C:\Users\Graupner\Desktop \HoTT_Software_W4\HoTT_Software_V4\Logdaten\0016_2012-8-25.5in

Iﬁfg!ﬁlﬂ I | 24180 / 24180
[Log wiederholen ]
0.00 00:00:00700:00:00

Empfing | HF Sig|

Start Pause

Wiedergabepos D

General ‘ Electric | GPS | Vario Iqualiti | Kanal

< i ] v

Da Log-Daten uber max. 20 min tabellarisch ge-
listet werden kénnen, wird der Datensatz bei Uber-
schreitung gesplittet ,,Log Split‘—im gezeigten Bei-
spiel in zwei Sequenzen. Durch Verschieben des
Schiebereglers, siehe obige Abbildung, kénnen Sie
den gewlnschten Abschnitt auswéhlen, der dann aus
dem bestehenden Datensatz geladen wird.

Mit den Reitern ,,General’, ,,Electric* usw. kdnnen
Sie die aufgezeichneten Sensor-Log-Daten in tabel-
larischer Form betrachten. Weitere Reiter werden
Uber [ 1" | eingeblendet.

Der Reiter ,Kanal* protokolliert die Servopositionen
(in ps) aller Kanéle. Ein Vollausschlag von +100 %

entspricht etwa 1.100 ps (-100 %) bzw. 1.900 ps
(+100 %).

@ Hinweise:

V' 1pus=10°s=0,000001 s, lies: ,Mikrosekunde*.

¥ Bei Anderung der ,Signalgeschwindigkeit”, siehe Sei-
te 106, reichen die Servovollausschldge von 600 ...
1400ps und der Neutralpunkt liegt bei 1.000 us.

F Log Darstellung B8 B
[Log-Datei laden ]
G:\LogData\VORTEX Mach 1\0002_20 12-11-18.bin
Liu_szn Split 24130 24180
[Log wiederhalen]
0.00 00:00:00/00:03:25
Wiedergabepos D
General | Electric | GPS | Vario | Empting | HF Signalqualita | Kanal | Al
]
Mo Zeit HF Signal...  Zellenspa... Zelensps... Zellensps... Zellenspa... Zellenspa... Zel *
1 +1.09 e 72 3.98 3.98 3.98 0.00 0.00 ol
2 +1.21 se¢ 72 3.98 3.98 3.98 0.00 0.00 0.
3 +1.43sec 7 3.08 3.8 3.98 0.00 0.00 0.
4 +1.74sec 7 3.08 3.08 3.08 0.00 0.00 0.
5 +1.84sec o 3.08 3.08 3.98 0.00 0.00 0.
6 +2.62sec 72 3.98 3.98 3.9 0.00 0.00 0.0
7 47 Tcer 72 2GR 2 4R 2 QR n nn nnn nr =
4] I ] *

Das grStudio-Programmfenster sowie das Fenster
»Log-Darstellung‘ kdbnnen Sie nach Bedarf wie (iblich
vergréBern, und/oder Sie verwenden die Scrollbalken
am rechten bzw. unteren Tabellenrand.

Die gespeicherten Tabellenwerte lassen sich tber
dieselben Fenstern wie im Programmteil ,Logdaten
speichern” darstellen. Driicken Sie hierzu den Start-
Button = | siehe obige Abbildung.

Gleichzeitig 6ffnen sich neben den beiden Fenstern
»HF-Signalqualitdt' und ,Sensordaten - Empfdnger”,
deren Telemetriedaten immer aufgezeichnet werden,
weitere Fenster derjenigen Sensoren, die zum Zeit-
punkt der Aufzeichnung angeschlossen waren, auto-
matisch. Weitere Fenster kdnnen bei Bedarf Gber das

Menu ,,Monitoring* in der Meniileiste gedffnet werden.
- - |

1. Menus Log-Protokoll m‘ Ubersicht Uber
| RFDEM | il
| Bati Update Empfanger Lé A
: General Modul
Electric-Air Modul
Vario Modul
GPs-Modul
GPS-Flugroute 3
Air ESC

Im Fenster neben ,[Log wiederholen[’, siehe nachste
Abbildung, werden von links nach rechts ...

V die aktuelle Wiedergabeposition in Sekunden (mit
zwei Nachkommastellen),

¥V die Wiedergabeposition in hh:mm:ss sowie
¥V aufBen rechts die Gesamtldnge des Datensatzes
in hh:mm:ss
angezeigt:
[ Log wiederholen ]

[ Start

\Wiedergabepos D

Pause

stope " 14.15 00:00:14700:12:28

Dricken Sie auf | (,Pause®), um die Wiedergabe
anzuhalten bzw. auf (,Fortsetzen®), um die Wie-
dergabe fortzusetzen. Uber (,Stopp“) beenden
Sie die Wiedergabe.

Mit gedruckter linker Maustaste kénnen Sie die ,, Wie-
dergabepos(ition)* Uber den ,Anfasser‘ manuell ver-
schieben.

SchlieBen ldsst sich dieser Mentipunkt nur nach
Beenden der Wiedergabe (iber den ,Stopp“-Button

Stopp
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Gespeicherte Log-Daten darstellen

Log-Daten ansehen

Beispiel ,,Anzeige von GPS-Daten* Ti d Hinwei
. ) . ipps und Hinweise:
Reiter ,GPS* (Tabelleneintrége)

v e W Je nach Rechner und Internetverbindung kann die Dar-
i i I stellung der Flugbahn eine gewisse Zeit in Anspruch.
C:\Users\Graupner \Desktop\HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\_ogdaten\0016_2012-8-25.bin Datei &ffnen ' VergréBern Sle dle Fenster nach Be/ieben Wie unter
;‘;359'“ . 10323/ 10323 WINDOWS® gewohnt.

[L0g wcdhoen] V' Wihlen Sie tiber[¥ate [ satelit] zwjschen Karten- und Sa-
sort || pame | | stom 0.00 00:00:00/00:28:21 tellitenansicht, Die Ansicht muss vor Anklicken des
S—— Start-Buttons [2=t] jm Fenster ,Log-Darstellung“ erfolgen.
V' Sie kénnen den Kartenausschnitt liber das ,+/-“-Feld
General Electric  GPS  Vario  Empfinger  HF-Signalqualitit  Kanal  ESC (unten rechts) aUCh zoomen Und mlt gedruckter Ilnker
No zit HF-Signal... aktuelleS... min.Spa..  Kapazitst  aktueler... max,Stom Drehzahl  ma Maustaste verschieben.
1 + 1.36sec 52 100 %0 2000 51 51 30 " “ B . . .
2 |wimse 35 100 @ 2000 51 51 0 ¥V Das ,Mannchen“ & im Google-Map-Fenster ist hier
e = s ohne Relevanz. Es ist fiir die Street View-Funktion ge-
5 +2.99sec -36 99 95 2000 5.1 5.1 30 daCht
6 +3.16 sec -35 93 95 2000 5.1 5.1 30 .
I pEe =% % 2.3 =2 ¥ Die beiden Symbole ¥ représentieren Start- und Lande-
2 me = = i ot n punkt eines Modellfluges. Fiihren Sie den Mauszeiger
1 13:90::: 40 £ 100 2000 5.1 5.1 0 liber das ]eWell/ge Symbol, dann ,erfahren” Sie, welcher
e = = 2 5 - der beiden Punkte Start- (Start”) bzw. Endpunkt (,,Fi-
GPS Google Maps™-Anzeige nish“) der Datenaufzeichnung ist.
= GPS - Google Maps =8 EsE

Karte  Satellit
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6 Programmgruppe ,,Link*

Zusatzprogramme

Informationen zu den Zusatzprogrammen

Programmgruppe ,,Link“ (Zusatzprogramme)
Im Funktionsmeni o g Link
»Link* sind einige Zu-
satzprogramme rund
um ,HoTT* zusammen-
gefasst, und zwar die
Software-Pakete ...

fl servocinstellung

H Empfingereinstellung

[ Slowflyer-{Gyro-Empfinger

E Ladegerit Monitoring-Programm
b E ESC-Programm
b E;é; QRCode Generator

-..[5] ¥DFEditor

-.[8 HOTTTTS

¥ ,Servoeinstellung” (Seite 102) zum Program-
mieren der Graupner DES- (auBBer DES 577),
HVS-, HBS-Servos sowie der GM-Servos vom Typ
HGM

¥V ,Empfingereinstellung” (Seite 108) zum Pro-
grammieren und Speichern von HoTT-Empfénger-
einstellungen,

¥ ,Slowflyer-, Gyroempfanger” (Seite 111) zur
Firmware-Aktualisierung der bei Erstellung des
Handbuches lieferbaren ...
Slowflyer-Empfénger
* GR-12SH+HoTT, Best.-Nr. 33565
* GR-125C+HoTT, Best.-Nr. 33566

Der Slowflyer-Empfanger GR-12S HoTT, Best.-Nr.

33505, wird tber das Programm ,HoTT-Gerat" in
der Programmgruppe ,,Geréat” upgedatet.

Gyro-Empfénger

* GR-12+3xG (+3A + Vario) HoTT,
Best.-Nr. 33575/6/7

¢ GR-18 +3xG+3A + Vario HoTT
Best.-Nr. 33579

¢ GR-24 PRO+3xG+3A+3M+Vario HoTT
Best.-Nr. 33583

¥ Ladegerét Monitoring (Seite 113) zur systema-
tischen Protokollierung und Darstellung von Lade-
parametern,

¥V ESC-Dienstprogramm (electronic speed con-
troller—Seite 126) zur Einstellung von ,Po-
wer-Kurven (Gas- oder Leistungskurven) bei
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ESC-Fahrtenreglern der Serie ,Brushless GM-GE-
NIUS PRO+T.
¥ VDF-Editor (Voice Data Files) ist ein Programm
zum Bearbeiten der Ansagedateien der Graupner
HoTT-Sender. Dieser Editor bietet dabei mehr
Funktionen und Komfort als die im bisherigen
Firmware Upgrade Studio enthaltene Funktion.
¥ HoTT -TTS (Text to Speech) ermdglicht die Um-
wandlung von Texten in Sprache.
Durch Umbenennung des Dateityps von *.exe nach
*.jar, kénnen die Programme ,,VDFEditor* und ,HoTT-
TTS* auch unter macOS® oder Linux® gestartet werden.
Klicken Sie unter macOS® die Datei mit der rechten
Maustaste an und wahlen Sie ,Offnen*.

Die nachfolgend aufgefuhrten Programme werden bei

der Erstinstallation des grStudio-Programms auto-

matisch installiert und kénnen auch getrennt vom

grStudio-Programm durch einen Doppelklick auf die

jeweilige exe-Datei gestartet werden.

Die ausfuhrbaren Programme sind zu finden unter:
~Lokaler Datentrdger (C:) e Programme (x86) ¢

Graupner e grStudio®

grStudio-Bezeichnung | exe-Programm

-------- ' Servoeinstellung

E‘ Graupner_Servo_Setup.exe

-------- H Empfingereinstellung

.ﬁ Receiver_Setup.exe

e
«, micro_gyro_swloader.exe

------ E Slowflyer-}Gyro-Empfinger

...... E Ladegerit Monitoring-Prog [7 Graupner_Charger_Menitering_Suite.exe

------ [f] ESC-Programm @ ESC_Setup_Util.exe

EzE

....... f7: QORCode Generator [5] QRCodeGenerator.exe
me

....... [& vDFEditor [E8 vDFEditor.exe

....... f& HOTT TTS B HoTT-TTS.exe

,oervoeinstellung*

Servoprogrammierung-—Servoeinstellung

Servoprogrammierung—Servoeinstellung

Dieses Programm dient zum Auslesen und Program-
mieren der Graupner-Digitalservos der DES- (Ausna-
hme: Typ DES 577), HVS-, HBS- und HGM-Serie.

Die Software erlaubt, die Servos perfekt auf die ent-
sprechenden Bedingungen anzupassen, ohne im Me-
nd der Fernsteuerung programmieren zu massen. Sie
kénnen also schon vor der Inbetriebnahme grundein-
gestellt werden.

Gehen Sie aber behutsam mit dieser Option um,

insbesondere, wenn Sie die Servoeinstellungen doch
zusétzlich senderseitig oder auch empféngerseitig festge-
legt haben oder nachtréglich noch dndern wollen.

Erforderliches Zubehér:

e die USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6,

e das Servo USB-Programmieradapterkabel Best.-Nr.
S8363

Die Verwendung der Schnittstellenkabel mit der
Best.-Nr. 7168.A bzw. 7168.S ist nicht méglich!

e ein geeigneter Empféngerakku.

e Alternative: Falls Sie noch das é&ltere Adapterkabel
mit der Best.-Nr. 6466.S besitzen, benétigen Sie
zusétzlich zwei Y-Kabel (Best.-Nr. 3936.11), um
einen Empféangerakku anschlie3en zu kbénnen. Das
Pluskabel (rot) ist zudem aus dem Stecker heraus-
zuziehen, siehe weiter unten.

I\ Eine lbersichtliche Zusammenstellung einstellbarer
9 Servoparameter finden Sie auf Seite 106.




Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Dann machen Sie weiter mit dem nachsten Schritt.
Ansonsten lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation” auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

3. Programmierbares Servo anschlieBen
SchlieBen Sie die USB-Schnittstelle am Compu-
ter an und verbinden Sie die restlichen Kabel wie
in der nachfolgenden Abbildungen gezeigt. Laden
Sie ggf. den Empfangerakku zuvor auf.

a) Anschluss unter Verwendung des Adapterka-
bels $8363:

3-adriges
Ende

b) Anschluss unter Verwendung des Adapterka-
bels Best.-Nr. 6466.S und zwei Y-Kabel, Best.-Nr.
3936.11.
Das Pluskabel des Schnittstellenkabels Best.-Nr.
6466.S MUSS vor Herstellung der Verbindung auf
der Steckerseite aus dem Gehduse
herausgelést werden (Kreis). Tz z
Heben Sie dazu mit einem kleinen éﬁ;f/%/
Schraubendreher die mittlere N~

Lasche des Steckers etwas an (1) @;}/

rot —A

Prgrammstart ,,Servoeinstellung”

und ziehen Sie das mittlere rote Kabel heraus (2).
Sichern Sie ggf. das Ende mit Klebeband wie in (3)
dargestellt.

4. Programm ,,Servoeinstellung” starten
Klicken Sie auf ,,Servoeinstellung” (oder starten
Sie das Programm B Graupner Servo Setupexe ), Es 6ffnet
sich ein Fenster zur Einstellung von Servoparame-
tern, das im Nachfolgenden erlautert wird.

Erﬂupner e Port et Conace

Sobald GM-Servos vom Typ HGM angeschlos-
sen werden, &ndert sich das Logo oben links,
und im mittleren Teil werden weitere Funktionen

freigeschaltet (siehe weiter unten):

3 Gurapaes o b 113 =

*
! l Dlemat i S [
MEEE e O Eucannact e pen Sand M
| ~ P

et 438 = 1 ToraasT

Zum Zeitpunkt der Erstellung dieses Handbuches
liegt die Version 1.8 vor, siehe Kopfzeile. (Die Ver-
sionsnummer kdnnen Sie auch Uber einen Klick
auf ,About‘ oberhalb des Graupner-Logos abfra-
gen.)

Wahlen Sie im Kopf des Fensters zun&chst tber
== bzw. die Menusprache Deutsch oder Eng-
lisch.

Uber =& ©= (oben im Bild) kénnen Sie Servoein-
stellungen in ps- oder %-Angaben darstellen, wo-
bei 1.500 ps der Neutralposition, sprich 0 % ent-
spricht.

COM-Port noch nicht ausgewéahlt?

Falls nicht bereits zuvor erfolgt—siehe (2.) —, kn-
nen Sie auch innerhalb dieses Menis den COM-
Port wahlen. Klicken Sie auf den Button | reesee
(,Port Select*) und stellen Sie den COM-Port ein,
welcher mit dem Silicon Labs USB-Treiber be-
legt ist. Die richtige COM-Port-Belegung erfahren
Sie tiber den [ -Button. Wahlen Sie ,Silicon Labs
CP210x USB to UART Bridge".

Port Select [ Dislog it
i vert Devee bame
|como3 () | | com Slicen Lok CF210x LIS ko LIART Bridge (D0M3)
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Verbindung herstellen

5. Verbindung herstellen
Driicken Sie den Button (, Verbinden®).
(Sollten Sie den COM-Port noch nicht eingestellt
haben, werden Sie durch ein Popup-Fenster ,,Port
Open Fail* darauf hingewiesen).
Nach etwa 3 s werden der | v -Button wieder
ausgeblendet und die aktuellen Parametereinstel-
lungen des Servos in den entsprechenden Feldern
und Grafiken angezeigt, die in der Tabelle weiter
unten erldutert werden. Gleichzeitig werden die
Ubrigen Buttons eingeblendet:

Port Select [ Verbinden l Datei speichern “ Zurlicksetzen ]

@yus ©% [[ Trennen ]l Datei laden “ Daten speichern ]

Betétigen Sie wédhrend der Auslesezeit keinen
anderen Button. Warten Sie unbedingt, bis der
weesn  -Button wieder freigegeben ist.

Unterhalb des Graupner- bzw. GM-Logos wird
neben ,Model‘—der Servo-Typ
des angeschlossenen Servos =
eingeblendet, dessen Daten
ausgelesen worden sind. Diesen
Servo-Namen kénnen Sie bei
Bedarf &ndern und auf das
Servo Ubertragen, siehe nachsten Absatz. Acht
Zeichen stehen maximal zur Verfigung.

Mit dem Button (» Trennen") beenden Sie
die aktive Verbindung wieder.

Klemmen Sie das angeschlossene Servo erst
nach einem Klick auf| == _ ab!

6. Servoparameter einstellen und speichern
Eine Ubersichtliche Zusammenstellung ein-
stellbarer Servoparameter finden Sie auf Seite
106.

Die Servoparameter ...

¥ Drehrichtung (,Servoumkehr®),

¥ Neutralpunkteinstellung (vorher aktivieren),
¥V EPA (End Point Adjustment bzw.
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Servoparametereinstellungen anpassen, speichern

Endpunktjustierung),
¥ (Verstell-)Geschwindigkeit
... kdbnnen wie gewlinscht eingestellt werden.
Dazu klicken Sie unterhalb der Anzeige die ent-
sprechende Option an und verschieben mit ge-
drickter Maustaste den jeweiligen ,,Anfasser”.
t f a [

1500 | e [serva] 1500 Wks  [100 | reches 100 | Geschwndighett L1 |

Uber den linken Anfasser verstellen Sie die

Servoposition. Zuvor ist links des Anfasser ein
Hékchen zu setzen Der griine Zeiger steht fir die
Soll-Position, der rote fiir die Ist-Position. Klicken Sie
ggf. mehrmals auf den Anfasser, um beide Zeiger zur
Deckung zu bringen.

Der Button seve| jst nur dann erforderlich, wenn
die Servoposition nicht automatisch libertragen
wird.

Im mittleren Teil des Fensters ,Servoeinstellung*
kénnen Sie Voreinstellungen fur ...

¥V Servotrimmung,
¥V Dead Band und
¥ Fail Safe |
vornehmen.
Uber Dead Band (Totzeit) beeinflussen Sie das
Servoansprechverhalten auf kleinere Steuer-
befehle zwischen 0 und 16 ps Impulsbreite. Je
kleiner Sie die Totzeit wahlen, umso empfindlicher
reagiert das Servo. Sollte das Servo mit dieser
Einstellung im Neutralpunkt flattern, muss der
Wert auf 6 ... 8 gedndert werden. (Je nach Servo-
typ kann die hier eingestellte Totzeit gewisse Wer-
te nicht unterschreiten.)

Expertenmodus

Wenn Sie oben in der Anzeige den Experten-
Modus anklicken ¥lewert , haben Sie Zugriff auf
die drei im unteren Bildschirmteil aufgefiihrten
Optionen ...

¥ Beschleunigung/Bremse,

¥ Timeout/Pulsweite,

Einstellungen GM-Telemetrieservos

¥V Signal-Geschwindigkeit: langsam (slow) oder
schnell (fast)

[ Sgrat Sowed |

I [ ]
| 9 < 158 % Trowout (1 = 104 ;
| = ")
%
-
%
L] L ol L] B e 100%)

Modifizierte Parameter werden innerhalb von ca.
0,5 s automatisch im Servo gespeichert.
Bei einer evitl. auftretenden Fehlermeldung klicken

Sie auf den Button | s=====. ( Daten speichern®)
oben rechts, wie im ndchsten Absatz beschrieben.

Sie kénnen ggf. die Einstellungen auch durch Klicken
auf den Button (,Daten speichern—nicht ,,Da-
tei speichern”) auf das angeschlossene Servo Ubertra-
gen, was Uber das Fenster ,Data Send‘ angezeigt wird.
Siehe dazu Abschnitt ,9. Gespeicherte Daten laden”.
Der Button (,Zuriicksetzen") bringt das
angeschlossene Servo wieder auf die Werks-
einstellungen. Ein veranderter Servo-Name wird
allerdings nicht zurlickgesetzt. Néheres siehe
nachfolgende Tabelle.

. Fur zukiinftige SUMD-kompatible Geréte, wie

GM-Telemetrieservos vom Typ HGM +T, in Ver-
bindung mit den Car-Sender-Sets X-8N und
X-8E sowie Empfanger mit SUMD V2 Bus-Sys-
tem

[ Warning ] [SuMD V2]

Over Current Device Mumber (1 ~ 30)
[ | a1
Cross Count 100 Channel (0 ~ 200)
[ | ER

Total Cross Count Device ID (0 ~ 0xFF)

Diese Parameter sind nur bei einem angeschlos-
senen GM-Servo zugénglich.

»,Over Current‘: Stellen Sie hier die max. Servo-
stromaufnahme in mA ein. Sobald der Grenzwert




Zusatzprogramm ,,Servoeinstellung*

Servoparameter auf PC speichern

Uberschritten wird, gibt es im spéteren Einsatz

senderseitig eine akustische Warnmeldung.

,Cross Count*. ,Cross Count“ zahlt die Servo-
bewegungen nach links und rechts tber das
integrierte Potentiometer. Eine Warnung er-
tont, wenn die hier eingestellte Anzahl von
Servobewegungen (von links nach rechts)
Uberschritten wird.

» 1otal Cross Count*: Gesamtzahl von Servobewe-
gungen (links/rechts), nicht veradnderbar.

»Device Number“: Wird zugewiesen, sobald das
Gerat vom Sender registriert wird. Dieser
Eintrag gibt an, an welcher Stelle es in der
Geraételiste ,Device Management der Sen-
deranzeige aufgefuhrt ist.

»Channef: Kanalvorgabe (unabhé&ngig davon, an
welchem Empféngeranschluss (,,Port) sich das
Gerat befindet),

1 = Lenkung (Kanal 1), 2 = Gas (Kanal 2), ...

,Device ID*: Eine nicht veranderbare Gerate-1D
(far SUMD-Protokoll); wird automatisch zuge-
wiesen, sobald der Sender das Gerat (Servo,
Regler, ...) registriert.

8. Servoparameter auf PC speichern

Der Button (.Datei speichern®) in der

oberen Button-Zeile) sichert die aktuelle Servo-

konfiguration als ,,*.svi‘-Datei auf dem PC. Es
offnet sich das Windows-Dialogfenster ,,Speichern
unter*. Wahlen Sie den gewlinschten Ordner, in
welchem die Datei abgelegt werden soll, geben

Sie der Datei einen passenden Namen und klicken

Sie auf (,Speichern).

gespeicherte Daten auf Servo libertragen

B Sptichern wrter
OQ " HoTT Software V4 » HoTT Software Vd » Servo Setup
Organisieren »  Mewer Ordner
I Faverden
M Desitop r DESATTRE. 5
Duwnieads 1 DESSEERD.0
UL Tubetst Basuscd bt
I Desitop Graupner
4 Bibliotheken
= Bdder
¥ Dokumente
o Musik
H videos
Dabeinsme:
Daneityp: | Servd Sefup Datal’svi)
& Oedner pnblenden

War die Sicherung erfolgreich, er- |
scheint das Popup-Fenster ,Data ) ot e s

Save Success"”.
o]

9. Gespeicherte Daten auf ein Servo libertragen
(,Datei laden”) 6ffnet eine auf dem PC
gesicherte Servokonfigurationsdatei. Diese kann
dann z.B. durch Klicken auf den Button
(,Daten speichern”, nicht ,Datei speichern®) auf
das angeschlossene Servo Ubertragen werden.
Das Fenster ,Data Send* zeigt den Fortschritt der
Datentibertragung an. Unterbrechen Sie die Uber-
tragung nicht.

Nach erfolgreicher Ubertragung :
erscheint das Popup-Fenster ,File i, Foe D tonsscen
Data Load Success".

Klicken Sie erst auf den Button| =«  (, Tren-
nen“), bevor Sie das Servo von der Schnittstelle
abziehen.
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Zusatzprogramm ,Servoeinstellung*

Beschreibung einstellbarer Servoparameter

Model

Anzeige Servotyp (Name)

max. 8 Zeichen

Servo-Umkehr

Servoreverse, andert die Drehrichtung des Servos

normal, umgekehrt; Werkseinstellung: normal

Signal - Servo

Signal: Nach Setzen eines Hakens in die Checkbox kann das Servo mit dem Schieberegler bewegt werden, die
aktuelle Position wird in s bzw. % angezeigt.
Servo: Ein Klick auf den Button ,Servo® zeigt die aktuelle Servoposition in s bzw. % an.

700 ... 2.300 ps; Werkseinstellung: 1.500 ps

EPA
End-Point Adjust-
ment —

End-Point-Adjustment: maximaler Servoweg rechts und links getrennt einstellbar
Beachte: Bei ,Signal Geschwindigkeit”,,schnell“—nicht fiir Graupner-Servos— wird der Neutralpunkt (,Signal-Servo*“-Anzeige im
Display) von 1.500 us auf 1.000 us gedndert, siehe letzte Zeile ,Signal Geschwindigkeit”

30 ... 120 %; Werkseinstellung: 100 %

Endpunktjustage
Geschwindigkeit Servogeschwindigkeit (100 % = Maximum), z.B., um die Servogeschwindigkeit fir Sonderfunktionen anzupassen 1 ... 100 %; Werkseinstellung: 100 %
Trimmung Trimmposition, zur Feintrimmung der Mittelposition - 100 ~ +100
Dead-Band Dead-Band-Einstellung: je héher der Wert, desto groRer ist der Knlippelweg um die Nulllage, bis das Servo an-
spricht. 0 ... 16; Werkseinstellung bei allen Servos 2
Sollte das Servo mit dieser Einstellung im Neutralpunkt flattern, muss der Wert auf 6 ... 8 gedndert werden. Andere R ¢
Werte als diese sollten nicht programmiert werden.
Failsafe Failsafe-Position, um Failsafe zu aktivieren, setzen Sie einen Haken in die Checkbox Hrsisfe (700 ~ 2300 ) und wahlen

eine Position

700 ... 2300 ps, Werkseinstellung: deaktiviert

Nur durch Anklicken

der Checkbox @e«ert (,,Expert”) aktivierbar

Beschleunigung—
Bremse

Stellt das Beschleunigungs- und Bremsverhalten des Servos ein.

90 ... 110%, Werkseinstellung: 100 %

Timeout-PWM

Pulsweitenmodulation: Hier kdnnen Sie das Verhalten des Servos bei Volllast einstellen.

Beispiel-Einstellung Timeout 3 s, PWM 60 %: Wird das Servo voll belastet, gibt es fur 3 s die volle Leistung ab, nach
3 s wird die Leistung auf 60 % reduziert.

Timeout: 1 ... 10s, PWM: 20 ... 100 %;

Werkseinstellung: Timeout: 3 Sekunden,
PWM: 100 %

Signalgeschwin-
digkeit

[Warning]
Over Current
Cross Current

Total Cross Current

[SUMD V2]
Device Number

Channel

Device ID

Typ 1 (langsam): Einstellung fir die meisten Servos, auch fur alle Graupner-Fernsteuersysteme (und Servos DES,
HVS, HBS und HGM),

Typ 2 (schnell): fur einige Futaba- oder Sanwa-Fernsteuersysteme, die diese Einstellung benétigen.
Bei Signalgeschwindigkeit ,schnell“ wird der Neutralpunkt (,Signal-Servo“-Anzeige im Display oben) auf 1000 us gedndert,
die Servoausschlédge reichen nun von 600 ... 1400 us.

in Vorbereitung: nur fiir GM-Telemetrieservos

Eine Warnung erfolgt, wenn der Spitzenstrom den hier eingestellten Strom Ubersteigt. Einheit: mA

Sendeseitig erfolgt eine akustische Warnung, wenn die Anzahl der Servobewegungen (von links nach rechts) pro
Sekunde gréBer ist als die hier vorgegebene Anzahl

Gesamtzahl der Servobewegungen (von links nach rechts) von der ersten an in 1/100 der tats. Anzahl

Nur in Verbindung mit Car-Sender-Sets ,,X-8N“ und ,, X-8E“ sowie Empfénger mit SUMD V2 Bus-System
Automatisch zugewiesen. Dieser Eintrag gibt an, an welcher Stelle es in der ,Gerételiste“ im Menu ,Device
Management‘ der Senderanzeige aufgefiihrt ist.

Kanal, Uber den das Geréat angesteuert wird—unabh. vom ,Port“ (Empfangeranschluss), an dem das Gerat ange-
schlossen ist. Veranderbar, siehe rechts.

Interne Gerate-ID (Wert abhangig vom angeschlossenen Gerat) fur SUMD-Protokoll
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langsam, schnell; Werkseinstellung: langsam

variabel bis 9.000 mA

Servos, Regler,... miissen SUMD unterstiitzen
nicht veréanderbar

1 = Lenkung (Kanal 1), 2 = Gas (Kanal 2), ...

nicht veranderbar




Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

” Fehlende USB-Verbindung
»Port Open Fail" lautet die Fehlermeldung, wenn
das USB-Kabel nicht mit der Schnittstelle verbun-
den ist.

Sollte der Fehler trotz bestehender USB-Verbin-
dung auftreten, trennen Sie die USB-Verbindung
fur ein paar Sekunden, bevor Sie diese wiederher-
stellen.

” Unterbrechung der USB-Verbindung zwischen
Schnittstelle und PC nach Klick auf
(,,Daten speichern®)

Nacheinander erscheinen zwei Meldungen. Kli-
cken Sie solange auf den jeweiligen [ J-But-
ton, bis im Hintergrund der Fortschrittsbalken am
rechten Ende angelangt ist. Dies ist erforderlich,
da das Programm insgesamt 20 Datensétze, die
links oberhalb des Fortschrittsbalken eingeblendet
werden, zu Ubertragen versucht.

Data Send X

1 SetCommblask faled! 1 Data Send Fad
| = |
o] | =

Am Ende erscheint dennoch die Meldung
,Data Send Success”, da intern keine Rlick-

meldung erfolgt. Klicken Sie also auch hier auf

AnschlieBend mussen Sie die zunachst die Ver-
bindung trennen und den Vorgang nach
Uberpriifen aller Leitungsverbindungen wieder-
holen. Sollten diese Meldungen an anderer Stelle
auftreten, gilt grundsatzlich: Erst auf Kli-
cken und dann Vorgang wiederholen.

¥ Keine Reaktion bei Klick auf
In diesem Fall erscheint keine Fehlermeldung.
Warten Sie, bis der ,,Verbinden“-Button wieder
aktiv ist. Uberpriifen Sie die Verbindungen anhand
der Abbildung auf Seite 103.
Benutzen Sie das ,richtige Adapterkabel* mit
der Best.-Nr. S8363 (oder—falls noch vorhan-
den—Best.-Nr. 6466.S mit herausgezogenem
Pluskabel (rote Litze)).
Das Kabel mit der Best.-Nr. 7168.S darf
NICHT verwendet werden!

¥ Falsche Datei
Bei dem angezeigten Fehler ,File
Size Mismatch* haben Sie vermut- I, Fesemscn
lich eine nicht zum Servo passende

Datei vom PC hochgeladen. e
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Zusatzprogramm ,Empféangereinstellung®

Empfangerdaten auslesen und sichern —Empfén-
gereinstellung

Mit dem Programmpunkt ,,Empféngereinstellung*
speichern Sie alle im Empfénger programmierten
Daten in einer Datei auf Inrem Computer, sodass Sie
den Datensatz wieder auf den Empfénger tUbertragen
kénnen. Sie ersparen sich dadurch im Bedarfsfall
eine Neuprogrammierung Uber das Menu »Teleme-
trie«.

Das Programm ,,Empféngereinstellung* ist derzeit

nur fiir das Auslesen und Speichern von Empfén-
gerdaten auf einen PC bzw. Laptop vorgesehen. Zu
einem spéteren Zeitpunkt kénnen (iber dieses Pro-
gramm auch Parameterwerte gedndert und auf einen
Empféanger libertragen werden. Sie diirfen aktuell keine
Anderungen in den entsprechenden Feldern vorneh-
men und auf einen HoTT-Empfénger (ibertragen. Ihre
bereits liber das » Telemetrie«-Menli vorgenommen
Einstellungen kénnen verloren gehen.

Das ,,Empfédngereinstellung‘-Programm rufen Sie

vorzugsweise aus dem ,Firmware_Upgrade_grStu-
dio“-Programm auf. Alternativ kénnen Sie dieses

Anwendungsprogramm auch direkt starten. Sie finden
die ﬂ-Datei im Verzeichnis ,,Graupner_PC-

Software".

Starten ,,Empfingereinstellung*“

Folgende HoTT-Empfdnger kénnen derzeit mit dem
Programm ,Empfdngereinstellung“ NICHT ausgelesen
werden:

Typ Best.-Nr.
GR-4 33502
GR-8 Race 33504
GR-12L S1012
Gyroempféanger:

GR-12SH +3xG 33575
GR-12+3xG 33576
GR-12+3xG +3A + Vario 33577
GR-18 +3xG+3A + Vario 33579
GR-24 PRO+3xG+3A+3M+Vario 33583
Slowflyer-Empfanger:

GR-12S 33505
GR-12SH 33565
GR-125C 33566

Erforderliches Zubehdr:

Falls Sie ,Empféngereinstellung” aus dem Firmware_

Upgrade-Programmen Sie darauf, dass
sich das Unterprogramm in demselben
Verzeichnis befindet wie das Programm ,Firmware_Up-
grade_grStudio*!
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e USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6,

e Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S sowie

e geeigneter Empféngerakku. Es empfiehlt sich, den
Empféngerakku (ber ein Schalterkabel mit dem
Empfédnger zu verbinden.

e Alternative ohne Empfédngerakku: zuséatzlich 3-adri-
ges Kabel mit der Best.-Nr. 33700.1.

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Dann machen Sie weiter mit dem nachsten Schritt.
Ansonsten lesen Sie den Abschnitt , Treiber-Instal-
lation” auf Seite 12.
2. COM-Port wéhlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben. Merken Sie sich
die COM-Port-Nummer flir Punkt (4.).
3. Verbindung Empfénger / PC herstellen
Zwei Moglichkeiten mit/ohne separater Strom-
versorgung werden nachfolgend beschrieben.
Trennen Sie zuvor angeschlossene Servos, Dreh-
zahlregler etc. vom Empfénger ab.
a) Mit separater Stromversorgung (siehe Abb.)
Diese Variante ist Option (b) vorzuziehen.
Verbinden Sie das 2-polige Ende des Schnittstel-
lenkabels Best.-Nr. 7168.S mit dem Anschluss
»- + T". In diesem Fall bendtigen Sie einen Emp-
fangerakku. Der Empfénger darf aber noch
nicht eingeschaltet werden!
= orange
— .
Mit Empfanger-
akku: 2-poliges Ende

des Adapterkabels
Best.-Nr. 7168.6S

Sollten Sie das—éltere—Adapterkabel Best.-Nr.

7168.6A verwenden, MUSS die Plusleitung auf
der Steckerseite herausgelést werden. Heben Sie
dazu mit einem kleinen Schraubendreher die
mittlere Lasche des Steckers etwas an und ziehen
Sie das mittlere rote Kabel heraus.

Verbinden Sie anschlieBend die USB-Schnittstelle
Uber das mitgelieferte USB-Kabel (PC-USB/Mi-
ni-USB) mit dem PC bzw. Laptop. Bei ordnungs-
gemaBem Anschluss sollte— je nach Betriebs-




Allgemeine Vorbereitungen

system dauerhaft oder fir bis zu 30 s— eine LED
auf der Schnittstellenplatine rot aufleuchten.

Best.-Nr. 7168.5 - T
Anschluss
@ch% . 48..6VDC
et :

Der Empfdanger—hier GR-24—-bleibt weiterhin
ausgeschaltet!
b) Ohne separate Stromversorgung:
An den Empféanger darf in diesem Fall keine
separate Stromversorgung angeschlossen
werden! Dies kénnte den Empfédnger zerstéren.
Verwenden Sie mdglichst eine primdre USB-
Schnittstelle am PC bzw. Laptop. Haben Sie meh-
rere Geréte an einer USB-Schnittstelle angeschlossen,
reicht u.U. der Strom des USB-Anschlusses nicht aus.
In diesem Fall ist zusétzlich ein Empféngerakku erfor-
derlich. Siehe vorangegangenen Abschnitt ,Mit sepa-
rater Stromversorgung“. Sdmtliche angeschlossenen
Servos, Fahrtenregler etc. sind zuvor vom Empfénger
abzuklemmen, um die Stromaufnahme (iber das USB-
Kabel zu begrenzen. Aus diesem Grunde wird Variante
(a) empfohlen.
Verbinden Sie zuné&chst die 3-polige Buchse des
Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S mit dem 3-poligen
Stecker des Kabels Best.-Nr. 33700.1. Unmittelbar
vor dem Update wird das andere Ende mit dem
Anschluss - + T* des HoTT-Empféngers verbun-
den, siehe unter (5.).
Beispiel: Anschluss am HoTT-Empfédnger GR-32
mit 3-poligem Stecker flir das Updaten ohne se-
paraten Empféngerakku:

Programmstart ,,Empféangereinstellung

orange

"Draun

Ohne Empfanger-

akku: 3-poliges Kabel
Best.-Nr. 33700.1 mit
Adapterkabel Best.-Nr. 7168.S
verbinden.

Verbinden Sie die USB-Schnittstelle Gber das mit-
gelieferte USB-Kabel (PC-USB/mini-USB) mit
dem PC bzw. Laptop. Bei ordnungsgeméaBem An-
schluss sollte eine LED auf der Schnittstellenpla-
tine rot aufleuchten, die je nach Betriebssystem
nach geraumer Zeit wieder erlischt oder dauernd
leuchtet.

Die Stecksysteme sind weitestgehend verpolungs-

sicher. Achten Sie auf die kleinen seitlichen Fasen.

Wenden Sie auf keinen Fall Gewalt an. Die Ste-
cker sollten leicht einrasten.

. Starten Programm ,,Empfédngereinstellung”

Klicken Sie im linken Funktions-Menu in der Pro-
gramgruppe ,Link* das Programm L Empfénger-
einstellung®. (Alternativ wahlen Sie unter ,Mends*
den entsprechenden Eintrag.)

Die nachfolgende Beschreibung bezieht sich auf
Version 1.0. Die Versionsnummer kénnen Sie
oben links im ,Receiver‘-Fenster durch einen Klick
auf ,Help(H)* abfragen.

(Sie kédnnen das zugehérige Programm ,# Recei-
ver_Setup.exe” auch getrennt aufrufen. Es befin-
det sich in demselben Verzeichnis wie das ,, Firm-
ware_Upgrade_grStudio“-Programm.)

Im nun erscheinenden Programmfenster stellen
Sie zunéchst auch hier den , richtigen* COM-Port
der USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 im Aus-
wahlfenster ein. Falls Sie sich nicht si-
cher sind, Gberprifen Sie den COM-Port im
Fenster ,,Port wéhlen“ des Firmware Upgrade-Pro-
gramms und merken Sie sich die COM-Port-Num-
mer zum Eintrag , Silicon Labs CP210x USB to

Empfangerdaten auslesen

UART Bridge®—hier ,COMO03".

(Auf eine falsche Port-Auswahl werden Sie beim
Auslesen der Empfangerdaten hingewiesen.)

. Empfangerdaten auslesen

Klicken Sie bei noch ausgeschaltetem Empfénger
auf den Button (,Connect) und warten
Sie, bis der Status-Balken unterhalb loslauft:

A ——

o 3 s TR =g (=== = weta T

Driucken und halten Sie den SET-Taster des Emp-
fangers und schalten diesen nun ein. Nach ca. 3 s
werden die aktuellen Werte des Empfangers in
den entsprechenden Feldern angezeigt.

A b ————
—

Bncmee 2 hant I e = - | [ i

Sollte der Fortschrittsbalken ,,schneller sein als
Sie" und das Ende erreicht haben, noch bevor
der Empfénger eingeschaltet ist, erscheint das
Popup-Fenster ...
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Empfangerdaten speichern

Wiederholen Sie in diesem Fall den Vorgang.
Beenden Sie mit dem Button (,Discon-
nect) die aktive Verbindung nur dann, wenn Sie

den Empfénger direkt initialisieren und nicht mit einem

bereits gespeicherten Datensatz liberschreiben
mdchten.

6. Speichern der Empfangerdaten
Der Button ,File Save" sichert die aktuelle Emp-
fanger- bzw. Servokonfiguration auf dem PC.
Es 6ffnet sich der Windows-Dialog ,Speichern un-
ter*:

-

Barme s bt F R e~ [ o Y T

Wahlen Sie zunédchst einen fur Sie geeigneten
Ordner, in welchem die Datei gespeichert werden
soll und geben Sie unter ,Dateiname* einen pas-
senden, aber eindeutigen Namen ein, damit Sie
die Datei zu einem spateren Zeitpunkt auch wie-
derfinden. Die Dateiendung ,rdf* wird automatisch
hinzugefiigt. Sobald Sie den Button
(»Speichern®) anklicken, wird der Datensatz gesi-
chert. Ist dieser Vorgang abgeschlos-
sen, erscheint die Meldung ,File
Save“. SchlieBen Sie diese mit einem

Klick auf [_ox__].
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Datensatz auf Empfénger kopieren

Vergessen Sie nicht, die Empfangeranbindung
durch einen Klick auf (,Disconnect’) auf-
zuheben, bevor Sie den Empfanger ausschalten.
Nun kénnen Sie, wie in der jeweiligen Anleitung
beschrieben, den Empfanger ggf. auf die Werks-
einstellungen (,Empfénger-Initialisierung) zurick-
setzen.

Datensatz auf Empféanger kopieren

Die gesicherten Daten werden tber [_fietosd | ( File
Load") dieses Programms wieder eingelesen.

Stellen Sie zunachst eine ,Verbindung“ des Emp-
fanger, wie unter Punkt 5 ,Empfédngerdaten ausle-
sen” beschrieben, durch einen Klick auf den
-Button (,Connect’) her. Sofern der Empfénger zuvor
initialisiert, d.h. auf die Werkseinstellungen zurlick-
gesetzt worden ist, werden die Standardwerte ausge-
lesen.

Wahlen Sie nun die gewlinschte , rdf‘-Da-
tei aus dem entsprechenden Verzeichnis
auf dem PC und driicken Sie beim Popup-
Fenster ,File Load* auf [__o__|.

Durch Klicken auf den [_we=_|-Button
(,Write) werden die Daten auf den angeschlossenen
Empfanger tGbertragen.

Fecenver_Setup =

|\, Fitleoad

Sobald die Ubertragung erfolgt
ist, erscheint das Popup-Fenster e S
~Receiver Data Write Success". '

Quittieren Sie abschlieBend die ]

Ubertragung tber und klicken Sie auf den
[ oseme |-Button (,Disconnect’), um das Receiver
Setup-Programm vom Empfénger zu trennen.

Die weiteren Funktionen des Programms ,,Recei-

ver Setup”, wie Anderung von Empféngerdaten,
befinden sich zum aktuellen Zeitpunkt noch in Vor-
bereitung und diirfen nicht angewendet werden.
Informieren Sie sich (iber den aktuellen Stand der
Software im Downloadbereich der entsprechenden
Fernlenkanlage.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

” Fehlende USB-Verbindung

~Port Open Fail* lautet die Fehlermeldung, wenn
Sie das USB-Kabel nicht mit der Schnittstelle ver-
bunden haben.

| Port Open Fail

o]

Sollte der Fehler trotz bestehender USB-Verbin-
dung auftreten, trennen Sie die USB-Verbindung
fir ein paar Sekunden.

” Empféanger nicht eingeschaltet
Wenn Sie nach einem Klick auf den
Empfanger nicht eingeschaltet haben, bevor der
Fortschrittsbalken das rechte Ende erreicht hat,
gibt es die Fehlermeldung:

Recerves Inil Sig Recy Fad - Distonnet

[

Klicken Sie auf und wiederholen Sie den
Vorgang.

¥ SET-Taster am Empfénger nicht gedriickt ge-
halten
Halten Sie dem Klicken auf und Her-
stellen der Verbindung den SET-Taster am Emp-
fanger gedriickt. Ansonsten erscheint vorherige
Fehlermeldung.

¥ Empféngerdaten lassen sich wiederholt nicht
auslesen
Sie erhalten die gleiche Fehlermeldung wie zuvor.
Méglicherweise haben Sie einen Empfanger an-
geschlossen, der nicht ausgelesen werden kann,
siehe Ausschlussliste zu Beginn dieser MenUlbe-
schreibung.




Zusatzprogramm , Slowflyer-, Gyroempfanger” fir WIN®, macOS® und Linux®

Programmstart ,,Slowflyer-, Gyroempfidnger*
Slowflyer- und Gyroempfénger-Update

Mit dem Programm ,[4 Slowflyer-, Gyroempfénger*
werden Firmware-Updates auf folgende Slowflyer-
Empfanger und samtliche Gyro-HoTT-Empfanger ...

Best.-Nr. 33565
GR-12SH+
(mit SH-Buchsen)

Best.-Nr. 33566
GR-12SC+
(mit ZH-Buchsen)

Best.-Nr. 33575
GR-12+3xG

Best.-Nr. 33576/7
GR-12+3xG
(+3A+ Vario)

Best.-Nr. 33579
GR-18 +3xG+ 3A+
Vario

Best.-Nr. 33583

GR-24 +3A+3M+
Vario

... Gbertragen.

Ein Firmware-Update des Slowflyer-Empféngers
»,GR-12S HoTT" (Best.-Nr. 33505) ist mit dem
Programm ,HoTT-Gerét"“ in der Programmgruppe ,Gerét"

durchzufiihren. Fir ein Update dieses Empféngers ist

zusétzlich das Adapterkabel Best.-Nr. 23048 erforderlich.

Firmware Upgrader ,,Slowflyer- &
Gyroempfanger” fir macOS® und Linux®

Im Download-Bereich befindet sich in der Rubrik
~Firmware Upgrade Studio” ein vom grStudio-Pro-
gramm getrenntes Update-Paket: ,,FirmwareUpgra-
der-0-9-3-30-jar.zip“, das unter den Betriebssyste-
men macOS® und Linux® gestartet werden kann.
Entpacken Sie die zip-Datei und starten Sie das
Programm, indem Sie mit der rechten Maustaste die
Datei anklicken und auf ,6ffnen” klicken. (Das *.jar-
Programm erfordert aktuell Java 8™. Die Bedienung
erfolgt wie nachfolgend fiir Windows® beschrieben.)

Erforderliches Zubehér:

e USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 incl. USB-Kabel

e Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S,

e Adapterkabel Best.-Nr. 33565.1 fiir den Empfdnger
GR-12SH+ (Best.-Nr. 33565),

e Adapterkabel Best.-Nr. 23048 flir den Empfénger
GR-12SC+ (Best.-Nr. 33566),

e Y- (bzw. V-) Kabel Best.-Nr. 3936.11,

* geeigneter Empfangerakku. Es empfiehlt sich, den
Empfangerakku tber ein Schalterkabel mit dem
Empfanger zu verbinden.

e ohne Empféngerakku: 3-poliges Verbindungskabel
Best.-Nr. 33700.1.

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?
Dann machen Sie weiter mit dem nachsten Schritt.
Ansonsten lesen Sie den Abschnitt ,, Treiber-Install-
ation auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben. Merken Sie sich
die COM-Port-Nummer far Punkt (4.).

3. Verbindung Slowflyer-Empféanger — PC

Stecken Sie vor dem Update alle Servos,

Drehzahlregler etc. vom Empfédnger ab, da
diese wéhrend des Updatevorgangs unkontrolliert
elektrische Pulse empfangen kénnen. Das Modell
kann beschéadigt, ein Motor anlaufen, ...!

a) Vorbereitung fiir den Fall MIT einem Empfén-
gerakku:

Verbinden Sie die USB-Schnittstelle Best.-Nr.
7168.6 Uber das Adapterkabel Best.-Nr. 7168.6S
mit dem Slowflyer- bzw. Gyroempfanger geman
der folgenden Abbildung. Die Stromversorgung
bleibt aber noch ausgeschaltet.

mit EINAUS-Schalter

Fur die Gyroempfanger entfallt das Adapterkabel
zwischen Y-Kabel und (Gyro-) Empfanger.
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Anschluss Adapterkabel nur fur Slowflyer-Empfénger:
Best.-Nr. 23048 fiir den
Empfanger GR-12SH+
(Best.-Nr. 33566) und
Best.-Nr. 33565.1

fr den Empféanger
GR-12SH+ (Best.-Nr. 33565)
Wenden Sie auf keinen Fall Gewalt an, wenn Sie
die Kabel anschlieBen. Achten Sie auf die seitli-
chen Phasen bzw. Nasen.

Verbinden Sie anschlieBend die USB-Schnittstelle
Uber das mitgelieferte USB-Kabel (PC-USB/Mini-
USB) mit dem PC bzw. Laptop. Bei ordnungsge-
maBem Anschluss sollte eine LED auf der Schnitt-
stellenplatine (je nach Betriebssystem dauernd
oder flr begrenzte Zeit) rot aufleuchten.

b) Vorbereitung fiir den Fall OHNE zusatzliche
Stromversorgung:

Verbinden Sie die USB-Schnittstelle Best.-Nr.
7168.6 Uber das Adapterkabel Best.-Nr. 7168.6S.

Die Verbindung zur Telemetriebuchse des
Empféngers liber das Verbindungskabel
(Best.-Nr. 33700.1) bzw. Adapterkabel stellen Sie
erst spéter her, siehe Abschnitt (4.).
(Far einen Slowflyer-Empfanger sind die im Bild
genannten Adapterkabel erforderlich.)

3-poliges Verbindungskabel
Best.-Nr. 33700.1

chnittstellenkabel
Best.-Nr. 7168.S

Adapterkabel:

Best.-Nr. 23048 fur Emp. GR-12SC+
Best.-Nr. 33565.1 fur Empf. GR-12SH+

Die Verkabelung zu einem Gyroempféanger erfolgt
in gleicher Weise, lediglich das Adapterkabel
zwischen (Gyro-) Empfanger und 3-poligem Ver-
bindungskabel entfallt.
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Programmstart ,,Slowflyer-, Gyroempfinger*

4. Starten ,,Slowflyer-, Gyroempfidnger‘-Update
Das ,[a Slowflyer-, Gyroempfénger” -Update-Pro-
gramm rufen Sie vorzugsweise aus dem , Firm-
ware_Upgrade_grStudio“-Programm auf. (Alterna-
tiv wahlen Sie unter ,Mentis* den entsprechenden
Eintrag.)

Das zugehoérige Anwendungsprogramm kénnen
Sie auch direkt starten. Doppelklicken Sie dazu
auf die Datei " micro_gyre swleaderexe, Sje finden diese
exe-Datei im Verzeichnis ,,Graupner_PC-Software"
des ,HoTT_Software VX"-Paketes.

Im nun erscheinenden Programmfenster stellen
Sie zunachst auch hier den ,richtigen* COM-Port
der USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 im Aus-
wabhlfenster ein.

B micro software loader V1.1

Datei

Falls Sie sich nicht sicher sind, Uberprifen Sie den
COM-Port im Fenster ,,Port wéhlen®, siehe Absatz
(2.), und merken Sie sich die COM-Port-Nummer
zum Eintrag ,Silicon Labs CP210x USB to UART
Bridge"—hier ,COMO03".

(Auf eine falsche Port-Auswahl werden Sie beim
Auslesen der Empfangerdaten hingewiesen.)
Klicken Sie auf Datei, um die entsprechende
Firmware-Datei von der Festplatte zu laden. Eine
automatische Firmware-Aktualisierung Uber das
Internet ist nicht vorgesehen.

b HoTT Software Vb HGTT Software V4 » Officisl Version »

Orgaessistren = g Offnen b Bihothek subochmen = Fregebenbin = Brennen

£ Fovoriten
B Desktop
B Downleade
HeTT Seftmare V4
W Duletst besucht

32380 smn pa

B5S_21566 $CH X

13575 GRIZ gy 4]

4 Mklicthekan
= Gilder

......... E
i 3565 33566 SCH_I Andanungedstum: 11082004 (02
A Dutriordner

Die Firmware-Dateien sind produktspezifisch
codiert, d.h., sollten Sie aus Versehen eine nicht
zum Produkt passende Datei auswéhlen, lasst
sich der Update-Vorgang nicht starten.
Zu den beiden Gyroempféngern
¥ GR-18 +3xG+3A + Vario HoTT
Best.-Nr. 33579 und
¥ GR-24 PRO+3xG+3A+3M+Vario HOTT
Best.-Nr. 33583
finden Sie im Verzeichnis , Official Version“ des
Software-Paketes ,,HoTT-Software_V4* jeweils drei
verschiedene bin-Dateien:

bin-Datei
GR18_33579_V150
GR24_33583_V150
GR18_data_default

Bedeutung

reguléres Update

Werksreset fur Flug-

GR24_data_default software
GR18_data_helireset Werksreset fur Heli-
GR24_data_heli_reset software

Nach dem Laden der *.bin-Datei aus dem ent-
sprechenden Ordner klicken Sie auf

EA micro software loader V1.1
Datei

Com Port
C:\Users\Graupner|DesktopHoTT_Software_V4\0fficial Version'\33577_GR12_gyro_varic\GR12_33577_V103bin 58IlH  ~

| \

... und schlieBen den Empfanger an bzw. schalten
diesen ein. (Der SET-Taster bei den Gyro-Emp-
fangern muss nicht gedrickt werden.)




Programmstart ,,Slowflyer-, Gyroempféanger

B micro software loader V1.1

Datei

Com Fort
C:\Users\Graupner\Desktop\HoTT_Software_V4\Official Version\33577_GR12_ayro_vario\GR12_33577_V103kin -

Ubertragung lauft

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Der Fortschrittsbalken zeigt die ordnungsgemanie

Ubertragung an. Die Empfanger-LED ist wahrend-
dessen ausgeschaltet und blinkt, sobald die Uber-
tragung beendet ist.

5. Initialisierung
Die Slowflyer- und Gyroempfanger missen nicht
neu initialisiert werden.

Sollte die Ubertragung nicht funktionieren und/oder

der Fortschrittsbalken nicht bis zum Ende durchlau-

fen, beenden Sie das Programm und trennen Sie die

Verbindung zum Empfanger bzw. schalten diesen

aus.

Wiederholen Sie die Ubertragung wie beschrieben.
Der richtige COM-Port MUSS neu eingegeben
werden!
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Zusatzprogramm ,,Ladegerat Monitoring’

Ladegerat Monitoring-Programm

Ladegeréat Monitoring

Das Programm ,Ladegerét Monitoring" gestattet die
Aufzeichnung, Speicherung sowie eine grafische
Darstellung relevanter Ladeparameter der POLA-
RON-Ladegerateserie und des ULTRAMAT ACDC
EQ-Ladegeréates.
Die nachfolgende Beschreibung bezieht sich auf die
Version 1.3.

Stromversorgung

Sollte eine Datenaufzeichnung nicht einwandfrei
funktionieren, dann verwenden Sie ggf. einen vollgela-
denen 12- oder 24-V-Bleiakku (oder einen LiPo-Akku
mit 3 bis 4 Zellen) ausreichender Kapazitét.
Herkémmliche Gleichstromnetzteile und insbesondere
Schaltnetzteile kénnen im Einzelfall aufgrund einer zu
groBen Rauschspannung Stérungen verursachen.

Erforderliches Zubehor fliir POLARON-Ladegeréate

e fuir ein Update wird ein USB-Kabel (PC-USB/Mini-
USB) bendétigt.
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Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert,
siehe ansonsten Seite 127

2. POLARON-Ladegerat mit PC verbinden
Vergewissern Sie sich, dass das Ladegerét aus-
geschaltet ist—ggf. Netzstecker ziehen oder Netz-
teil abschalten und warten, bis das Display er-
lischt. Verbinden Sie nun das Ladegerét direkt
mit dem PC Uber das USB-Kabel. Die Schnittstel-
le wird automatisch erkannt. (Falls nicht, schalten
Sie das Ladegerat einmal kurz ein und anschlie-
Bend wieder aus.)

Achten Sie immer auf eine einwandfreie USB-
Steckverbindung. Eine Unterbrechung kann zu
Schédden am Geréit flihren.

3. COM-Port wéahlen
Wahlen Sie anschlieBend—falls noch nicht ge-
schehen—den COM-Port (USB-Anschluss am PC)
wie auf Seite 17 beschrieben.

4. Programmstart ,,Ladegerét Monitoring*

[r—
FlProite ¢ Medel  TPent  bSan B 2w Wlxcel Dlesd  Tillp 0 About
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Starten Sie das Ladegerat-Monitoring-Programm
innerhalb des , grStudio®-Programms in der Pro-
grammgruppe ,Link“ durch einen Klick auf:

E Ladegerat Munituring-ngramm‘_

(Das zugehorige Anwendungsprogramm kénnen

Menii- und Button-Zeile

Sie auch direkt starten. Doppelklicken Sie dazu
auf die Datei [T Graupner_Charger_Monitoring_Suite.exe|
Sie finden diese exe-Datei im Verzeichnis der
~Firmware_Upgrade_grStudio_Software.)

5. Meni- und Button-Zeile

Die im Folgenden beschriebenen Funktionen
kénnen Sie sowohl Uber die Mendiizeile erreichen,
wobei sich jeweils ein Popup-Fenster 6ffnet, aus
welchem die gewlinschte Funktion ausgewéhlt
wird, z.B.:

E Graupner Charger Monitoring Suite. Ver 1.6

Profile | Control View Help

|| EIProfile Model Profile Load t
G Mod@l | Model Select

als auch—schneller und direkter—Uuber die Button-
Leiste:

1] Giraupnes Chaeger Monitoring Suite. Ver 16

Piohle Conteol View Help
EdProfile G Model  %FParl B Stad Wl cClear  MExcel Jload  THelp 0 Aboul
| Graph [Dctall “EHem MiCells  [Flog  HkSeliing

I
Bei Bedarf kdnnen Sie die Button-Zeilen per Maus
nach Belieben neu plat-
zieren, z.B. die untere
neben der oberen Button-
Zeile. Setzen Sie den
Mauszeiger dazu an das ‘
linke Ende, bis ein Dop-
pelkreuz sichtbar wird. Bei gedrickter Maustaste
I&sst sich die Button-Zeile nun verschieben.

Das Programm reagiert nicht bei Anklicken eines

Buttons? Dann haben Sie vermutlich vergessen,
zuvor tiber EFrlie  Profile®) bzw, (& Medel ( Model”) das
Ladegeréat-Modell auszuwéhlen.

E Graupner Charger Monitoring Suite. Vel

Profile Control View Help

F3Profile ¢ Model 57 Port
" Graph &]Detail =3 ltem




Menii ,,Profile* (Auswahl WICHTIG)

Menii ,, Profile*

1] Graupner Charger Monitering Suite. Ver 1.6 - POLARON EX

2 Clear
*Setting

| profile | Control View Help
:| BProfile Model Profile Load
; ¢ Model  Model Select SLog

M Stop

Das erste Menu enthalt zwei Funktionen:
»Model Profile Load" (Laden der Profildatei, alternativ
den Button EPefie. anklicken) greift auf eine Datei zu,
die Informationen Uber verschiedene Ladegerate ent-
halt, die mit dem Programm ,Ladegerét Monitoring*
betrieben werden kénnen.
Uber ,Model Select* (bzw. Giber den Button (& Model )
wéhlen Sie das passende Ladegerét aus.
Bevor Sie weiter mit diesem Programm arbeiten
wollen, MUSSEN Sie in jedem Fall zunéchst das
Ladegerét-Profil hier auswéhlen.

Elpwile | G Medel Profildatei laden

Ladegerét-Profildatei ,,*.cpf* 6ffnen

Zunéachst muss die Ladegerat-Profil-Datei ,,*.cpf*
eingelesen werden. Diese Datei enthélt die Profil-
Sammlung aller Ladegeréte, die mit diesem Pro-
gramm ausgelesen werden kénnen.

Wahlen Sie in der Menlzeile ,,Profile“ und im sich
6ffnenden Fenster ,Model Profile Load".

Die Profil-Datei (*.cpf) befindet sich in demselben
Verzeichnis wie das ,Firmware_Upgrade_grStudio*-
Programm.

FIF_Downioed
VemtePackage

Firrease, Upgeadde gefttio Ves-46-1 4 Grwpon Charger Prefilescpl
HeTT Software W *

7 Documents

Doppelklicken Sie auf die Konfigurationsdatei
»Graupner_Charger_Profiles.cpf* ...

Model Select X
No Model ID Model Name
PN N 55
2 ooo2 ULTRAMAT ACDC EQ CHARGER.
3 0003 POLARON ACDC
4 0004 POLARON PRO
3 0005 POLARON SPORTS
[ 0006 GEMINI-3020i EVO
7 0007 ABSOLUTE 1807 CHARGER
8 0008 POLARON EX1400
9 0009 ULTRA DUO PLUS 80 CHARGER
< >
Cancel

...und wéhlen Sie aus der Liste registrierter Lade-
geréate das betreffende Ladegeréat aus. Bestatigen
Sie die Auswahl mit -~ @K In der Titelzeile und am
unteren Fensterrand (Statuszeile) des Programms
»@Graupner Charger Monitoring“ wird der ausgewéhlte
POLARON-Typ angezeigt — hier ,POLARON EX*:

Port : Com3

Sobald die Profil-Datei einmal geladen worden ist,
kénnen Sie den Ladegerat-
Typ auch durch Klicken auf
den Button &Ml (Modef)
direkt andern.

Baud : 115200 (Model : POLARON EX

m Graupner Charger Monitoring Suit

: Profile Control View Help
: F3 Profile | ¢ Mod P Por
: & Graph [E]Detail =5 Item
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Zusatzprogramm ,,Ladegerat Monitoring"

Pt COM-Port-Wahl

COM-Port Wahl innerhalb des Programms

Der passende COM-Port wird automatisch im ,,Port"-
Menu angezeigt, genauso wie im Menu ,,Port wahlen
oberhalb der Programmgruppe ,Sender*.

Klicken Sie in der Menduleiste auf ,,Control ¢ Port Con-
figuration®

[ Graupner Charger Monitoring Suite. Ver 1.6 - POLARON EX

 Profile | Control | View Help

: BZpro| ¥ Pant__ Port Configuration Ly lhon o
i [ Gra

b Start  Start q HKSet
WStop  Stop

<2Clear  LogData Clesr
E@Excel Log Data Make Excel
[Fload  LogDataload

oder alternativ auf den , Port‘-Button "ot

Port Configuration x

Cancel
Port Device
COomMs

Silicor%Labs CP210x USB to UART Bridge (CO

Im Fenster ,,Port Configuration“ wird der COM-Port
»Sllicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COMXx)“
angezeigt. (Der USB-Anschluss wird auch bei ausge-
schaltetem Ladegerét erkannt.) Klicken Sie diese Zei-
le an oder wahlen Sie, sollten weitere Ports angezeigt
werden, neben dem Feld ,,Port Number” die zugehdri-
ge COM-Port-Nummer, hier ,,COM5", aus und klicken
Sie auf

116 Programmgruppe "Link"

Wird der COM-Port nicht angezeigt, trennen Sie die

USB-Verbindung bei ausgeschaltetem Ladegerat und
stecken Sie das USB-Kabel nach ein paar Sekunden
erneut ein. Im Wiederholungsfall (iberpriifen Sie in der
Windows®-Systemsteuerung, ob der Treiber korrekt
installiert wurde.

COM-Port und (fest vorgegebene) Baud-Rate werden
anschlieBend in der Statusleiste neben dem Modell-
Typ unten links angezeigt:

<
| Port:coms 1 Baud: 9600

Model : POLARON EX

Fehlermeldungen

Fehlermeldung zum USB-Anschluss

Bei einer fehlerhaften Port-Verbindung  EEY
zum PC erscheint die Fehlermeldung
~Port Open Fail.

Uberprifen Sie den USB-Anschluss.
Beenden Sie ggf. das Programm und

trennen Sie die USB-Verbindung zum PC. Stellen Sie
anschlieBend die USB-Verbindung wieder her und
starten Sie das Programm erneut.

i Port Open Fail




Menii ,,Control*

Menii ,,Control*

Neben den bereits beschrieben Menis unter ,,Pro-
file* und ,,Port Configuration“ werden im Folgenden
die Ubrigen Optionen in der Menlleiste beschrieben.
Jede Option kann dabei auch unmittelbar tber einen
der unter der Menlleiste befindlichen Buttons aufge-
rufen werden.

m Graupner Charger Monitoring Suite. Ver 1.6 - POLARDN EX

. Profile | Control | View Help
. 3 Pro " Port Port Configuration top 2Cle
- l&"Gra P Start | Start bg JESetting
H Stop stop
7 Clear  Log Data Clear
E8Fxcel  Log Data Make Excel
[ZLoad | LogDataload
Optionen Beschreibung

Siehe weiter oben. Zuord-
nung des Ports fur den
USB-Anschluss

Start Datenaufzeichnung

Port Configuration

Start

Stop

Log Data Clear

Log Data Make Excel

Stopp Datenaufzeichnung
Datensatz I6schen

Datensatz in das Excel-
Format konvertieren

Log Data Load gespeicherten Datensatz

vom PC laden

 rsar  mswe Start/Stop Datenaufzeichnung

Start/Stop Datenaufzeichnung Ladegerét

Sie starten die Aufzeichnung Uber _»5tt_ und be-
enden sie Uber ®ste  — alternativ Gber das Popup-
Fenster ,,ControF.
Bei ordnungsgemaner Verbindung zwischen PC und
Ladegerat werden wahrend des Betriebs des Lade-
gerates im Sekundentakt Geratedaten ausgelesen
und nach Klicken auf :252. gutomatisch in eine
» -chg*-Datei geschrieben.
Der Dateiname wird automatisch vorgegeben und
enthélt das Datum der Aufzeichnung sowie die Uhr-
zeit und die Typbezeichnung des Ladegerates, also
z.B.:

,2016-06-26 (14h54m19s)_POLARON EX.chg“.

Die Datensétze werden in ein Unterverzeichnis

namens ,Charger_Log" geschrieben, das beim ersten
Start des Programms automatisch im Stammverzeichnis
der Firmware_Upgrade_grStudio-Software angelegt wird.

Die Datenaufzeichnung erkennen Sie auch an den
beiden Symbolen in der Statuszeile 55| | unten
rechts im Menu-Fenster (blinkender Pfeil und Hak-
chen auf grinem Hintergrund). Sobald die Aufzeich-
%g Uber 252 heendet wird, wechseln die Symbole:

StandardméBig erscheint am unteren Programm-
fenster eine Tabelle ,,Received Data Lod", in dem ein
Ausschnitt der Daten dargestellt ist.

Fecened DsaLog

No Time Application Ve... Product Code  Input Voltage[1]  Operation Mo... Operati
15 14:55:03 1406 20900 12808V 1.ChargeMode  CC-C'
16 14:55:04 1406 20900 12808V 1.ChargeMode  CC-C'
7 14:55:05 1406 20900 12815V 1.ChargeMode  CC-C
e 14:55:06 1406 20900 12816V 1.ChargeMode  CC-C'
19 14:55:07 1406 20900 12817V 1.Charge Mode cc-o
120 14:35:08 1406 20900 12818V 1.ChargeMode  CC-C'
121 14:55:09 1406 20900 12819V 1.ChargeMode  CC-C'
<

Port: Com3 Baud : 115200 Model : POLARON EX

Uber den vertikalen Scroll-Balken auf der rechten
Seite der Tabelle werden weitere Zeilen sichtbar.

Um das Anzeigefenster zu vergréBBern, bewegen Sie
den Mauszeiger an den oberen O
Tabellenrand, bis ein Doppelpfeil

erscheint. Bei gedriickt gehalte- ~ "™¢ Applicat
ner Maustaste lasst sich die Tabelle vergroBern.

Uber das Symbol ks wird die Ta- v
T X
belle geschlossen.

Minute[1
Um die Tabelle erneut zu 6ffnen, [;
gehen Sie auf:

»View e Data Log Window"
oder klicken auf den ,Log“-Button .5t
Die Tabelle listet nachfolgende Ladegerat-Informatio-
nen.

Secor ™

Aufgrund der Vielzahl der Parameter, die aufgezeich-
net werden kénnen, sind je nach BildschirmgréBe und
Auflésung mehr oder weniger viele Spalte sichtbar. Ver-
wenden Sie zum Scrollen méglichst nicht die Maus
innerhalb der Tabelle, sondern den unteren Scroll-
balken, da dieser schneller reagiert.
Waéhlen Sie iiber den Button ***'"s ( Setting”) die Daten

aus, die gelistet werden sollen, siehe auch Seite 125.
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Zusatzprogramm ,,Ladegerat Monitoring’
POLARON-Informationen

Spaltentitel
(1], [2]=Ladeausgang)

Erlauterungen

Spaltentitel
(111, [2]=Ladeausgang)

Erlauterungen

Spaltentitel
([1], [2]=Ladeausgang)

Erlauterungen

No

laufende Nr. des Daten-
satzes (im Sekundentakt)

Output Current [1], [2]

Ausgangsstrom am
Akkuanschluss CH1/2

Blc Dchg Count [1], [2]

(zeigt Balancing an.
,0"“ = kein Balancing)

Time

Uhrzeit Datenaufnahme

Application Version

aktuelle Firmware-Version
des Ladegerates

Output Capacity [1], [2]

bereits geladene Kapazitat
Uber den Ladeausgang

Product Code

(interner Produkt-Code)

Input Voltage [1], [2]

Eingangsspannung Kanal
1 bzw. 2

Now Temperature [1],

(2]

aktuelle Temperatur
(falls entspr. Sensor an-
geschlossen)

Capacity Rate [1], [2]

- (derzeit bei POLARON-
Ladegeraten nicht unter-
stitzt)

Batt Resistance [1], [2]

Akkuinnenwiderstand in
mOhm

Operation Mode [1], [2]

Betriebsmodus: 0.kein
Betrieb, 1.Charge Mode,
2.Discharge Mode, (3.-,
4.-), 5.Finish, 6.Error,
7.LCB (Li-Zellen-Balancer),
8.Warmer, 9.Motor,
10.Servo

Batt Cells [1], [2]

Anzahl angeschlossener
Zellen, falls Balancerkabel
angeschlossen

Peak Temperature [1],

(2]

héchste gemessene Temp.
bis zum né&chsten Aus-
schalten

Cell Voltage 1 ... 7 [1],
(2]

Zellenspannungen (max. 7),
falls Balancerkabel ange-
schlossen

Average Voltage [1], [2]

durchschnittliche Zellen-
spannung

Operation Status

(11.[2]

Mode-Details laden/ent-
laden: offener Ausgang,
Lade-/Entlademodus,
Cut-Off Entladung Ende,
max. Kapazitét erreicht,
Fehleranzeigen, ...

Cell Resistance 1 ...7

(11, [2]

Zelleninnenwiderstande,
falls Balancerkabel ange-
schlossen

Motor Now Program
Cycle [1], [2]

Motor-Programm Zyklus-
Nummer

Blc Pack Voltage [1],
[2]

Uber Balancer-Anschluss
gemessene
Akku-Gesamtspannung

Motor Program Run

- (nur fir POLARON-interne

Cycle Number [1], [2]

Ifd. Nummer des Zyklus

Blc Avg Voltage [1], [2]

durchschnittliche Zellen-
spannung

Delay [1], [2] Kommunikation)
Motor Current Average | im Motortest-Programm:
1...6[1],[2] durchschnittlicher

Stromverbrauch in 6
aufeinanderfolgenden
Teilzyklen

Minute [1], [2]

Zeitdauer in Minuten

Second [1], [2]

Zeitdauer in Sekunden

Blc Gap Voltage [1], [2]

Spannungsdifferenz
zwischen niedrigster und
héchster Zellenspannung

Motor Minute [1], [2]

Motorlaufzeit: Minuten

Motor Second [1], [2]

Motorlaufzeit: Sekunden

Blc Max Voltage [1], [2]

héchste Zellenspannung
am Balanceranschluss

Motor Current Peak 1
..6[1],[2]

im Motortest-Programm:
maximaler Stromverbrauch
in 6 aufeinanderfolgenden
Teilzyklen

Warmer Minute [1], [2]

Reifen-/Batteriewarmer
Laufzeit: Minuten

Blc Min Voltage [1], [2]

niedrigste Zellenspannung
am Balanceranschluss

Servo RPM [1]

Servo- u.
Brushless-Motor-Testmend:
Motordrehzahl pro Minute

Warmer Second [1], [2]

Reifen-/Batteriewarmer
Laufzeit: Sekunden

Blc Cell Max [1], [2]

Zellennummer mit hdchster
Spannung

Output Voltage [1], [2]

Ausgangsspannung am
Akkuanschluss CH1/2

Blc Cell Min [1], [2]

Zellennummer mit niedrigs-
ter Spannung

Servo KV [1]

Servo- u.
Brushless-Motor-Testmenu:
Umdrehungen pro min und
Volt
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POLARON-Informationen

Spaltentitel
([1],[2]=Ladeausgang)

Erlauterungen

Cycle Charge Minute
(1], [2]

Zyklus-Ladezeit: Minuten

Cycle Charge Second
[1], [2]

Zyklus-Ladezeit: Sekunden

Cycle Peak Voltage
[1], [2]

max. Zyklus-Ladespannung

Cycle Charge Capacity
(1], [2]

Zyklus-Ladekapazitat

Cycle Charge Res. [1],
(2]

Akkuinnenwiderstand beim
Zyklus-Laden in mOhm

Cycle Discharge Minu-
te [1], [2]

Zyklus-Entladedauer:
Minuten

Cycle Discharge Se-

Zyklus-Entladedauer: Se-

cond [1], [2] kunden

Cycle Discharge entnommene Akkukapazitat
Capacity [1], [2] beim Zyklus-Entladen
Cycle Average Voltage | durchschnittliche Zyklus-

(1], [2]

Spannung

Cycle Discharge Re-
sist [1], [2]

Akkuinnenwiderstand beim
Zykus-Entladen in mOhm

BLDC Sensor

(Uberwachungsprogramm
fur Motorsensor)

AC Check Flag

- (derzeit ohne Verwen-
dung)

Lzt Log-Daten 16schen

Log Data Clear

Um den Inhalt der Tabelle zu I6schen, klicken Sie
»Log Data Clear‘ und anschlieBend
auf den Button [__=__|. Der Daten-
satz selbst bleibt aber erhalten, da
dieser bei Beendigung der Daten-
aufzeichnung Gber den Button _=ste
auf der Festplatte abgelegt wird.

o Log Dats Clesr
]l

®eeel | | og-Daten konvertieren

Log Data Make Excel

Der angezeigte Datensatz kann in ein Microsoft
Office™ Excel lesbares Format konvertiert werden.
Klicken Sie auf im ,Control*-Men0 auf ,Log Data
Make Excel bzw. den Button  Eexeel |

Am Beispiel von Microsoft® Office™ 2010 werden die

wichtigsten Schritte erlautert.

Naturlich wird vorausgesetzt, dass auf Inrem Com-

puter das Microsoft® Office™-Paket installiert ist.

1. Klicken Sie auf den Button BExee Es affnet sich
Microsoff® Excel™. Die Daten der urspriinglichen
Tabelle werden zellenweise Zeile fur Zeile, durch
ein Kommata getrennt, in das Exce/™-Format
konvertiert und missen nun in ein lesbares Tabel-
lenformat umgewandelt werden.

Die weiteren Schritte kbnnen Sie auch zu einem
spdteren Zeitpunkt durchfiihren, da die noch
unformatierte Excel-Tabelle als *.csv-Datei im selben

Verzeichnis wie die Log-Daten mit Datum und Uhrzeit
hinterlegt werden, sobald Sie den Button B! pets-

tigen, z.B.:,2015-01-18 (13h06m39s)_log_output.csv”.

A 0 o
1001 POLARDN EX

1

3 No.Tim
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Zusatzprogramm ,,Ladegerat Monitoring"

Log-Daten konvertieren
Im Schritt 1 von 3 wahlen Sie unter ,,Urspriingli-
cher Datentyp®: ,Getrennt* und klicken anschlie-
Bend auf ,, Weiter >“

Textkonvertierungs-Assistent l Schritt 1 von 3’

3.

(L |

Der Textkonvertierungs-Assistent hat erkannt, dass Thre Daten eine feste Breite haben.
Wenn &lle Angaben korrekt sind, Kicken Sie auf "Weiter ', oder wahlen Sie den korrekten Datentyp

Urspriinglicher Datentyp
ahlen Sie den Dateityp, der Ihre Daten am besten beschreibt:
- Zeichen wie z.B. Kommas oder Tabstopps trennen Felder {Excel

4.0-5tandard).
- Felder sind in Spalten ausgerichtet, mit Leerzeichen zwischen jedem Feld

() Feste Breite

»

Vorschau der markierten Daten:

1p001. POLARON EX

=21,1337,20900,12_941 V, 2 _Discharge Mode, Normal Discharge,
22,1337,20900,12.941 V, 2 Discharge Mode,Normal Discharge,| =

3

4.

Im Schritt 2 von 3 setzen Sie einen Haken vor
dem Trennzeichen ,Komma“. Eine Vorschau wird
eingeblendet. Klicken Sie anschlieBend auf ,Wei-

ter >“.

Dieses Dialogfeld erméglicht es Thnen, Trennzeichen festzulegen. Sie kiinnen in der Yorschau der
markierten Daten sehen, wie Ihr Text erscheinen wird.

Trennzeichen

0

[] Aufeinanderfolgende Trennzeichen als ein Zeichen behandeln

[]

Textqualifizierer:

Datenvarschau

001 . POLARON EX

Textkonvertierungs-Assistent ‘Schrit‘t 3 von 3’ [Tl

Dieses Dialogfeld erméglicht es Ihnen, jede Spalte zu markieren und den Datentyp festzulegen.

Datenformat der Spalten

@) Standard

Text

Die Option 'Standard’ behlt Datums- und Zahlenwerte
bei und wandelt alle anderen Werte in Text um.

[]

() Datum; | TM1
(") Spalten nicht importieren (Oberspringen)
Zielereich: | A1 =4
| Datenvorschau
rd tandazrd LZandard Lands
-
L
Ppplication Version [Product Code [[nput
221 1337 gosoo hz. sa1
22z 1337 gosoo hz.sa1 |-
b

Die Daten sind nun in ein lesbares Format fir eine
evil. Weiterverarbeitung konvertiert, siehe nachfol-

gendes Beispiel.

([Zlead | og-Daten von PC laden

Log Data Load
Gespeicherte POLARON-Datenséatze kénnen auch
wieder vom PC geladen werden. Klicken Sie im Menu
~controf* auf ,Log Data Load" oder auf den Button
[Zread ([ oad) und wahlen Sie im Unterverzeich-

nis der Log-Daten ,,Charger_Log* die gewlinschte

» .chg*“-POLARON-Datei.

o ime pplication Version [Produet Code [[nput
8:01:21 1337 0500 2541
8:01:22 1337 0500 2.541 | =
< [ b
[ Abbrechen ] I < Zuriick I [ Weiter = ] [Fgrﬁg stellen ]

Im Schritt 3 von 3 wird das Datenformat festgelegt.

Wahlen Sie ,Standard und klicken abschlie3end
klicken auf ,Fertig stellen®:
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Menii ,, View*
Menii ,, View*

m Graupner Charger Monitoring Suite. Ver 1.6

: Profile Control | View | Help
. B Profile ¢ k7 Graph  Graph View Window
| 1 Graph G0 BlDetail  Detail View Window

% Item
ik, Cells

5 Log

<2 Clear EREx
Setting

Item Monitor

Eattery Cell Voltage

Data Log Window

Optionen Beschreibung
Graph View Window | graphische Anzeige von
Ladeparametern

Ladeinformationen

digitale Anzeige eines frei
wéhlbaren Parameters

Zellenspannungen

Anzeige Datenprotokoll-
tabelle

Detail View Window
Iltem Monitor

Battery Cell Voltage
Data Log Windows

[zs=h ) og-Daten graphisch anzeigen

Graph View Window Parameter Beschreibung
Klicken Sie im Menu ,,View" auf ,Graph View Window* ([1], [2]= Ladeausgang)
oder auf den Button (2%  Es 6ffnet sich ein Grafik- Output Voltage [1], [2] Ausgangsspannung
Fenster: Ladeausgang [1] oder [2]
[ et ==~
Ot vkt 1100 Output Current [1], [2] Ausgangsstrom
- Ladeausgang [1] oder [2]
Output Capacity [1], [2] | geladene Kapazitat am
S Ladeausgang [1] oder [2]
53 Current Temperature [1], | aktuelle Temperatur
[2] Akku [1] oder [2] bei
- —— angeschlossenem
- i S e— Temperaturfihler
= S . Cell Voltage 1...7 [1], [2] | Einzelzellenspannung 1
o= - — bis 7 bei eingestecktem
Balancerkabel
Item Color Refer Step =
] Output Voltage[1] | | 0.005 V 0.010 V H
Output Current[1] [ 0.001 A 0.010 A
Output Capacity[1] | | 1.000 Ah 0.010 Ah
Now Temperature[1] - 30 GJF 1 CfF
[¥] cell volage1[1] 4.200 V 0.010 vV
[¥] cel Voltage2[1] | ] 4200 v 0.010 v
[¥] Cel Voltage3[1] I 4200 V 0.010 V
[7] rall Vinkansdl11 | | 4700\ nonin_ v i

Legen Sie im unteren Fenster links in der Spalte
»Item“ zunachst diejenigen Parameter durch Setzen
eines Hékchens fest, die graphisch dargestellt wer-
den sollen. Léschen Sie die Hakchen desjenigen
Ladeausganges [1] oder [2], der beim Aufzeichnen
von Daten nicht benutzt wird. Dies gilt insbesonde-
re fur die Parameter ,,Output Voltage® und ,,Output
Current’, da ansonsten bei der ,/live*-Aufzeichnung
willkiirliche Werte des unbelegten (offenen) Lade-
ausganges angezeigt werden.
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Zusatzprogramm ,,Ladegerat Monitoring’

[zt | og-Daten graphisch anzeigen

Kurvenfarbe auswahlen ,,Color‘ - el
" . . Grndiahen:
In der Spalte ,,Color* legen Sie die e T
- ; ; U
Kurvenfarbe fest. Fiihren Sie einen | guummmmm
i i ili - ENEEEEEN
Doppelklick auf das_Jewenlge Far_b HH T
feld aus, um anschlieBend aus einer EEmm =~ m
Farbpalc?tte eine passende Farbe St
auszuwahlen. rrrrrrre
Farben defirseren 55
0K | [ Abbrechen

Skalierung der X-Achse ,,X-Axis (Time Scaling)*
und Anzeige auf der Y-Achse (Y-Axis Parameter)
Bevor Sie in der Spalte ,,Refer(ence)‘ und ,Step*
(Schrittweite), siehe Abbildung linke Spalte, Veran-
derungen vornehmen (wenngleich natlrlich méglich),
legen Sie zuné&chst die Skalierung der X-Achse (hori-
zontale Achse) fest sowie v.a. den Parameter, auf den
sich die Y-Achse (und damit der Referenzwert (,Re-
fer(ence)") und die Schrittweite (,Step”)) beziehen
soll.

a) Skalierung der X-Achse: ,X-Axis (Time Scaling)*:

E(fo'Ls (Time Smling)) [250 sec v]
500 sec

Y-Axis (Parameter)
100 sec
BG Color 50 sec

|
Set Reference

Wahlen Sie den Zeitbereich auf der X-Achse (hori-
zontale Achse, auch ,,Abszisse“ genannt). Dauert die
Datenaufnahme langer als der voreingestellte Wert,
kénnen Sie die Skalierung bei Bedarf bis 500 sec
anpassen. Die Datenaufzeichnung endet jedoch erst,
wenn Sie den STOP-Button =ste_ drlicken.

b) Anzeige auf der y-Achse: , Y-Axis (Parameter)“:

s (Ten Scang)

Qutput Volage[1] -
Qutput Voltage[1
Output Current{1] k‘

Output Capaciy[1]
Current Temperatura[1
Cell Voltage1[1]

Graph Reference

¥-Axis (Parameter)]

BG Color
Graph Reference

122 Programmgruppe "Link"

Legen Sie hier fest, auf welchen Parameterwert sich
die Skalierung der Y-Achse (vertikale Achse, auch
,Ordinate” genannt) beziehen soll. Der aktuelle Para-
meter, auf den sich dann die Y-Achse bezieht, wird
oben links in der Grafik angezeigt.

Alternativ klicken Sie mit der linken Maustaste mittig
oben auf die Beschriftung der Y-Achse — hier ,Output
Voltage [1] (V)"

& Current Data
[ Output Vol tgge[l] (V)]
14.546 =
Y Axis (Parameter) M
14,156
13.766 Mo Model Name &
1 Output Voltage[1]
L 2 Output Current[1]
3 Output Capacity[1] =
12,986
4 Current Temperature[1]
5 Cell Voltage 1[1]
P 1259 =l A f—
6 Cell Voltage2[1]
12.206 7 Cell Voltage3[1]
8 Cell Voltage4[1]
11.816 9 Cell Voltages[1]
10 Cell Voltages[1]
11426 11 Cell Voltage7[1]
1 4 bt Minlbmnal] &t
11.036 <] L I v
10.646 -Ok -_Can(.el [

Es 6ffnet sich ein Fenster , Y-Axis (Parameter)*, in
welchem der Parameter fiir die Y-Achse alternativ
festgelegt werden kann.

Bestatigen Sie die Auswahl mit o,
Hintergrundfarbe (,,Background BG*):

oAxs (T Scaing)
Qutput Voltage[1] -

Set Reference

Klicken Sie auf den Button ,BG Color‘, wenn Sie die
Hintergrundfarbe in der Grafik anpassen wollen.

Eine Farbpalette (sieche weiter oben) wird gedffnet,
aus der Sie eine passende Hintergrundfarbe auswah-
len kdnnen.

Y-Axis (Parameter)

Graph Reference

Maximalwert setzen ,,Set Refer(ence)":

o (Time scaing)
Output Volage[1] -

|

(Graph REfETEHCE) [ Set Reference %J

¥-Axis (Parameter)

BG Color

Sobald Sie diesen Button anklicken, wird der Refe-
renzwert in der Mitte der Y-Achse ,»>“ des unter

» Y-AXis (Parameter)” eingestellten Parameters—hier
»Output Voltage [1]'—zurlickgesetzt auf den urspriing-
lichen Wert, der in der Tabelle in Spalte ,,Refer”, siehe
nachste Abbildung, eingetragen war. So kénnen Sie
Kurven, die bei unpassender Skalierung auBerhalb
des Fensters liegen, wieder ,sichtbar* machen.
Referenzwert ,,Refer* und Schrittweite ,,Step*
einstellen

Sichtbar werden die beiden nachfolgenden Einstel-
lungen natdrlich nur fir den gerade angezeigten
Y-Parameter.

a) Referenzwert (Refer)

In der Spalte ,Refer(ence)” der linken unteren Tabelle
legen Sie getrennt fiir jeden Parameter fest, welcher
Spannungs- (V), Strom- (A), Kapazitéats- (Ah) bzw.
Temperaturwert (°C/F) genau in der Mitte der Gra-
fik (senkrechte Achse (Ordinate)) neben dem roten
Dreieck P> liegen soll.

Item Color (Refep
Output Voltage[1] - =l
Output Current[1] [ ] 0.001bea
Output Capacity[1] e 1.000 Ah
Mow Temperature[1] 30 TJF
Cell Voltage1[1] 4.200 V
Fil v W2 n ~Fa . -

Klicken Sie auf den jeweiligen ,,Refer‘enzwert und
passen Sie diesen schrittweise durch Klicken auf

die nebenstehenden Pfeile an oder geben Sie den
gewlinschten Wert per Tastatur ein. Betatigen Sie
anschlieBend die ENTER-Taste, damit der Wert Gber-




[=5mh ) og-Daten graphisch anzeigen

nommen wird.

Bei Dezimalzahlen ist ein ,,Punkt“ und kein ,Komma*“

zu setzen.
Alternative Einstellung des Referenzwertes:
Klicken Sie mit der linken Maus-
taste an eine beliebige Stelle Output Voltage[ 1] (V)
entlang der Y-Achse, wird ein 15,186 —————————
roter Doppelpfeil sichtbar, siehe 14575
nebenstehende Abbildung. 12,155
Mit weiterhin gedriickter Maus- 15038
taste lasst sich nun der aktuelle qe
Referenzwert in Héhe der rot l‘ sl I
eingezeichneten horizontalen %i o8
Linie mit der zuvor eingestell-
ten Schrittweite (,Step®), siehe
nachsten Abschnitt, nach unten oder auch nach oben
verschieben.
b) Schrittweite (Step)
Die Skalierung der Y-Achse legen Sie in entspre-
chender Weise in der Spalte ,Step” fest, durch
Klicken auf die nebenstehenden Pfeile oder Uber
Tastatureingabe. Betatigen Sie anschlieBend die
ENTER-Taste, damit der Wert ibernommen wird.

8 Current Data

556

11.036

Refer
B 0.000 V (1.000 R
[ | 0.001 A 0.010
B 1.000 Ah 0.010 Ah
30 CTJF 1 C/F

Alternative Einstellung der Skalierung:

Klicken Sie mit der linken Maustaste an eine beliebige
Stelle entlang der Y-Achse, wird ein roter Doppelpfeil
sichtbar, siehe obige Abbildung. Halten die Maustaste
weiterhin gedriickt und passen Sie die Skalierung
Uber das Mausrad an.

Numerische Anzeige der Parameterwerte:

Klicken Sie rechts neben der Grafik auf den Balken
mit Doppelpfeil ,<<“ (siehe nachste Abb.,), 6ffnet sich
eine Liste mit allen Parametern, die aufgezeichnet
werden.

In der Spalte , Value* (Wert) erscheint nach dem Start
einer Aufzeichnung (_*set ) bzw. nach dem Laden
einer bereits abgespeicherten Aufzeichnung ( Lead

) zunachst nur der jeweils erste Datensatz. Um die
Daten zu einem anderen Zeitpunkt einzublenden,
klicken Sie mit der linken Maustaste an die entspre-
chende Stelle im Diagramm. Der Datensatz an dem
erscheinenden roten Balken wird nun rechts ausge-
geben.

Dieses Fenster schlieBen Sie Uber den Balken mit
jetzt nach rechts zeigendem Doppelpfeil ,>>".

(Bl Detail View Windows

Detail View Windows

Klicken Sie im Mena ,,View* auf ,,Detail View Window*
oder auf den Button Bttt Nachfolgendes Grafik-
Fenster wird gedffnet.

B, Duts Anabytne

Outpait Voltage] 1] (V)

Dutpat Voltage] 1] (v)

Das obere Fenster zeigt den vollstandigen Datensatz
eines Uber (224 (. Load" ) von der Festplatte ge-
ladenen Datensatzes bzw. die gerade live aufge-
zeichneten Daten. Im unteren Fenster kénnen Sie
sich einen zuvor markierten Ausschnitt vergréBert

darstellen lassen.
Die Bedienung erfolgt genauso wie unter ,Graph View
Window" =St [ cell volages[1 i
beschrieben, wobei U| = i ;
sich . X-Axis (Time Y-Axle Item [Qutput Voltage[1]  ~|
Sca/ing)“ aber nur X-Axle Time |50 sec hd
auf die untere gra- E_d
. 100 sec

fische Darstellung (o 250 sec

bezieht. Diese zeigt

einen entsprechenden Ausschnitt des Datensatzes
mit der eingestellten Breite von 50 sec bis max. 500 s
des oberen Diagramms.

Der entsprechende Ausschnitt wird im oberen Dia-
gramm durch zwei vertikale rote Balken markiert.
Klicken Sie mit der Maus in das Diagramm, um den
Ausschnitt zu verschieben. Die aktuelle Mausposition
beim Klicken legt den Beginn des vergréBert darge-
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Zusatzprogramm ,,Ladegerat Monitoring’

(Boel. Detail View Windows

stellten Zeitintervalles fest.

Dutpmit Vilasge] 1] (V)

[
 ou

o

O

O

! - 1 | je= Ced

Cel

Cal

Ca

b | m o
g = T cel

Dutpaut Voltage] 1] {¥) Sodode T
wm

Klicken Sie im unteren Diagramm mit der Maus eine
bestimmte Position an, wird der zugehdérige Daten-
satz aller Ladegerat-Parameter—auch wenn im obe-
ren Fenster nicht angeklickt—gelistet.
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el Batterie Einzelzellenspannung

Battery Cell Voltage

Mit dieser Option lassen sich die Einzelzellenspan-
nungen an beiden Ladeausgéngen als Balkendia-
gramme anzeigen, sofern der betreffende Akku uber
den Balancer-Anschluss mit dem Ladeausgang ver-
bunden ist.

ER, Battery Cell Vohage

Maommy 450

[E=mje =)

| Cell Valtage (V)

e 4500

Mnmmy 1500

G Cslor

Tiem
| ol woltageafa]
] ol woltageata]
] el wolnge3t1]
el Voltage4{1]
el Voltage 5{1]
el Voltages (1]
¥ Cel Volage 1]

el voitage 12

Sl

Cef veltage 2(2]
Cef voitage 3(Z]
Cef voltage4(Z]
Cell Voltage 5]
cel voltages2]

Bo00v Boo0y  rameev  soeedv

e I o g
Venged(l]  wmges[l]  Vengetl]  vemgeT(l)

wingellt] VengeXl] mmgel

StandardmaBig sind in der linken Tabelle unter ,/tem*
alle anzeigbaren Zellenspannungen (,,Cell Voltage®)
beider Ladeausgénge [1] und [2 ] mit einem Hakchen
versehen. Léschen Sie ggf. zweckméBigerweise die
Hakchen fur nicht benutzte Balancer-Ausgénge.
Nutzen Sie viele Balancer-Ausgénge, kénnen Sie
Ubersichtlichkeitshalber das Fenster aber auch sprei-
zen.

Klicken Sie auf das zugehdrige e e
Farbfeld, wenn Sie die Balkenfarbe ““,i“,“i;,— S
. . Ty
andern Yvollen._Das Farbpalett_en _ (o Tt T Tt
fenster 6ffnet sich, aus dem Siedie EEEEEEEEN
. .. " EEEEEEEN
gewunschte Farbe wéhlen kénnen. LG
Derwtzendefirvete Farben
[ i
|| | o | | | o | o
Farben defirseren 55
[ oK | [Abbrechen

Im oberen linken Teil des Fensters ,Battery Cell

Voltage” legen Sie die
minimale und maximale
Spannung, die auf der
Y-Achse dargestellt wer-
den soll, sowie die Hin-
tergrundfarbe (,BG
(Background) Color”) der
Balkendiagramme fest.

& Battery Cell Voltage

Maximumv  4.500 Cell
Set ' 450
BG Color | 430

4.10

Minimum v 2,500

Item

3.90
Cell Voltage 1[1]

.

Markieren Sie den aktuellen Eintrag mit der Maus
und geben Sie den gewlnschten Bereich uber die
Tastatur ein. Klicken Sie auf den ,SET*“-Button | =,
um die Werte in das Diagramm zu Ubertragen.
Minimale und maximale Spannung kénnen alternativ

mit der Maus verandert
werden, indem Sie auf
das untere bzw. obere
rote Dreieck P> an der
Y-Achse klicken, bis
jenes sich in einen Dop-

&8 Battery Cell Voltage

Maximumy 4500

Minimum v~ 2.520

BG Color

4104
Item A
[7] Coll ValtanedT 11 W 396

pelpfeil &ndert. Halten Sie die Maustaste gedrickt
und passen Sie den Minimum- bzw. Maximum-Wert

Uber das Mausrad an.




Log-Tabelle

Log-Tabelle ein-/ausblenden und verschieben

2k=eting Tabelleneintrage festlegen

Setting

Uber das Menii ,,View ¢ Data Log Window* bzw. den
Button .82 kdnnen Sie die Tabelle ,Received Data
Log" ein- oder ausblenden.

P Time Preduct Code  putVoRegell]  Operstion Moo Operstion St Cyehe Number Manved 1] S

Apgication V..

= »
Port : Noae Baud : 115200 Model : POLARDN EX i

Die Log-Tabelle kénnen Sie mit der Maus verschie-
ben. Halten Sie
dazu die linke
Maustaste in der
Kopfzeile ,Re-
ceived Data Log*
gedruckt.

Sie kdnnen die
Tabelle auch au-
tomatisch an den
Réandern des :
»@Graupner Charger Monitoring-Suite“-Fensters plat-
zieren. Bei Verschieben des Fenster werden in der
Mitte sowie an den Randern Pfeile eingeblendet.
Fihren Sie nun beim Verschieben den Mauszeiger
auf einen der Pfeilsymbole in der Bildmitte bzw. am
Rande. Sogleich erscheint der Teil des Fensters in
einem Blauton, in welches die Tabelle verschoben
wird, sobald Sie
die Maustaste
wieder loslassen.
Das Fenster kén-
nen Sie zusatzlich
auf der jeweils
gegenlberliegen-
den Seite Uber die
Maus vergréBBern,
indem Sie die
Maus auf den Fensterrahmen bewegen.

o s et VAT b : PO £

Lot e et it Pt

Legen Sie Uber diesen Button fest, welche Eintrage
in der Tabelle ,Received Data Log" dargestellt werden
sollen.

Zur Bedeutung der aufgelisteten Eintrége sei auf
Seite 118 verwiesen.

Log Visible Setting

Application Version Py
Product Code

Input Voltage[1]
Operation Mode[1]
Operation Status[1]
Cyde Number[1]
Minute[1]

Second[1]

Motor Minute[1]
Motor Second[1]
Warmmer Minute[1]
Warmmer Second[1]
Output Voltage[1]
Output Current[1]
Output Capacity[1]
Mow Temperature[1]
Batt Cells[1]

Cell Voltage 1[1]

Cell Voltage2[1]

Cell Voltage3[1]

Cell voltage4[1] v
[

| Clear Setting | I oK || Cancel ‘

Léschen oder setzen Sie Hakchen bei den entspre-
chenden Optionen.

Loéschen Sie das Hakchen vor ,,Log Visible Setting”,
werden alle Optionen deaktiviert.
Uber den Button , Clear Setting*
kénnen Sie die Auswahl zurlick-
setzen: ,Are you sure you want

to reset settings?* Klicken Sie -l
L,Ja“ oder ,Nein“.

SchlieBen Sie das Fenster mit ,,OK" bzw. ,Cancef,
falls die Anderungen verworfen werden sollen.

Are you sure you want to reset the settings?

Menii ,,Help“

Menii ,,Help“

m Graupner Charger Monitoring Suite. Ver1.6 - POLARON EX

 Profile  Control  View Help!

i EProfile ¢ Model| THelp  Help
m 0 About | Graupner/s) Charger Monitaring Suite Info

|
Option

Beschreibung

Hilfefunktion
(noch nicht implementiert)

Monitoring Suite Info

hele. Help

Lot About

Lo About

Driicken Sie den Button % um die aktuelle Ver-
sionsnummer der Software abzufragen.

Groupner

Grupsar Charges Mortomg Suts
Virson 1.6

Comyright (] Grausner, 2013

=]
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Zusatzprogramm ,,ESC-Dienstprogramm®

ESC-Dienstprogramm

ESC-Dienstprogramm

Mit dem Graupner ESC’-Dienstprogramm lassen sich
die ,,Power“-Kurven (,Gas“kurven) der Reglerserie
~Brushless GM-GENIUS PRO+T* programmieren.
Damit kann das Ansprechverhalten des Motors
(&hnlich einer senderseitigen (Exponential-) Kurven-
einstellung) flexibel modifiziert werden.

@ Lesen Sie auch die zugehdérige Anleitung.
Best.-Nr. 97170

Brushless GM-GENIUS PRO 120R +T
Best.-Nr. 97171

Brushless GM-GENIUS PRO 90R +T

Erforderliches Zubehér:

e USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 incl. USB-Kabel,

e Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S,

e Empféngerakku (vorzugsweise mit Schalter) oder
Fahrakku, siehe nachfolgende Beschreibung.

e Y-Kabel Best.-Nr. 3936.11 bei Verwendung eines
Empfédngerakkus, siehe nachfolgende Beschrei-
bung.

* ESC = electronic speed controller

126 Programmgruppe "Link"

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert, sie-
he ansonsten Seite 127

2. Brushless-Regler mit PC verbinden
Trennen Sie den Regler vom Fahrakku, Empfén-
gerakku und Motor. Vergewissern Sie sich, dass
der Regler ausgeschaltet ist. Verbinden Sie nun
den Regler Gber das USB-Kabel, die Schnittstel-
le Best.-Nr. 7186.6 und das Adapterkabel Best.-
Nr. 7186.S mit dem PC. Das 2-polige Ende des
Adapterkabels verbinden Sie mit der mit,,S + -
bezeichneten Pro &Telemetry-Buchse, siehe Reg-
ler-Anleitung und nachfolgende Abb.

S fie

JeeOfee

rot +

braun
TELEMETRY

PRO&

orange N

[|_|] BEC-Kabel

Achten Sie immer auf eine einwandfreie
USB-Steckverbindung.

3. Programmstart ,,ESC-Dienstprogramm®
Starten Sie das Dienstprogramm durch einen Klick
auf -4 Esc-Programm |
(Das zugehérige Anwendungsprogramm kénnen
Sie auch direkt starten. Doppelklicken Sie dazu
auf die Datei & ESC_Setup_Utilexe. Sie finden diese
exe-Datei im Verzeichnis der ,,Firmware_Upgrade_
grStudio-Software.)

Achten Sie darauf, dass das Programmfenster
nicht mehrfach gedffnet ist.

4. COM-Port wéahlen
Der COM-Port wird, sofern die Schnittstelle mit
dem PC verbunden ist, automatisch ausgewahlt.

EIN-/AUS-
Schalter

Fahrtenregler anschlieBen

Ansonsten klicken Sie auf (=] (,?‘) oben rechts im
ESC Setup Utility-Fenster und wéahlen den ,Silicon
Labs"-Treiber—hier COM-Port 3—aus:

o F5C Setup Utility. Viertion-1.1 == =
© ntem
| conneat Desconne Data Wrte | e Load Fiee Save ILD!H .E]
L !
ol Count  Colos =
Port Selec ) Cou Cobr
5
s
Port Device Name:
s
oML SevielGber Blurtoath 5
- 5 r
— s [
coms SIBNANAMACOQE Senel Uber SLe10m Verbnaung (C0. i -
N : =
3 : Il
[ (=
| Curve Copy. ]
Y
| -
r 56 208
| T e
s 2] )
T4 1023 1023
v P ]
Throttle Position

Alternativ wahlen Sie den COM-Port direkt Giber
den COM-Port-Button

5. Regler mit ESC-Programm verblnden
Klicken Sie auf den Button [_@met | Sobald der
Fortschrittsbalken lauft, schalten Sie den Regler
folgendermaf3en ein:
a) bei angeschlossenem Fahrakku (ber den
EIN-/AUS-Schalter des Reglers:

Adapterkabel
#7168.S

#7168.6

Telemetrie- oder zweiter
BEC-Anschlu

ahrakku anschlieBen, r
. ler noch nicht einschalten




Fahrtenregler anschlieBen

b) bei Verwendung eines Empféngerakkus wird
dieser lediglich mit dem Regler (iber ein Y-Ka-
bel verbunden. (Verwenden Sie ggf. einen zu-
sétzlichen Schalter zwischen Empfédngerakku
und Y-Kabel.)

Empféngerakku erst kurz vc
dem Updaten anschlieen.

Adapterkabel
#7168.S

Die erfolgreiche Anbindung an den Regler wird
durch ein Popup-Fenster bestétigt: ,Kurvendaten

erfolgreich eingelesen* (Curve data read success).

| Dconnect. | Data Write

1omMod

Throttle Position

Eingelesen werden immer alle 11 Kurven 0 bis 10.
Dargestellt werden aber nur diejeni- = ]
gen, bei denen rechts der Grafik ein
Hékchen gesetzt ist.

(Die Spalte ,,Count’ enthélt die aktu-
elle Anzahl veranderbarer Kurvenpunkte, siehe
weiter unten.)

Bei einer Fehlermeldung wiederholen Sie den Vor-
gang, siehe Kapitelende. SchlieBBen Sie ggf. das
Programm und starten es neu.

Reset sig recv fail

,»Power‘-Kurven (Gaskurven) anpassen

6. Regler-Gaskurven (,,Power -Kurven) anpassen
Bis zu 11 ,Power‘-Kurven bzw. Gaskurven erlaubt
das ESC Setup-Programm zu definieren, die sen-
derseitig Uber das Telemetrie-Men( als Gaskurve
abgerufen werden kénnen.

Eine Grundeinstellung aller Kurven ist standard-
maBig beim Programmstart vorgegeben, siehe
Abbildung zuvor. Verénderbar ist immer diejeni-
ge Kurve, die mit einer dickeren Linie und ver-
schiebbaren roten Kurvenpunkten markiert ist.
(Die Farbe der modifizierbaren Kurve richtet sich
nach der aktuellen Kurvenfarbe 0 bis 10.)
Ubersichtlichkeitshalber kénnen Sie
Kurven ausblenden. Setzen Sie mit
einem (linken) Mausklick in der Spal-
te ,No“ (Number) ein Hakchen oder
I6schen es. w
In diesem Beispiel beschranken wir

uns auf die Darstellung von drei Kurven: 1, 2 und
9.

Die veranderbare (breitere) Kurve kann (nattrlich)
nicht ausgeblendet werden. Nach dem ersten Pro-
grammestart liegt diese auf der Kurve Nr. 0.

2 SC Setup Utifity. Veriion-1.1

i intem

Connect Disconnect Data Wk Fie Load Fie Save [ema_=|2]

o
el
Ci

wnr

[}

1omMod
N
N\

Throttle Position

|

@ Die ausgeblendeten Kurven werden nicht geléscht.
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Zusatzprogramm ,,ESC-Dienstprogramm’

Kurvenpunkte verschieben

Kurvenpunkte verschieben

Wahlen Sie nun diejenige Kurve aus, |# o cec =
die angepasst werden soll, indem
Sie mit der Maus die entsprechende
Kurvennummer (rechts vom Hak-
chen) anklicken. Die veranderbare
Kurve springt auf diese Kurve Uber—
hier Kurve ,,2“—und nimmt deren Farbe an.

%
=
[ a

7

A W

Twm oA

Bei Bedarf pas- R | D
i ' rtnten N2 : A
sen Sie noch die =y e @
Kurvenfarbe an. ::g::::: a_ls :
Klicken Sieaufdas |mpmmmmmm|| : ;: ===
Farbfeld, um aus |Eemenra [, ; R
einer Palette eine [—— 2
. CCCrrrre T
geeignete Farbe Ferrrrr e e v
auszuwahlen. Be- - 1ok e
statigen Sie die | o) (A S e

Wahl mit Lo |,

& E5C Setup Uility. Version-1.1 I |

Infefl

Dasconnect Data Wrie Fie Load Fie Save M3 =/ 7]
o —]
Mo Count  Color =

w

awxa\vhwiu
1|.—|n|.—|n|.—|nviv

1omMod
g

£
i

o =<

158 e

Muoz
3E
§8

1023 1023

Throttle Position

4|

Klicken Sie nun mit der linken Maustaste einen
der roten Punkte an und verschieben Sie diesen
Kurvenpunkt mit gedriickter Maustaste in die ge-
winschte Position. (Die beiden Punkte am Kur-
venanfang und -ende mit den Koordinaten X=0
undY =0 bzw. X=1023 und Y =1023, siehe Tabelle
unten rechts, lassen sich nicht verstellen.)
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Die Koordinaten der roten Punkte werden nume-
risch angezeigt sowie unten rechts im Bild ausge-
wiesen:

& F5C Setup Uniity. Version-11 el
intem
act Desconnact [ Fia Load Fia Save [coma ][ 2]
-_—— .
1wy Mo Count  Color =
[ |
1 s A
2 5
3 s k
4 5 I
s s
« s I
3 i =
1 s
ﬁ X411 IR |
an - —
] 3 T
v Curve Copy
Mo X Y =
o o o
\‘ 1 256 1‘
4 10 103
v P ]
Throttle Position
Fui

Alternativ kbnnen Sie die Kurvenkoordinaten auch

Uber die Tastatur oder die Pfeiltasten [w «

eingeben. Klicken Sie mit der Maus s

in das entsprechende Feld des

Kurvenpunktes, hier ,No. 3¢, und

geben Sie getrennt fur die X- und

Y-Komponente einen Wert ein. Wird

der zulassige Wertebereich tGberschritten, wird die

Eingabe automatisch auf den minimal bzw. maxi-

mal méglichen Wert korrigiert.

Verwenden Sie anstelle der numerischen Tastatur

die Pfeiltasten, werden die Parameter in 10er-

Schritten verandert:

¢ Mit der linken bzw. rechten Pfeiltaste verschie-
ben Sie den Punkt entlang der X-Achse (hori-
zontale Achse (Abszisse)),

¢ mit den Pfeiltasten nach unten bzw. nach oben

512 doe
FI] |sss

1023 1023

e e

entlang der Y-Achse (vertikale Achse (Ordinate)).

Kurvenpunkte hinzufiigen/l6schen

Kurvenpunkte hinzufiigen oder I6schen

Um einen verénderbaren Kurvenpunkt hinzu-
zufligen, klicken Sie mit der rechten Maustaste
an die betreffende Stelle des veranderbaren
Kurvenverlaufs bzw. an diejenige Position in der
Grafik, an die der ein neuer Punkt gesetzt werden
soll. Ein weiterer roter Kurvenpunkt wird an der
Mausposition hinzugefiigt, den Sie wie beschrie-
ben verschieben kénnen. Auf diese Weise kénnen
insgesamt 18 Punkte zwischen den beiden End-
punkten gesetzt werden. Die Spalte ,,Count* zeigt
die Gesamtzahl der Kurvenpunkte— also maximal
20 inkl. der beiden Endpunkte—an.

Durch einen nochmaligen rechten Mausklick wird
ein Kurvenpunkt wieder geldscht.
T, e
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Die neuen Koordinaten des hinzugefiigten Kurven-
punktes werden ebenfalls in der Tabelle unten
rechts angezeigt. Hinzugefugte Kurvenpunkte wer-
den in der Nummernfolge eingereiht. Der Punkt im
Koordinatenursprung (X=0 und Y =0) hat immer
die Nummer ,No. 0*.




mee | [[ Felad | power“-Kurven speichern/laden

Speichern und laden der ,,Power“-Kurven
(Gaskurven)| = | ynd| Feisd |

Speichern Sie Uber den Button . === | ( File
Save®) die Kurvenschar in einem frei wahlbaren
Verzeichnis auf dem PC— hier ,ESC-Kurven® ge-
nannt. Vergeben Sie der Datei einen passenden
Namen, z.B. Reglertyp ,,97170_Brushless®. Die
Endung ,scd” wird automatisch hinzugefugt. Kili-
cken Sie auf den Button [_seishem |

@\_}: L ¢ Deskbep b Femmee Upgrede_ gritudhe Verd3 » ESC-Kurven = [ 43 [ ESC-Kurven durchsuchen £

| Quganisieren ¥ Heues Ordnes il - L

¢ Feoriten
B Desitep

Downloads

Firmware_Upgrade_gritudic

dGraupnes

gritudic-Anleitungen

HoTT Software V4

211 POLARON_EX Firmavare_DE R
W Zutetet beseht

Dutenane 971 Brushiess |

Disteityp: [ESC Curve Data Flef"scd) =

-

Auch die ausgeblendeten Kurven werden gespei-
chert.

Umgekehrt laden Sie Gber den Button
(,File Load") eine auf dem PC hinterlegte Kurven-
Datei (,, *.scd"). Angezeigt werden allerdings nur
diejenigen Kurven, bei denen ein Hakchen gesetzt
ist.

= Crdnes ausblenden [ bbrechen |

_ ety Kurvenverlauf kopieren

Kurvenverlauf kopieren e Copy

Klicken Sie auf den ,Curve Copy“-Button _Cuvetopr |
um die Kurveneinstellung einer bestimmten Kurve
auf eine andere zu Ubertragen. Es 6ffnet sich das
Fenster ,,Curve Copy".

Wahlen Sie durch einen (linken) Mausklick aus der
Liste diejenige Kurvennummer, die kopiert werden
soll (,Curve copy from*)—hier beispielhaft ,Curve
Z'—...

A E5C Setup Uiy, Version-11 == B ]

Infefl

Dasconnect Data Write Fie Load Fie Save M3 =|[z]

JomMod
g
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Throttle Position

... und Uber ,,Curve copy to", diejenige Kurve, die
Uberschrieben werden soll—hier Curve 9—.

A E5C Setup Uiy, Version-11 == B ]
Infed

Dasconnect Data Write Fie Load Fie Save M3 =|[z]

Curve Copy

Qrvecspyiom [cnvea =

JomMod

(P A

Throttle Position

Klicken Sie anschlieBend auf [,

Sicherheitshalber muss das Ko- -
pieren noch bestéatigt werden. | @ e
Klicken Sie auf (oder o
stoppen Sie das Kopieren mit ) [
)

Das Kopierergebnis dieses Beispieles sehen Sie
in der n&chsten Abbildung. Kurve 9 wird Uber-
schrieben durch die weiter oben modifizierte
Kurve 2.

Kurve 9 wird aber nicht geléscht, wie die Abbil-
dung zunachst vermuten Iasst: Beide Kurven
liegen nunmehr Ubereinander. (Wechseln Sie die
verdnderbare Kurve z.B. auf die (ausgeblendete)
~Kurve 0, indem Sie rechts die ,Kurve 0" mit der
Maus auswahlen, siehe weiter oben. Wenn Sie
anschlieBBend einmal ,Kurve 2 oder ,Kurve 9* aus-
blenden, erkennen Sie an den unterschiedlichen
Farben, dass beide Kurven vorhanden sind.)
B D ==

Infefl

Dasconnect Data Wrie Fie Load Fie Save M3 =/ 7]

1omMod

4 7
\ .-
AN Qarve.
Kurve 2 und 2 lisgen Mo X ¥
ubereinander o0 0
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Zusatzprogramm ,,ESC-Dienstprogramm®

==vr=_| Kurven auf Regler libertragen

Kurven auf Fahrtenregler (ibertragen | *==*=

Regler abkoppeln
Fahrtenregler vom Programm abkoppeln

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

Um die (modifizierten) Kurven auf den Fahrtenreg-
ler zu Ubertragen, klicken Sie auf den Button
save | (,Data Write").
Alle Kurven 0 bis 10 werden Ubertragen, auch
wenn einige zuvor ausgeblendet worden sind.
Die Kurvenverldufe stehen anschlieBend im »Te-
lemetrie«-Menl des Senders zur Verfugung.
Lesen Sie bzgl. der Kurvenauswabhl fur den
Motorbetrieb die Bedienungsanleitungen des
Fahrtenreglers sowie die Anleitung des ver-
wendeten HoTT-Senders.

130 Programmgruppe "Link"

Bevor Sie die USB-Verbindung wieder trennen,
klicken Sie auf den Button ﬁ

Bei einem auftretenden Kommunikationsfehler wie-
derholen Sie den Vorgang. Gegebenenfalls ist das
ESC-Programm zu beenden, die Verbindung des
Fahrtenreglers zum Schnittstellenverteiler fur einige
Sekunden zu unterbrechen und dann dass Programm
neu zu starten.
Achten Sie darauf, dass das ESC-Programmfenster
nicht mehrfach gedffnet ist.
¥ Falscher COM-Port/fehlende USB-Verbindung
Falscher COM-Port ausgewahit oder ERES
USB-Verbindung zum Schnittstellen- ot open e
verteiler fehlerhaft.
Wéihlen Sie [_Jber dep pOM-Port
mit der Bezeichnung ,Silicon Labs
CP210x USB to UART Bridge" und Uberprifen Sie
die USB-Verbindung. Sollte der Fehler trotz beste-
hender USB-Verbindung auftreten, schalten Sie
die Stromversorgung ab und trennen Sie die USB-
Verbindung fur ein paar Sekunden.
¥ Fahrtenregler nicht rechtzeitig eingeschaltet
Nach Anklicken des [ comest .Byt- i
tons Fahrtenregler (wahrend Fort-
schrittsbalken 1auft) nicht rechtzeitig
eingeschaltet.

Reset sig recv fail

¥ Batteriespannung zu gering
Dieselbe Fehlermeldung wie zuvor erscheint,
wenn die Batteriespannung des Fahrakkus bzw.
Empfangerakkus fiir eine Verbindung zum PC
nicht ausreicht.

¥ Fehlerhafte Verbindung
Bei nicht ordnungs- Dawfead | %
gemaBer Verbindung
zwischen Fahrten-
regler und PC kann
nebenstehende Feh-
lermeldung auftreten, gefolgt von einer Lese-Feh-
lermeldung.

Response Recv Fail

Curve data read fail




Fehlermeldungen

” Fehler beim Schreiben von Daten auf den Fahr-
tenregler
Werden Daten nach einem Klick auf =" |

==we | nicht ordnungsgeman auf e Commaed S o
den Fahrtenregler Gbertragen, er- =
scheint nebenstehende Meldung.

Klicken Sie auf und wiederholen Sie den
Schreibvorgang.
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Zusatzprogramm ,,QR-Code Generator"

QR-Code Generator - Allgemeine Vorbereitungen

Mit diesem Programm generieren Sie QR-Codes flir
WiFi-Ladegerate der Polaron-Serie:

¥ POLARON EX

¥ POLARON EX1400

¥ POLARON PRO

Uber den QR-Code werden Lade- und
Entladeparameter akkuspezifisch einmal festgelegt.
Zum Einlesen der QR-Codes benétigen Sie aus dem
entsprechenden Store flir Smartphones die ,,Graup-
ner Charger Link“-App fur Android™ bzw. fir iOS™.
Auf Seiten des Polaron-Ladegeréates be-
nétigen Sie das WLAN-Modul Best.-Nr.
S$8503, das in die seitliche Buchse ,EXT.
Module* gesteckt wird.

Fur die Inbetriebnahme missen Sie,
sofern nicht schon erfolgt, die aktuelle
(WLAN-)Firmware installieren. Diese fin-
den Sie bei den entsprechenden Polaron-
Ladegeraten im Download-Bereich.
Einmal installiert tippen Sie von der Basis-Dis-
playanzeige ausgehend auf ,EINSTEL.", wech-

seln mit den Pfeilsymbol &* zu letzten Seite. Dort
wechselt bei eingestecktem Modul am oberen
Bildschirmrand der Schriftzug von weif3 auf

lila - Fur die anschlieBende Verbindung mit

der Smartphone-App benétigen Sie ein Passwort:
Kehren Sie zur Basisanzeige zuriick, tippen auf
L,DIVERSE"“ und im nachsten Fenster auf ,E.S.C./
WiFi“. Auf lnrem Smartphone wéhlen Sie unter den
WLAN-Verbindungen ,GRAUPNER_XXXX* und
geben (im Bedarfsfall) das Passwort ein. Offnen Sie
anschlieBend die App.

Die Bedienung erfolgt nun ausschlieBlich Uber die
App. Das Polaron-Display ist gesperrt, bis die App be-
endet wird. Auf dem Display erscheint eine entspre-
chende Meldung. Das Ladegerat kann nun drahtlos
Uberwacht werden.

g
g
i
4
¢
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QR-Generator starten und Parametereingabe

Dieses Unterprogramm benétigt keine weiteren Vor-
einstellungen bzw. weiteres Zubehor.
1. Starten QR-Code Generator
Klicken Sie auf ,QR-Code Generator®. Folgendes
Eingabefenster wird gedffnet:

Graupner ORCode Generator

Type NICD ~
Cels 1 |
Capacty [ lman |
Charge Cument ﬂ
Dicharge Curert [ | A

Akkutyp

Zellenzahl

Kapazitat

Ladestrom

QRCode Size Bdx B4 v

GréBe QR-Code

Create

Prit Preview

2. Parametereingabe
Geben Sie zunachst folgende
Parameter ein:
Akkutyp: Offnen Sie das E=
Ausklapp-Menii und wahlen o
Sie zunéachst den entspre-
chenden Akkutyp

Graupner QRCode Generator

Capacity

Charge Cumrent

Plinnb e Cr et

In den nachfolgenden Feldern tragen Sie der Rei-

he nach ein...

e Akkuzellenzahl (,Cells),

e Akkukapazitét (,Capacity”) in mAh
(Milliamperestunden),

e Ladestrom (,Charge Current’) in A (Ampere),

e Entladestrom (,Discharge Current‘) in A (Am-
pere).

DruckgréBe des QR-Codes wéahlen

Bei Eingabe des Lade- bzw. Entladestromes

mit einer Nachkommastelle ist ein Punkt und
KEIN Komma zu setzen, also z.B. ,,1.5“. Geben Sie
maximal eine einzige Nachkommastelle an.

3. QR-Code GroBe (,,QR-Code Size™)

Aus den eingegebenen Daten Iasst sich nun ein
akkuspezifischer QR-Code erstellen. Wahlen Sie
aus dem Ausklapp-MenU ,,QR-Code Size" die ge-
winschte GréBe und klicken Sie anschlieBend auf
den Button ,Create” =
Klicken Sie auf den Button ,,Print Preview"

=== um sich die QR-Gr&Be vor dem Aus-
druck anzusehen, siehe nachfolgende Abbildung,
und ggf. tber ,QR-Code Size" und erneutes Kii-
cken auf ,Create” anzupassen.

IEIE‘E =
B
=

CERLLTT T e
=

Ein Ausdruck auf einen angeschlossenen Drucker
kann direkt aus dem , Seitenansichtsfenster* Uber
das Druckersymbol & bzw. alternativ tiber den But-
ton ,Print P erfolgen. Im letzteren Fall bitte
das Seitenansichtsfenster zuvor schlie3en. Wahlen
Sie aus dem nachfolgenden Fenster lhren ange-
schlossenen Drucker aus.




Zusatzprogramm ,,VDF-Editor (Voice Data Files)* fir Windows®, MacOS® und Linux®

VDF-Editor - Allgemeine Vorbereitungen

VDF-Editor (Voice Data Files) ist ein Programm

zum Bearbeiten der Ansagedateien der Graupner
HoTT-Sender. Die Ansagen werden in sogenannten
VDF-Dateien gespeichert. Die Ansagen werden in der
Datei stark komprimiert abgelegt, um den begrenzten
Ressourcen des Senderspeichers Rechnung zu tra-

gen.
Der VDF-Editor kann nicht fir die mz-32 genutzt
werden, da die mz-32 keine vdf-Dateien, sondern
direkt *.wav-Audiodateien verwendet.
wav-Dateien lassen sich mit dem integrierten Programm
,HOTT TTS* (oder (iber ein entsprechendes Open Source-
Programm), siehe weiter unten, erzeugen.

Mit dem Editor kdbnnen bearbeitet werden...

¥V Systemansagen: Diese Dateien enthalten die An-
sagen, die vom Sender fir fest vorgegebene Er-
eignisse verwendet werden. Die Anzahl und die
Reihenfolge der Ansagen sind in diesen Dateien
allerdings fest vorgegeben.

¥ Benutzeransagen: Diese Dateien enthalten be-
liebige vom Benutzer festgelegte Ansagen, die im
Sender verschiedenen Ereignissen frei zugeord-
net werden kdnnen.

Das Programm kann alternativ auch au3erhalb

des grStudio-Programms an beliebiger Stelle ab-

gelegt und gestartet werden. Sie finden es im Instal-

lationsverzeichnis ,,Programme (x86) ® Graupner ©

grStudio”.

(Alternativ kann der VDF-Editor als getrennte Datei

von der Graupner-Update-Seite heruntergeladen

werden.)

Der VDF-Editor benétigt keine Installation, allerdings

eine Java™ 8-Laufzeitumgebung. Diese kann kosten-

los im Netz heruntergeladen werden:

Auf Computern mit Windows®-Betriebssystem genugt

ein Doppelklick auf die Programmdatei. Fir macOS®

und Linux® muss die Programmdatei lediglich von

» VDFEditor-x.x.x.x.exe" nach ,,VDFEditor-x.x.x.x.jar"

umbenannt werden.

Sender mit PC verbinden, COM-Port wahlen

1. Sender mit PC verbinden, danach einschalten
SchlieBen Sie das USB-Kabel an den Compu-
ter an und verbinden es anschlieBend mit der
Mini-USB-Buchse des noch ausgeschalteten Sen-
ders.

Schalten Sie den Sender nun ein.

2. COM-Port wahlen uber ,,Port wédhlen“
Uberpriifen Sie vorab tber § rawinen ob der COM-
Port (USB-Anschluss am PC) erkannt wurde, sie-
he dazu ggf. Seite 17.

3. Programm ,,VDF-Editor” starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,Link“ das
Programm ,,VDF-Editor".

(Alternativ wahlen Sie unter ,Mendis“ in der Men(-
leiste den entsprechenden Eintrag.)

55 <leer> - 0 kb / 780 kb (0%) - Benutzer VOF V3.0

Dateil Bearbeifen  Sender Hilfe

Dateiname VDF-Variante
Speicher- und Version
verbrauch
VDF-Version Landerkennung Sendertyp

| | |
VDF Version| 30 = Land | Global - Sendertyp | mc-28 =

Die Titelzeile enthalt den Dateinamen (hier
<leer>, also noch ohne Namen) einer auf einem
PC abgespeicherten VDF-Datei, Angaben zum
Speicherverbrauch sowie die VDF-Variante (,,Be-
nutzeransagen® oder ,Systemansagen”, siehe
linke Spalte) sowie die Version, siehe néchsten
Punkt.
In der FuBzeile finden sich Angaben ...

¥ zur VDF-Version (abhéngig vom Sendertyp)
e Voice 2 (v2.0) — Diese Dateien werden von den

Sendern mit élterer Software verwendet. Es wer-

Version, Landerkennung, Sendertyp

den nur Systemansagen (max. 253) untersttitzt.
Flir die Sender mz-12, mz-18,mz-24m, X-8E und
X-8N kann nur Voice 2 ausgewéhlt werden.

e Voice 3 (v2.5) — Diese Dateien werden von den
Sendern mit neuerer Software verwendet. Die
Dateien tragen die interne Versionsnummer 2.5.
Unterstiitzt werden 284 System- und bis zu 10
Benutzeransagen (mz-12PRO, mz-24Pro).

e Voice 3 (v3.0) — Diese Dateien werden aus-
schlieBlich von den Sender mc-26 und mc-28
verwendet und enthalten gegeniiber den ande-
ren Voice 3-Dateien zusétzliche Ansagen.

432 System- und bis zu 40 Benutzerangaben
werden untersttitzt.
¥V zur Linderkennung

Die Landerkennung ist unabhéngig von der Spra-

che der Ansagen und dient zur Steuerung lan-

derspezifischer Besonderheiten (z.B. Ansage in

FuB und Meilen statt Meter und Kilometer).

e Global — Diese Kennung wird flir die meisten
Ansagedateien verwendet und muss i.d.R. nicht
abgeéndert werden.

e USA — Ldngenangaben und Geschwindigkeiten
werden als imperiale Mal3e (Ful3/Meilen) ange-
sagt.

e China, Korea, Japan — Spezielle Versionen fiir
den asiatischen Raum zum Sendertyp.

¥ zum Sendertyp

Liste der vom VDF-Editor unterstiitzten HoTT-

Sender—abhangig von der VDF-Version.

Hiermit wird der Sendertyp eingestellt Ggf. wird

dabei auch die VDF Version geéndert, falls der

Sender die aktuell gewéahlte Version nicht un-

terstutzt. Dabei wird auch Anzahl der Ansa-

gen angepasst. Falls durch die Anderung der

VDF-Version weniger Ansagen zur Verfigung ste-

hen, werden liberzahlige Ansagen nach einer

Warnmeldung geldscht. Umgekehrt werden feh-

lende Ansagen durch leere Platzhalter aufgefillt.
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Zusatzprogramm ,,VDF-Editor (Voice Data Files)* fir Windows®, MacOS® und Linux®

Version, Landerkennung, Sendertyp

Die Auswahl im Feld ,,VDF-Version“ und ,Sendertyp*
ist ausschlieBlich relevant, wenn eine VDF-Datei
wieder auf einen HoTT-Sender libertragen werden soll.
Beim Laden der Benutzer- und Systemansagen vom
Sender werden diese Informationen automatisch erkannt,
siehe weiter unten.
Allerdings sind einige Fernsteuersysteme hinsichtlich der
VDF-Files kompatibel untereinander, sodass durchaus nicht
immer der ,tatséchliche” Sendertyp angezeigt wird.
Auf ein falsche Sendertypauswahl beim Speichern von
VDF-Files auf einen Sender wird durch eine entsprechende
Fehlermeldung hingewiesen.
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Erlauterungen der Meniis: Menii ,,Datei*

4. Erlauterungen der Meniis

55 <leer> - 0 kb / 780 kb (0%) - Benutzer VDF V3.0

Datei Bearbeiten Sender Hilfe

Alle Funktionen sind Uber die Ments ,Datei,
~Bearbeiten" und ,Sender’ sowie die drei Kom-
binationsfelder am unteren Rand erreichbar.
Zusétzlich kénnen die meisten Mentpunkte
Uber Tastenkombinationen aufgerufen werden.
Die komfortabelste Methode ist jedoch die Ver-
wendung von ,,Drag & Drop*“. Dabei werden Da-
teien einfach in das Fenster des VDF-Editors
gezogen oder Elemente im Fenster mit der
Maus verschoben. Letzteres gilt nur far ,Benut-
zeransagen'.
Im Folgenden werden alle Menipunkte erlau-
tert und, wo verfugbar, auf Mdglichkeiten zum
~Drag & Drop® hingewiesen.

¥ Menu ,Datei*
Das Dateimen( erlaubt die grundséatzliche Bear-
beitung von VDF-Dateien:
Neues VDF (Strg + N)
Erzeugt eine neue, leere ,Benutzeransagedater‘.
Dieser MenuUpunkt steht immer zur Verfugung.
Wurden die aktuellen Daten modifiziert, wird zu-
vor abgefragt, ob Anderungen gespeichert werden
sollen.

gezogen werden. Das zuletzt verwendete Ver-
zeichnis wird gespeichert und beim nachsten Mal
wiederverwendet.

(Alternative: Ziehen Sie eine VDF-Datei in das
Fenster des VDF-Editors ziehen. Die VDF Datei
wird dabei gedéffnet und ersetzt die vorhandene
Liste.)

System VDF wiederherstellen

Y87 <leer> - 1349 kb / 1732 kb (77%) - System VDF V2.5

LIl Bearbeiten  Sender Hilfe
Neues VDF Ctrl+N
VDF Offnen Ctrl+0

System VDF Wiederherstellen A c-16

b
me-20 3
]

WDF Speichemn unter Ctrl+Shift+5 | 006

PDF Report erzeugen Ctrl+Alt+P
Beenden Alt+F4 | me-32 ¥ | Deutsch (MiikroKapter)

7 M8 07 peep clvdiGy mxS-8

* | Deutsch (Team)

VDF Version| 25 = Land| Global ,.1g ¥ | Deutsch {Team-schnell)

In diesem MenU werden alle aktuell verfligbaren
Systemansagen senderspezifisch in unterschied-
lichen Sprachen angeboten. Damit lassen sich die
~Systemansagen* auf den Auslieferungszustand
zurlcksetzen.

Wahlen Sie zunéchst die zum Sender passende
Systemansagen-Datei aus, siehe Abb. zuvor.

Achtung! Q
Die VDF Datei wurde verandert!

Méchten Sie die Anderungen speichern?

Anderungen speichern Anderungen verwerfen

Abbrechen

VDF é6ffnen (Strg + O)

Offnet den Dateiauswahldialog zum Offnen ei-

ner auf dem PC gespeicherten VDF-Datei. Es
kénnen beliebige Dateien mit der Endung *.vdf
ausgewahlt werden. Alternativ kann die VDF-Datei
per Drag & Drop in das Fenster des VDF-Editors

fhe <leer> - 1349 kb / 1732 kb (77%) - System VDF V2.5

Datei  Bearbeiten  Sender Hilfe
1 @ 01.BEEP_START

2 @ ozBeep_seTUP

3 @ 03 BEEP TIMER GO

4 @ 04.BEER_CLKBEEP

5 @ 05.BIEP_CLKBEER?

6 ° 06.BEEP_CLKBEEP1
7 M 7 pEED MvHIsy v

VDF Version | 25 = Land | Global = Senderiyp | mz-24PRO  ~

Abhéangig vom Sender kann die Datei unter Um-




Menii ,,Datei*

stédnden in zwei VDF-Versionen vorliegen. Falls

Sie die fir Ihren Sender gliltige Version nicht ken-

nen sollten, werden Sie bei einer falsch gewéhlten

Versionsnummer beim Ubertragen auf den Sender

hingewiesen, siehe unter MenU ,,Sender” die Op-

tion ,Ansagen zum Sender (ibertragen".

VDF speichern (Strg + S)

Speichert alle Anderungen in die zuvor gedffnete

Datei. Diese Funktion steht nur zur Verfligung,

wenn zuvor eine gespeicherte VDF-Datei getffnet

und Anderungen vorgenommen worden sind.

VDF speichern unter (Strg + Umsch + S)

Offnet den Dateiauswahldialog zum Speichern in

eine neue VDF-Datei mit frei wéhlbarem Namen.

Es folgt eine Warnanzeige:
,<Achtung! Sie erzeugen

eine nichtoffizielle System

VDF-Datei"

Beachten Sie entsprechen-
den Hinweise dieser Warn- A
anzeige. e
PDF-Report erzeugen (Strg + Alt + P)

Offnet den Dateiauswahldialog zum Speichern ei-
nes PDF-Reports fir die aktuelle VDF-Datei (Sys-
tem- und/oder Benutzeransagen) und zeigt den
Report an. Der Report enthalt eine Ubersicht aller
Ansagen in der Datei sowie deren Gréfe, z.B.:

Beenden (Alt + F4)
Beendet den VDF-Editor.

Menii ,,Bearbeiten”

¥ Menl ,,Bearbeiten

Das Bearbeitungsmenu bietet spezielle Funktio-
nen fir die einzelnen Ansagen in der VDF-Datei.
Riickgéngig (Strg + 2)

Macht die letzte Anderung Riickgéngig.
Wiederherstellen (Strg +Y)

Stellt eine riickgangig gemachte Anderung wieder
her.

nach oben (Strg + U; nur fiir Benutzeransagen)
Verschiebt die mit der linken Maustaste ausge-
wahlte Ansage um eine Position nach oben.

Diese Funktion steht nur fir Benutzeransagen zur
Verfligung. Bei Systemansagen ist die Reihenfolge
festgelegt.

(Alternativ Ansage mit der linken Maustaste an-
klicken und bei gedriickter Taste auf eine andere
Ansage in der Liste verschieben. Beim Loslassen
der Maustaste wird die Ansage an entsprechender
Stelle eingeflgt.)

nach unten (Strg + D; nur fiir Benutzeransagen)
Verschiebt die mit der linken Maustaste ausge-
wahlte Ansage um eine Position nach unten.
Diese Funktion steht nur fir Benutzeransagen zur
Verflgung. Bei Systemansagen ist die Reihenfolge
festgelegt.

(Alternativ Ansage mit der linken Maustaste ankli-
cken und bei gedriickter Taste auf eine andere
Ansage in der Liste verschieben. Beim Loslassen
der Maustaste wird die Ansage an entsprechender
Stelle eingefligt.)

Umbenennen (Strg + R)

Offnet nach Auswahl einer Ansage ein Eingabe-
feld, um den Namen der gewéhlten Ansage zu én-
dern. Alternativ kann das Eingabefeld durch einen
Doppelklick auf den Namen
gedffnet werden. Mit der
Eingabetaste wird der neue
Name ubernommen.

Wiedergabe (Strg + P)

Gibt die gewéhlte Ansage Uber die Lautspre-

cher des Computers wieder. Alternativ kann die
Wiedergabe durch einen Klick auf den Wieder-
gabeknopf © links neben dem Namen der Ansage
gestartet werden.

Ansage hinzufiigen (nur fiir Benutzeransagen)
Benutzeransagen kénnen aus zwei Quellen hin-
zugefugt werden:

a) aus einer Audiodatei (Einfiigen)
Offnet den Dateiauswahldialog zum Offnen einer
neuen Ansage. Es werden die Audioformate wav,
mp3 und ogg unterstutzt. Alternativ kdnnen eine
oder mehrere Audiodateien per Drag & Drop in die
Liste der Ansagen gezogen werden. Die neuen
Ansagen werden an der gewahlten Stelle einge-
fugt.

= Eine Auswahl an ,Voice-Dateien“ im wav-Format

finden Sie auf der Graupner-Update-Seite unter:

,Voice Files HoTT Viewer App* als zip-Datei, aktuell:
,Voice_DE30102017.zip"“

Die Reihenfolge beim Einfiigen wird durch die Rei-
henfolge der Audiodateien in der Zwischenablage
bestimmt. Es ist daher wichtig, beim Importieren
mehrerer Dateien immer die oberste Datei per
Drag & Drop in das Fenster des VDF-Editors zu
ziehen. So bleibt die Reihenfolge der Ansagen
erhalten.
Die Audiodaten werden beim Import in 16-bit
PCM mono mit einer Abtastrate von 11 kHz um-
gewandelt. Audiodateien mit hdherer Qualitat
bringen daher keine Vorteile.
Bewahren Sie daher die Original-VDF-Dateien fiir
eine spétere Wiederverwendung auf.
Eine Uberschreitung der (senderabhangig) maxi-
mal méglichen Anzahl an Ansagen wird angezeigt.
b) aus einem Text (Strg +T)
Offnet einen Dialog zur Eingabe eines Textes.
Uber die Auswahlbox ,Sprache” kann die Aus-
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Zusatzprogramm ,,VDF-Editor (Voice Data Files)* fir Windows®, MacOS® und Linux®

Menii ,,Bearbeiten“

sprache des Textes ausgewahlt werden. Den
TTS-Dienst belassen Sie auf ,Microsoft Windows".
Eine weitergehende Beschreibung erfolgt im
nachsten Zusatzprogramm der Gruppe ,Link*:
HoTT-TTS., Seite 139.

115 Crenst
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Ansage ersetzen (fiir Benutzer- und System-
ansagen)
Wie beim Hinzufligen, kénnen auch beim Erset-
zen zwei Quellen verwendet werden.
a) aus Audiodatei (Umsch + Einfiigen)
Offnet den Dateiauswahldialog zum Offnen einer
neuen Ansage. Die neue Ansage ersetzt die ge-
wahlte Ansage.
Die Reihenfolge beim Einfligen bzw. Ersetzen wird
durch die Reihenfolge der Audiodateien in der
Zwischenablage bestimmt. Es ist daher wichtig,
beim Importieren mehrerer Dateien immer die
oberste Datei per Drag&Drop in das Fenster des
VDF-Editors zu ziehen. So bleibt die Reihenfolge
der Ansagen erhalten.
(Die Audiodateien werden beim Import in das in-
terne Format des Senders konvertiert. Dabei wird
eine verlustbehaftete Komprimierung verwendet,
so dass es bei mehrfacher Komprimierung zu
einem Qualitatsverlust kommt.)
Bewahren Sie daher die Originaldateien fiir die
spétere Wiederverwendung auf.

Korrekte Systemansagen sind flir den zuverlédss-
igen Betrieb des Senders entscheidend. Der
Sender erwartet die Ansagen an festgelegten Stellen in

der Liste. Nehmen Sie daher Anderungen an den
Systemansagen nur mit gréBter Sorgfalt vor. Andernfalls
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kénnte dies fehlerhafte Ansagen zur Folge haben.
Benutzen Sie vorzugsweise die Benutzeransagen, um
eigene Sprachausgaben zu erstellen.

Um Fehler bei den Systemansagen auf ein Minimum zu
reduzieren, sind einige Funktionen fiir Systemansagen
eingeschrénkt:

e Die Anzahl der Systemansagen ist fest vorgegeben.
Abhédngig von Sendertyp und VDF-Version ist die An-
zahl der Ansagen in der Liste konstant.

e Die Reihenfolge der Systemansagen I4sst sich nicht
dndern. Es kénnen jedoch einzelne Ansagen durch
neue ersetzt werden.

e Die Namen der Ansagen beginnen immer mit einer
Nummer.

e Systemansagen lassen sich nicht in Benutzeransagen
umwandeln. Auch der umgekehrte Weg ist nicht még-
lich.

e Beim Speichern von Systemansagen erscheint eine
Warnmeldung, die bestatigt werden muss:

| Achtung! Sie erzeugen eine nichtoffizielle Systerm VDF Datei. A

b) aus Text (Umsch +T)

Offnet den gleichen Dialog zur Eingabe eines Textes
wie beim ,Einftigen”, siehe oben. Uber die Auswahlbox
kann die Aussprache des Textes ausgewahlt werden.
Die generierte Ansage ersetzt die gewéhlte Ansage.

Ansage léschen (Entfernen)

Ldscht die gewahlte Ansage. Bei Systemansagen
ist diese Option (aktuell) nicht zuganglich, damit
Anzahl und Reihenfolge erhalten bleiben.

Audiodatei per Drag & Drop Exportieren

Die Option ,,Exportieren” ist nicht im Menu ,Bear-
beiten” aufgefiihrt, da ein Export von Ansagen
aus der VDF-Datei zum Computer auch per

Drag & Drop erfolgen kann.

Nachdem eine oder mehrere Ansagen in der Liste
ausgewahlt wurden, kdnnen diese per Drag & Drop
auf den Desktop oder in den Explorer (Dateimana-
ger) kopiert werden. Der Export erfolgt immer im
wav-Format.

(Ein Import vom Desktop oder Explorer in eine
VDF-Datei ist nicht méglich. Verwenden Sie in
diesem Fall die Option ,Ansage hinzuftigen®, siehe
weiter oben.)

Es ist auBerdem mdglich, den VDF-Editor zweimal
zu starten und so Ansagen zwischen zwei VDF-
Dateien auszutauschen.

Durch die verlustbehaftete Kompression im

Sender hat die exportierte wav-Datei eine
geringere Audioqualitét als die zuvor importierte
Originaldatei.




Menii ,,Sender

¥ Menl ,,Sender*
Innerhalb dieses Menus kénnen Ansagen vom
Sender auf einen PC Ubertragen, auf dem Sen-
der wiedergegeben und vom PC auf den Sender
Ubertragen werden.
Verbinden Sie den Sender mit einem PC wie auf

Seite 133 beschrieben.
Sollte am unteren Rand des Editor-Fensters nicht
der richtige Sendertyp angezeigt werden, kénnen
Sie diesen dort anpassen. Im Einzelfall besteht aber
eine Kompatibilitdt zwischen verschiedenen Sender-

typen.
Benutzeransagen vom Sender libertragen
Uber diese Option laden Sie die Benutzeransagen

auf eine PC.
Waéhlen Sie im neben- compor [ -]
stehenden Fenster den B m

COM-Port und klicken
Sie auf den , Start*-But-
ton [8tat],
Wiéhrend des | mewges x|
Downloads wird die |
HF-Abstrahlung abge- | """ ()
schaltet. Daher niemals
wéhrend des
Modellbetriebes Daten
vom Sender laden.

Abbrechen

Aahi

Aktrares word die HF Ausgalre des Sender

oK | Abbrechen
Benutzeransagen vom Sender laden x

Die Benutzeransagen

werden heruntergela- oM part

den und im nach- I

folgenden Fenster =
gelistet.

\0% <leer> - 92 kb / 96 kb (96%) - Benutzer

Datei  Bearbeiten Sender
1 ° Blaulicht_aus

2 @ Blaulicht_ein

3 @ Blinker Links_22k

4 @ Blinker_rechts_22

c M oo LETN

Systemansagen vom Sender (ibertragen
Diese Option lauft analog ab: Wéhlen des COM-
Ports und Hinweis beachten, dass die HF-Ab-
strahlung abgeschaltet wird. Folgen Sie den An-
weisungen auf dem Bildschirm.

Nach einem Klick auf

den [2=t)-Button werden COM Port:
die Systemansagen B -
vom Sender auf den :

PC geladen und eben-

falls im VDF-Editorfenster gelistet wie zuvor.
Das Starten der Ubertragung kann eine gewisse
Zeit in Anspruch nehmen.

Ansagen auf Sender (ibertragen

Uber diese Option Ansagenzum Seder abercagen
Ubertragen Sie die im com part
VDF-Fenster gelisteten e .

Ansagen vom PC auf

den Sender in analoger
Weise wie zuvor in umgekehrter Richtung be-
schrieben.

Menii ,, Hilfe*

¥ Menu ,,Hilfe
Hier finden Sie Infos Versions-
nummer, zur Verwendung des
VDF-Editors sowie eine Anlei-
tung im pdf-Format.

Bedienungsanleituns |
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Fehlermeldungen

¥ keine Benutzeransagen auf Sender vorhanden
Falls Sie Benutzeransagen von einem Sender her-
unterladen wollen, aber keine vorhanden sind, er-
scheint eine Fehlermeldung

Fehler (] X

Unbekannte VDF Version: -16843009!

The exception stacktrace was:
de treichels.hott. model HoTTException: Unbekannte VDF Version: -16843009!
at internal.ak.c(VDFDecoder kt: 189)
at de.treichels.hott.decoder.HoTTSerialPort.loadVoiceFile{HoTTSerialPortkt:317)
at de treichels.hott.wdfeditor.uitransmitter.LoadVoiceFileTask call{Tasks.kt:25)
at de.treichels.hott.vdfeditor.ui.transmitter.LoadVoiceFileTask.call{Tasks.kt:22)
at javafr.concurrent. Task§ TaskCallable.call(Task java:1423)
at java.util.concurrent. FutureTask.run{Unknown Source)
at
detreichels.hott.vdfeditor.ui.transmitter. TransmitterDialogView$start$25 1.invoke(TransmitterDia
logView.kt:98)

~~ | Details ausblenden

¥ USB-Verbindung beim Herunterladen unter-
brochen
Wir die USB-Verbindung beim Downloaden von
Ansagen vom Sender auf einen PC unterbrochen,
erscheint nachfolgende Fehlermeldung. Uberprii-
fen Sie die SB-Verbindung und wiederholen Sie
den Vorgang.

Fehler O X

Port name - COMS; Method name - setEventsMask(); Exception type - Can't set mask.

The exception stacktrace was:
P

Jjssc.SerialPortException: Port name - COMDS; Method name - setEventsMask(); Exception type -
Can't set mask.

at jssc.SerialPort.setEventsMask(SerialPortjava:279)

at jssc.SerialPort.removeEventlistener(SerialPort.java:1064)

at jssc.SerialPort.closePort(SerialPort java: 1090)

at de.treichels.hott.model.serial JSSCSerialPort.close{/SSCSerialPort.kt:33)

at detreichels.hott.decoder.HoTTSerialPort.close(HoTTSenalPort.kt: 114)

at kotlinjdk7.AutoCloseableKt.closeFinallylAutoCloseable.kt:56)

at de treichels.hott.decoder.HoTTSerialPort.a(HoTTSerial Port kt: 141)

at de.treichels.hott.decoder.HoTTSerialPort.getVoiceData{HoTTSerialPort kt:237)

#~ | Details ausblenden

¥ Sender wihrend des Downloads ausschalten
Ein ,, Timeout‘-Fehler macht auf die Unterbrechung
aufmerksam. Wiederholen Sie den Vorgang mit
eingeschaltetem Sender.
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Fehler O X

Iread timeout!

The exception stacktrace was:

de.treichels.hott.medel HoT TException: Iread timeout!
at

de.treichels.hott.modelsenal.SerialPortBased SenalPortinputStream read(SenalPortBase ki:39)
at internal.aB.flHoTTReader.kt:147)
at de.treichels.hott.decoder.HoTTSerialPort.a(HoTTSenalPort kt:3426)
at de.treichels.hott.decoder.HaTTSerialPort.getVoiceFileInfo(HoT TSerialPort kt:251)
at de.treichels.hott.decoder.HoTTSerialPort.loadVaoiceFile(HoTTSerialPort kt:326)
at de.treichels.hottvdfeditor.ui. transmitter.LoadVoiceFileTask.cal l{ Tasks.kt:25)
at de.treichels.hott.vdfeditor.ui.transmitter.LoadVoiceFileTask.call{Tasks.kt:22)
at javafx.concurrent. Task$ TaskCallable.call{Task.java: 1423)

= | Details ausblenden

¥ falscher Sendertyp beim Ubertragen einer
VDF-Datei auf einen Sender

Der Sendertyp der VDF Datai stimmt nicht dem Typ des

angeschlossenen Senders Gberein!

Korrigieren Sie den Sendertyp im Auswahlfenster
am unteren Rand des VDF-Editorfensters.

~ | Details anzeigen

” max. Anzahl von Benutzeransagen erreicht
Die Anzahl zulassiger Benutzeransagen ist sen-
derabhangig begrenzt. Werden weitere Ansagen
hinzugefligt, erscheinen zwei Fehlermeldungen.

Maximale Anzahl von Benutzeransagen Gberschritten: 11 (max:

10!

~ | Details anzeigen

Fehler

Index: 0, Size: 0

The exception stacktrace was:

Jjava lang.IndexQutOfBoundsException: Index: 0, Size: 0
at java.utilArraylist.rangeCheck(Unknown Source)
at java.util.Arraylist.remove(Unknown Source)
at de.treichels.hott vdfeditor.actions.UndoBuffer.pop(UndoBuffer.kt:26)
at detreichels.hott.vdfeditor.ui. MainView.onVoicelistChanged(MainView kt:539)

at de.treichels.hott vdfeditor.ui. MainView.accessSonVoicelistChanged{MainView kt:85)

at de.treichels.hott vdfeditor.ui. MainView$ 2.invoke(MainView.kt:467)

at de.treichels. hottvdfeditor.ui MainView$ 2.invoke{MainView kt:35)

at tornadofx.LibKt§onChange$§inlined Sapply$lambda$7.onChangediLib.kt:258)
at

#~ | Details ausblenden




Zusatzprogramm ,HoTT-TTS (Text To Speech)* fur Windows®, macOS® und Linux®

HoTT-TTS starten und Parameter eingeben

Das Programm ,HoTT-TTS* ermdglicht das Erstellen
eigener Ansagetexte, die als *.wav-Datei gespeichert
werden kénnen.
Das Programm kann alternativ auch auBBerhalb des
grStudio-Programms an beliebiger Stelle abge-
legt und gestartet werden. Sie finden es im Instal-
lationsverzeichnis ,,Programme (x86) ¢ Graupner
grStudio”.
Das Programm HoTT-TTS.exe (M HoTT-TTS.exe) be-
notigt keine Installation, allerdings eine Java™
8-Laufzeitumgebung. Diese kann kostenlos im Netz
heruntergeladen werden:
Auf Computern mit Windows®-Betriebssystem gentigt
ein Doppelklick auf die Programmdatei. Fir macOS®
und Linux® muss die Programmdatei lediglich von
,HOTT-TTS.exe" nach ,HoTT-TTS.jar* umbenannt
werden.
Es lassen sich Systemansagen ersetzen (siehe Op-
tion ,Ansage ersetzen” im MenU ,,Bearbeiten®) oder
neue Benutzeransagen generieren.
Die *.wav-Dateien lassen Uber die Option ,,Ansa-
gen einfligen* bzw. ,Ansagen ersetzen“im Men(
,Bearbeiten”, siehe weiter oben, anschlieBend per
Drag & Drop in das VDF-Editorfenster ziehen oder
auf den Massen-Speicher der mz-32 in den Ordner
»Voice" kopieren.
1. Programm ,,HOoTT-TTS" starten
Starten Sie in der Programmgruppe ,,Link“ das
Programm ,HoTT-TTS".
(Alternativ wahlen Sie unter ,Mends“ in der MenU-
leiste den entsprechenden Eintrag.)

Anssge sus Text genenisren

| 175 Drenst Chuahitst
Microsoft Windows 10 = 24kHz steren
Sprache:

| Microsoft Hedda Desktop - German Geschwredy gkett

est | | Spexchem Beenden

Parametereingaben

2. Parametereingaben
Texteingabe: Geben Sie in das
Fenster den Text ein, der in eine |
Ansage umgewandelt werden f s Dt .
soll. B
Wahlen Sie den ,TTS-Dienst". [t
Standardmafig wird der TTS-

Dienst fUr das aktuelle Betriebssystem angezeigt,
hier ,Microsoft Windows 10, denn unter Windows
10® kann die Funktion des Betriebssystems ge-
nutzt werden.

Der , VoiceRSS*-Dienst erfordert fir die Um-
wandlung des eingegebenen Textes in eine
Sprachausgabe dagegen eine aktive Internetver-
bindung).

Unter macOS® steht aktuelle nur der VoiceRSS-
Dienst zur Verfagung.

Qualitat: Unter ,Qualitdt wahlen Sie die Abtast-
rate (in Mono- bzw. Stereoquali-

tat): max. 24 kHz fiir die mz-32

und 11 kHz fur die Ubrigen

Fernlenkanlagen, siehe nach-
folgenden Hinweis.

Ansage aus Text genereren

Im Menti Bearbeiten des ,,VDF-Editors“werden
Audiodateien automatisch beim Einftigen in eine
VDF-Datei in 16-bit PCM mit einer Abtastrate von
11 kHz umgewandelt. Audiodateien mit héherer Qualitdt
bringen daher keine Vorteile. (Aus diesem Grunde fehlt
innerhalb des VDF-Editors diese Option.)
Sprache: Unter dem TTS-Dienst ,,Microsoft
Windows 10® kénnen Moo e
Sie auswahlen zwischen | ==
einer weiblichen deut- Microsot Hedds G
schen (,Hedda“) und
einer weiblichen englischen (,Zira“) Textausspra-
che.

Unter ,,VoiceRSS" stehen weit mehr Sprachen zur
Auswabhl.

Microsoft Windows mw - 24kHz steren -

8 Desktop ghsh (Uneted States)

Lautstérke: Passen Sie die Lautstarke, mit der die

Textansage gespeichert werden
soll, durch Verschieben des
Balance-Reglers an.

Geschwindigkeit: Stellen Sie
gewlnschte Wiedergabege-

schwindigkeit ein. roe | R v

Test: Vor dem Speichern kénnen
Sie die Einstellungen testen.

Solite die , Test*-Funktion ein geschriebenes Wort
nicht wiedergeben, passt vermutlich die eingestell-

te Sprache nicht zum Text.
Speichern: Das HoTT-TTS-Programm erzeugt

eine *.wav-Datei, die Sie (mit einem frei wéahlbaren
einem Namen versehen) auf dem PC speichern

kénnen.

Programmgruppe "Link"
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Fehlermeldungen

¥ fehlende Internetverbindung
Falls Sie unter TTS-Dienst ,VoiceRSS* aus-
gewahlt haben, muss der PC fur die Umwand-
lung des Textes in eine Sprachausgabe mit dem
Internet verbun-

. 8 Fehler *®
den sein. Ansons-
ten erscheint Fehier
nebenstehende 7
Fehlermeldun : Speach-To-Text Server nicht erreichbar.
g
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7 MS-DOS®-Programm ,,VoltageModule.exe
Programm fur Firmware-Update der ,,Voltage-Module®

Vorbemerkungen

Programm ,,Voltage Module VM1

Fir ein Firmware-Update der beiden Voltage-Module
¥ Voltage Module 2-4S, EH, Best.-Nr. 33630

¥ Voltage Module 2-4S, XH, Best.-Nr. 33631

-

steht derzeit nur ein MS-DOS®-Programm zur Verf(-
gung, das nicht mit dem grStudio-Programmpaket
kompatibel ist.

Neue Firmware-Dateien zu den beiden Produkten
finden Sie beim entsprechenden Produkt unter dem
Reiter ,Downloads".

Laden Sie zunéchst die Datei , VoltageModule.zip" auf
Ihren PC bzw. Laptop und speichern Sie die zip-Datei
in dem von Ihnen gewé&hlten Verzeichnis.

Entpacken Sie die zip-Datei durch einen Doppelklick
auf die zip-Datei oder Uber die rechte Maustaste:
JAlle extrahieren ...“. Sie kbnnen den Pfad fir die ent-
packten Dateien naturlich auch andern, ansonsten
wird ein Ordner in dem aktuellen Verzeichnis namens
»VoltageModule* vorgeschlagen. In diesem jetzt ent-
packten (Unter-) Ordner finden Sie eine ausfiihrbare
exe-Datei, die Programmdatei , VoltageModule.exe",
sowie die Firmware-Datei , VoltageModule_VMX_
VXXX.hex".

Das exe-Programm l&sst sich aber nicht unter WIN
7/8/10° starten, sondern nur auf der MS-DOS®-
Ebene.

Die nachfolgende Anleitung beschreibt eine unkom-
plizierte Vorgehensweise, um das exe-Programm
unter den Betriebssystemen WIN 7/8/10® auf einer

MS-DOS®-Ebene zu starten. Wenn Sie sich dennoch
unsicher sind, lassen Sie das Update vom Graupner-
Service durchfihren.
Sollte ein Firmware-Update des ,,Voltage
Modules*“ auf einer virtuellen Maschine (VM)
nicht gelingen, starten das Update von einem
realen WIN-Betriebssystem.

Erforderliches Zubehdr

e USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 incl. USB-Kabel
e das Schnittstellenkabel Best.-Nr. 7168.S.

MS-DOS® unter WIN7/8/10®

MS-DOS®-Eingabeaufforderung
Das benétigte MS-DOS®-Programm nennt sich
,E8 Eingabeauffoderung,
die zugehérige Datei ,,cmd.exe”.
WIN 7°®: Unter WIN 7® gelangen Sie z.B. Uber ...
START ® ALLE PROGRAMME ® ZUBEHOR

LI

Graupner

| .. Zubehar
'_, Audiorecorder

5] Ausfiihren
Bluetooth-Dateiiibertragung
) Editor

4 Erste Schritte Bilder
% Kurznotizen

é Mathematik-Eingabebereich
&1 Paint

D Rechner

% Remotedeskiopverbindung
gﬁ Snipping Tool

@ Synchronisierungscenter

Dokumente

Musik
Computer
Systemsteuerung

Gerate und Drucker
= yerbindung mit einem Projektor
22 Verbindung mit Netzwerkprojektor |=
'l Windows-Explorer
WordPad

Standardprogramme

Hilfe und Support
| Erleichterte Bedienung

. Systemprogramme

4 Zurick

||Dmg.n_7mn:s/D:ffaer: durchsuchen 0 | m;'.' erfahren |||
o @le a8
... zum Programm

,E Eingabeaufforderung’.
Dieses Programm kopieren wir nun in das ent-
packte , VoltageModule*-(Unter-) Verzeichnis.
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf EINGABE-
AUFFORDERUNG und dann auf ,,KorIEREN":

Senden an 3

fer]

Ausschneiden

. Zubehsr | Kopieren
t_’ Alithore Loschen
=] Ausfihr
e Bluctoot Umbenennen
ﬂ Eigenschaften
T :
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MS-DOS®-Eingabeaufforderung unter WIN7/8°

(Alternativ driicken Sie <Strg> + <C> bzw. <Ctrl> +
<C> fur ,,Kopieren*)

Nun wechseln Sie Uber den Datei-Manager (Win-
dows®-Explorer) in das (Unter-) Verzeichnis ,, Voltage-
Module“ — hier exemplarisch unter ,Downloads” ange-
legt —, setzen den Mauszeiger in dieses Verzeichnis,
klicken auf die rechte Maustaste, wobei sich ein
Fenster 6ffnet, und wahlen ,,EinFUGen™ mit einem Klick
auf die linke Maustaste.

Suge2

Fregeben (G

i Synchroninserung fregegebenes Crdnes
Neu

Tigenschatten

(Alternativ dricken Sie <Strg> + <V> bzw. <Ctrl> +
<V>, um das Programm ,Eingabeaufforderung‘ ein-
zufligen.)

T b Benwtier » Graupner b Downlobds » VoRsgeModule

o —

VoltageModule VMI_V438 hex
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MS-DOS-Eingabeaufforderung unter WIN10®

WIN 10®: Unter WIN 10® geben Sie ,,E/ngabeauffor-
derung’ oder ,CMD" im u wn

Eingabefenster ,Frag mich Aews

etwas“ bzw. ,Zur Suche _m"“m” o
Text hier eingeben” ein. N e
Klicken Sie das Programm o An et nhetien
mit der rechten Maustaste B intachesi e anhefen

an und wahlen Sie ,,Spei-
cherort 6ffnen”, um das Programm wie zuvor zu
kopieren.

Das Programm ist nun als Verknlpfung eingefligt
und nennt sich je nach Betriebssystem ,Command
Prompt‘ oder auch nach wie vor ,Eingabeaufforde-
rung®.

Die nachfolgende Beschreibung geht WIN 7/8/10°
gleichermafen vonstatten.

Klicken Sie die Datei ,Eingabeaufforderung* bzw.
~Command Prompt‘ mit der rechten Maustaste an,
wahlen im Auswahlfenster ,,Eigenschaften“ und 16-
schen unter dem Reiter , Verkniipfung* den Eintrag
hinter ,,Ausftihren in:*:

B Eigenschaften von Eingabeaufforderung [

Kompatibilitat Sicherheit Details Vorgangerversionen
Algemein | Verknipfung | Optionen | Schriftart | Layout | Farben

@ Eingabeaufforderung

Zietyp: Anwendung
Zielort system32
Zigl FwindirZ\system32\emd .exe

Ausfihren in |

Tastenkombination Keine

Ausfithren: [Normales Fenster -

Kommertar, Fuhrt textbasierte (Befehlszeilen-) Funktione
| Dateipfad &ffnen ‘ ‘Anderes Symbal ‘ ‘ Erweitert
OK ] | Abbrechen | |Ubamahmen

SchlieBen Sie das Fenster mit QK

Durch diese Vorgehensweise ersparen Sie sich
manch einen speziellen MS-DOS®-Befehl, um zum
,VoltageModule.exe“-Programm zu gelangen.

(Eine alternative Moglichkeit wird am Ende dieser Be-
schreibung vollstandigkeitshalber kurz beschrieben.)
Starten Sie nun das Programm , Eingabeaufforde-
rung“ (bzw. ,Command Prompt) durch einen Doppel-
klick mit der linken Maustaste.

&8 Eingabeauffarderung

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76811
Copyright <c> 200% Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

m »

C:\Users\GraupnersDounloads\WoltageModule>

Der hier angezeigte Pfad flr den Zielordner , Voltage
Module« ...

C:\Users\Graupner\Downloads\VoltageModule>

.. steht nur stellvertretend fur den von |hnen verwen-
deten Pfad des entpackten , VoltageModule“- (Unter-)
Verzeichnisses.

Bereiten Sie nun den Update-Vorgang wie nachfol-
gende beschrieben vor. Das Voltage Module-Pro-
grammfenster lassen Sie gedffnet




Programm far Firmware-Update der , Voltage-Module*

Allgemeine Vorbereitungen

1. USB-Treiber installiert?
Haben Sie den USB-Treiber bereits installiert?

Dann machen Sie weiter mit dem nachsten Schritt.

Ansonsten lesen Sie den Abschnitt ,, Treiber-Instal-
lation® auf Seite 12.

2. COM-Port wahlen
Schauen Sie im grStudio-Programm unter ,,Port
wéhlen“ nach, mit welchem COM-Port die USB-
Schnittstelle (Best.-Nr. 7168.6) verbunden ist, vgl.
Seite 17. In unserem Beispiel ist es COM-Port
w3

3. Vorbereitung: Verbindung Voltage-Module/PC
herstellen
SchlieBen Sie das USB-Kabel inkl. USB-Schnitt-
stelle (Best.-Nr. 7168.6), dem beiliegenden 5-adri-
gen Kabel sowie Schnittstellenkabel Best.-Nr.
7168.S an den Computer an. Bei ordnungsgema-
Bem Anschluss sollte eine LED auf der Schnitt-
stellenplatine—je nach Betriebssystem dauernd
oder fur begrenzte Zeit—rot aufleuchten.

Das Voltage-Module wird noch nicht angeschlos-
sen.

Update-Programm starten

4. Update-Programm starten
Geben Sie im MS-DOS®-Fenster — hier gezeigt
unter dem Betriebssystem WIN 7/8/10—an der
Einflgemarke (Prompt) ,>“ ein:
VoltageModule.exe <Leerstelle> COM <Nummer
COM-Port> <Leerstelle> <Name Update-Datei mit
der Endung hex>
(Leerstellen nur an den beiden gekennzeichneten
Stellen.)
Die zum Zeitpunkt der Erstellung dieses Handbu-
ches letzte Update-Datei trégt den Namen:
»VoltageModule_VM1-4.4.2.hex".
(Stand: 08/2018)
In diesem Beispiel lautet die vollstindige Eingabe
demzufolge:
VoltageModule.exe COM3 VoltageModule_VM1-
4.4.2
(mit je einem Leerzeichen vor und hinter ,COM3").

6.1.76811
Corporation. Alle Rechte vorbehalten.

“UoltageModule>UoltageModule.exe COM3 UoltageModule_U|

Uber die links/rechts Pfeiltasten der Tastatur kénn-
en Sie ggf. Tippfehler korrigieren.

5. Verbindung ,,Voltage Module“ mit Schnittstel-
lenadapter
Dricken Sie die Eingabetaste (ENTER).

&5 g- coms _VM1_V43B.hex oo e P S

e_UMi_U43B.hex
le_UMi_U43B_hex' gelesen

yort >3’ geoeffnet
Uoltage Module einschalten

Nun werden ...

¥V die Update-Datei eingelesen,

¥V der COM-Port gedffnet und

¥V Sie aufgefordert, das Voltage-Module anzu-
schlieBen.

=5 [ |

Verbinden Sie das Voltage-Module mit der 3-poli-
gen Buchse des Adapterkabels Best.-Nr. 7168.S.
Sie haben etwa 10 s fUr den Anschluss Zeit, bevor
der Update-Vorgang abgebrochen wird, siehe Ab-
schnitt ,Fehlermeldungen® weiter unten.

Bei ,rechtzeitigem* Anschluss—, Voltage Module
gefunden‘—beginnt die Datenubertragung ...

PllER ot g - VoltageModule.sxe COM3 VoltageModule_VM1_VA3B.hex =

£t Corporation. Alle Rechte vorbehalten.

s\WoltageModule WoltageModule .exe COMI UoltageModule UfS

_U43B_hex
H_U43B.hex’ gelesen

... und wird durch eine laufende Punktreihe
.Send File ......... “

angezeigt.

Unterbrechen Sie die Datenlibertragung nicht.

Das erfolgreiche Updaten wird im MS-DOS®-

Fenster bestétigt:

»Voltage Module erfolgreich upgedatet".

Bl Eingabeaufforderung =aaey X

- 11
ft Corporation. Alle Rechte vorbehalten.
oads\UoltageModule>UoltageModule.exe COM3 UoltageModule_U|

UMi_U43B.hex

_UM1_U43B.hex’ gelesen

Sie kdnnen nun die USB-Verbindung trennen und

das MS-DOS®-Fenster schlieBen.

Weitergehende Informationen zu den , Voltage Mo-
dules® finden Sie in den zugehdrigen Anleitungen.
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Fehlermeldungen

Fehlermeldungen

¥ Falscher COM-Port
In unserem Beispiel ist COM-Port ,3“ der richtige,
L4“ wurde aber (versehentlich) eingegeben.
=)

& Eingabeaufforderung

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76011
Copyright (c) 2887 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

Graupner\Dounleads\UoltageMadule Yo Lt ageModule .exe COM4 UoltageModule U|
e

ge Module

U ltageModule UML_U43B.

£il he:

File 'UoltageNoduls UNL_U33B.hex’ gelesen
Can’t open Cond

Can’t open Cond

:\Users\Graupner\Dounloads\UoltageModule>

sError: Can 't open Com4" lautet die Fehlermel-
dung.
Wiederholen Sie die Eingabe an der Einfligemarke
(,Prompt“) ,>“ mit der richtigen Port-Nummer.
Sollte der Fehler wiederholt auftreten, Uberprifen
Sie den COM-Port und trennen Sie ggf. die USB-
Verbindung fiir ein paar Sekunden.
¥ Weitere Eingabefehler
Tippfehler sind sicherlich nicht auszuschlieBen.
Das MS-DOS®-Fenster enthalt entsprechende
Angaben, wie z.B. ...
Hinweis auf einen Schreibfehler— hier:
VoltageModuele.exe",
statt richtig: ,, VoltageModule.exe":

¥ Eingabeaufforderung e

Microsoft Windows [Version 6.1.76811
Copyright <c) 2889 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

ﬁl\gagha\cxaupnex\Dounload»\UultayeHndule>Uo1tageﬂodue1 exe GOM3 UoltageModule U|
Der Befehl "Uoltageodusl.exe” ict entueder falsch geschrishen ader
onnte nicht gefunden werden.

(C:\Users\GraupneriDounloads\UoltageModule>

oder ,,Error opening file: No such file or directory*—
hier: hex-Dateinamen falsch geschrieben:

|H Eingabeaufforderung

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76811
Copyright <c) 2809 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

ﬁl\gagh_‘}\ﬁx aupnersDounloadssUoltageModule >VoltageModule.exe COM3 VoltageModuel U
Update Uoltage Module

vofile: UoltageModuel UL U438 hex
r opening file: No such file or directory
Error opening filo: No such Fils or directors

C:\Users\Graupneri\Dounloads\UoltageModule>
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Uberpriifen Sie die Eingabe genau und wieder-
holen sie diese hinter der letzten Einfligemarke.
Voltage Module nicht rechtzeitig angeschlos-
sen

Innerhalb etwa 10 s muss das Modul nach dem
Laden der hex-Datei (Firmware-Datei) an die
Schnittstelle angeschlossen werden, ansonsten
erscheint die Fehlermeldung , Voltage Module not
found*:

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76811
Copyright (c)> 2887 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

C:\Users\Graupner~DounloadssVoltageModule o ltageModule .exe COM3 UoltageModule V|
Mi_U43B_hex
Update Uoltage Module

oltageModule UML U43B.hex
UoltageModule _UMi_U43B.hex’ gelesen
?3* geoeffnet

ten
r: Uoltage Module not found

C:\Users\Graupner\Dounloads~UoltageModule>

Wiederholen Sie die Eingabe und schlieBen Sie
das Modul binnen 10s an.

Verbindung Voltage Module/PC wéhrend eines
Updates unterbrochen

Sollte wéhrend eines Updates die USB-Verbin-
dung zum Modul unterbrochen werden, wird die
Ubertragung nur scheinbar abgeschlossen, endet
dann nach gewisser Zeit aber mit der Fehlermel-
dung ,Error: Send HEX File“.

Warten Sie diese Fehlermeldung ab, bevor Sie
den Vor-gang manuell beenden und das Update
erneut Ubertragen.

& Eingabeaufforderung T

B8 Eingabeaufforderung

Microseft Windows [Uersion 6.1.76811
right <c> 20889 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

m

raupner\Dounloads\UoltageModule XoltageModule . exe COM3 UoltageModule_U
x
ge Module

deateflle Uoltagefodule UML_U43B. hex

Updace File 'UoltageModule UMI_U43B.hex’ gelesen
Con port >3’ geoeffnet

Uoltage Module einschalten

Uoltage Module gefunden

e
\Users\GraupnersDounloads\UoltageHodule>

—asCh I |

Alternativer Programm-Start

Alternative Vorgehensweise

Wenn Sie das MS-DOS®-Programm auf die be-
schriebene Weise in das , VoltageModule*-(Unter-)
Verzeichnis kopiert haben, sind Sie schnell am ,,.Zief
angelangt.

Alternativ kénnen Sie das Update-Programm auch
an der urspriinglichen Stelle belassen. In diesem
Fall mussen Sie sich manuell zum entpackten ,,Vol-
tageModule“-(Unter-) Verzeichnis Uber das DOS-
Kommando ,cd” (change directory) ,durchhangeln‘.
Beim Starten des MS-DOS®-Programms gelangen
Sie i.d.R. im aktuellen Benutzerverzeichnis, das hier
reprasentativ mit ,Graupner” benannt ist. Unter WIN
7/8/10® kdnnte es folgendermalBen aussehen:
e

B C\Windows\system32\cmd.exe
Microsoft Windows [Uersion 6.1.76811
C:

ht <c> 2089 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorbehalten.

\Graupnen>

Das Programm nennt sich—je nach Betriebssys-
tem—in der Kopfzeile ,cmd.exe®, ist aber identisch
zum Programmnamen ,Eingabeaufforderung* bzw.
~Command Prompt‘. Wo Sie dieses Programm finden,
wurde weiter oben beschrieben.
Schreiben Sie sich mittels des Datei-Managers den
Pfad zum entpackten ,VoltageModule“-(Unter-) Ver-
zeichnis auf.
Beispiel: Der entpackte (Unter-) Ordner ,VoltageMo-
dule” sei im (Standard-) Download(s)-Ordners ab-
gelegt.
Wechseln Sie (i.d.R.) zunachst zur obersten Ebene
des Laufwerkes ,,C:“ durch zweimalige Eingabe von
»Cd..“ und naturlich jeweils Driicken der ENTER-Taste.
Geben Sie dann (in diesem Beispiel) ...

»,cd Downloads\VoltageModule®
... ein.
Unter WIN 7/8/10® gelangen Sie von der aktuellen
Ebene ,C:\Users\Graupner* tGber ...

»cd Downloads\VoltageModule“.




Alternativer Programm-Start

... unmittelbar in das benannte Verzeichnis, wo-
bei hier ,,Graupner” reprasentativ fir den aktuellen
Benutzernamen steht:

BN C:\Windows\system32\cmd.exe o S

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76811
Copyright (c> 2089 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorbehalten.

C: WUsers\Graupner>cd DesktopsUoltageModule

¢ Wsers\GraupneriDesktopUoltageModule>

Nun fahren Sie fort, wie weiter oben beschrieben und
geben den Programmnamen ,VoltageModule.exe”,
den COM-Port sowie den Namen der Firmware-Datei
mit der Endung ,..hex* ein.

Ergédnzende MS-DOSP-Bedienhinweise

¥V Sollten Sie sich doch mal ,,verlaufen” haben, ge-
langen Sie mit ,cd..” (,cd” gefolgt von zwei Punk-
ten) immer eine Ebene zurlick.

¥ In jedem Verzeichnis kénnen Sie weitere vorhan-
dene Unterverzeichnisse durch Eingaben von
,dir” (directory) anzeigen lassen und sich auch so
von einem Pfad zum néchsten wie beschrieben
Laurchhangeln®.

¥ Falls sich der Ordner ,VoltageModule* auf einer
anderen Festplatte befindet, wechseln Sie zu die-
ser durch Eingabe des Laufwerkbuchstabens, ge-
folgt von einem ,,:%, also z.B. ,F:“ und fahren dann
fort wie zuvor beschrieben.
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